Deklaracja zgodnosci z normami Wspolnot Europejskich (,CE”)

(Dyrektywa 2006/42/WE)
Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - WLOCHY

deklaruje, ze: sitownik, model C850
przeznaczony jest do wbudowania w maszyne lub zmontowania z innymi maszynami
w celu wytworzenia maszyny w rozumieniu Dyrektywy 2006/42/WE,
spetnia istotne warunki bezpieczenstwa nastepujacych dyrektyw EWG:

Dyrektywa 2006/95/WE w sprawie urzadzen niskiego napiecia,
Dyrektywa 2004/108/WE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej.

Ponadto, producent deklaruje, ze maszyna nie moze zosta¢ uruchomiona do chwili
zidentyfikowania maszyny docelowej i zadeklarowania jej zgodnosci

z Dyrektywa 2006/42/EWG ze zmianami.

Bolonia, 01.01.2012
Dyrektor Zarzadzajacy
A. Marcellan

Deklaracja zgodnosci z normami WspéInot Europejskich (,CE”)

dotyczaca karty sterownika
Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - WLOCHY
deklaruje, ze: karta sterujgca sitownikiem E850
spetnia istotne warunki bezpieczenstwa nastepujacych dyrektyw EWG:

Dyrektywa 2006/95/WE w sprawie urzadzen niskiego napiecia
Dyrektywa 2004/108/WE w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej,

Dodatkowe informacje:
Wyréb poddano badaniu w typowej, jednolitej konfiguraciji
(wszystkie wyroby wytworzone przez FAAC S.p.A.).

Bolonia, 01.01.2012

Dyrektor Zarzadzajacy
A. Marcellan



Ostrzezenia dla instalatora — ogdIne zasady bezpieczenstwa

1) Uwaga: Zapoznanie sie ze wszystkimi po-
nizszymi instrukcjami jest warunkiem za-
chowania bezpieczenstwa osob. Nieprawi-
dtowe zainstalowanie lub stosowanie wyrobu
grozi odniesieniem powaznych obrazen.

2) Nalezy uwaznie przeczytac instrukcje
przed zainstalowaniem wyrobu.

3) Nie pozostawia¢ materiatébw opakowanio-
wych (np. toreb foliowych) w zasiegu dzieci.

4) Zachowac niniejszg ,Instrukcje” na przy-
szto$¢.

5) Wyrdb przeznaczony jest wytgcznie do
opisanych tu zastosowan. Inne (nie opisane
tu) zastosowanie moze zagrazac bezpie-
czenstwu oséb i wyrobowi.

6) Firma FAAC nie ponosi zadnej odpowie-
dzialnosci w zwigzku z nieprawidtowym lub
niezgodnym z przeznaczeniem stosowaniem
wyrobu.

7) Nie instalowa¢ wyrobu w atmosferze wy-
buchowej: obecnosc¢ tatwopalnej substancji
w powietrzu grozi wybuchem.

80 Czesci mechaniczne musza by¢ zgodne z
normami EN 12604 i EN 12605.

Normy te muszg by¢ rowniez przestrzegane
poza Unig Europejskg (oprocz uregulowan
krajowych).

9) Firma FAAC nie odpowiada za skutki nie-
stosowania wtasciwych technik w wytwarza-
niu elementéw zamykajacych, napedzanych
wyrobem, a takze za zadne odksztatcenia
podczas uzytkowania.

10) Czesci mechaniczne muszg by¢ zgodne
z normami EN 12453 i EN 12445. Normy te
muszg by¢ rowniez przestrzegane poza Unig
Europejska (oprocz uregulowan krajowych).
11) Odtaczy¢ zasilanie przed jakakolwiek
ingerencjg w wyrob.

12) Zasilanie sieciowe musi zosta¢ dopro-
wadzone do wyrobu przez przetacznik
wszystkich aktywnych przewodow z min. 3
mm szczeling powietrzng. Zalecany jest tez
wytgcznik termiczny 6A wszystkich aktyw-
nych przewodow.

13) Zainstalowac wytacznik réznicowo-
pradowy 0,03 A na doprowadzeniu zasilania
do wyrobu.

14) Zapewni¢ idealne uziemienie i potgczy¢
z nim metalowe czesci masy elementow za-
silanych.

15) Wyréb wyposazony jest w zabezpiecze-
nie przed zgnieceniem dziatajgce na zasa-
dzie kontroli momentu sity. Wartos¢ wyzwa-
lajgca wymaga jednak sprawdzenia i usta-
wienia zgodnie z instrukcjami z punktu 10.

16) Zabezpieczenia zgodne z normag EN
12978 zapobiegajg zgnieceniu, ciggnieciu i
Scieciu.

17) W kazdej instalacji zalecane jest zainsta-
lowanie co najmniej jednego sygnalizatora
sSwietlnego oraz odpowiednio zamocowane-
go znaku ostrzegawczego (oprocz urzadzen
opisanych w punkcie 16).

18) Firma FAAC nie ponosi zadnej odpowie-
dzialnosci za bezpieczenstwo i sprawnos$¢
wyrobu w razie potaczenia go z wyrobami
innych producentow.

19) W konserwacji stosowac wytgcznie ory-
ginalne czesci firmy FAAC.
20) Nie modyfikowac¢ wyrobu.

21) Instalator musi przekaza¢ uzytkownikowi
wszystkie informacje dotyczace awaryjne;j
obstugi recznej oraz broszure z informacjami
bezpieczenstwa dotgczong do wyrobu.

22) Zapobiec przebywaniu oséb w poblizu
pracujacego wyrobu.

23) Chroni¢ piloty (generatory impulséw)
przed dzieémi, by zapobiec przypadkowemu
aktywowaniu wyrobu.

24) Ruch przez brame/drzwi/rampe jest do-
zwolony dopiero po petnym otwarciu.

25) Samodzielne naprawianie/serwisowanie
wyrobu jest zabronione. Czynnosci takie sg
zastrzezone dla serwisu firmy FAAC.

26) Co najmniej raz na pot roku sprawdzac
sprawnos$¢ systemu, a szczegolnie zabez-

pieczen i wyzwolen (w tym wywierang site).
27) Wykonywanie jakichkolwiek nie opi-
sanych tu czynnosci jest zabronione.
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Dziekujemy za zakup wyrobu. Jestesmy pewni, ze sprawdzi sie on w swej roli.

A Nalezy uwaznie przeczytac¢ niniejszy podrecznik, poniewaz zawiera on wazne informacje do-
tyczace bezpieczenstwa.

Informacje ogoine

Sitownik przeznaczony jest do przesuwania skrzydet bram na przejazdach samochodowych. Unika¢
stosowania go w inny sposéb.

Instalacja, uzytkowanie i konserwacja.

Niniejsza ,Instrukcja” dotyczy sitownika C850.

C850 jest urzadzeniem elektromechanicznym przeznaczonym do otwierania i zamykania bram
przesuwnych.

Mechanizm nienawrotny zapewnia blokade mechaniczng skrzydta podczas postoju silnika, dzieki
czemu brama nie wymaga zamka.

Poreczny mechanizm zwolnienia recznego ze specjalnym kluczem umozliwia przesuwanie skrzydta
bramy w sytuacji awaryjnej lub braku zasilania.

Opis i dane techniczne

Fig. 1

1. Obudowa (pokrywa) 7. Ptyta podtozowa (brak w zestawie)
2. Silnik 8. Otwor na przeprowadzenie kabla
3. Silnik przekfadniowy 9. Watek zebaty

4. Pokrywa elektronicznego silnika przekfadniowego 10. Sterownik

5. Pokretto wyzwolenia silnika przektadniowego 11. Wytacznik krancowy

6. Przemiennik 12. Hamulec elektryczny

Zasilanie (+6% -10%) 230V, 50 Hz | Typ wytacznika krahco- Mechaniczny
wego

Maks. moc pobierana 1800 Sterowanie silnikiem Przemiennik
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(W)

Napor na watek zebaty 1800 Temperatura podczas -20 +55
(N) uzytkowania (°C)
Maks. moment sity (Nm) | 110 Waga silnika przekfa- 49
dniowego (kg)

Typ watka zebatego Modut Z28 4 | Klasa ochrony IP54
Maks. dtugos¢ skrzydta | 20 Wymiary silnika przekta- | Patrz: llustracja 02
bramy (m) dniowego
Maks. waga skrzydta 1800 Czestos¢ uzytkowania Przemystowa
(kg)
Predkos¢ skrzydia Min. 20/ R.O.T. Praca ciggta
(m/min) maks. 42
Wymiary

— 256 mm —

e

510 mm

S

467 mm

e

295 mm

Przygotowania elektryczne (system standardowy, sitownik z prawe;

strony)

1. Sitownik

2. Migajacy sygnalizator swietlny

3. Fotokomoérki 2easy-BUS
4. Tradycyjne fotokomaorki
5. Sterowanie kluczem




Instalacja sitownika

5.1

5.2

Wstepne sprawdzenia

Warunkiem bezpiecznej i wydajnej pracy sitownika jest spetnienie nastepujacych warunkéw:

» Konstrukcja bramy musi nadawac¢ sie do automatyzacji. Szczegodlnie istotne jest prawidtowe
dobranie rozmiaru kota jezdnego do wagi skrzydta i zapewnienie zabezpieczeh przed wypadnie-
ciem z toru: prowadnica gorna i ograniczniki mechaniczne ruchu.

* Poczatkowo nalezy pozostawi¢ co najmniej 10 cm odstepu pomiedzy punktami zatrzymania
ruchomego skrzydta (FCO i FCC) i ogranicznikami mechanicznymi skrzydta. Ostateczna regu-
lacja przeprowadzana jest po zaprogramowaniu przemiennika. Odlegtos¢ minimalna wynosi 3 cm.
 Skrzydto ruchome bramy musi by¢ liniowe i poziome.

 Skrzydto musi poruszac sie ptynnie na catej dtugosci szyny.

» Charakterystyka podtoza musi zapewnia¢ wystarczajaca solidno$¢ cokotu fundamentowego.

* Obszar wykopu pod cokét fundamentowy musi by¢é wolny od rur i kabli elektrycznych.

« Jesli pojazdy mogg uderzy¢ w sitownik, urzadzenie to nalezy odpowiednio zabezpieczyc.

» Zapewni¢ efektywng ptyte uziemiajgcq do przytaczenia sitownika.

W przypadku nie spetniania powyzszych warunkéw przez poszczegodlne elementy, elementy
te nalezy odpowiednio dostosowaé.

Obmurowanie w ptycie podtozowej

1. Zmontowac ptyte fundamentowa w sposéb pokaza- Dimensions in mm K
ny na llustraciji 4. ,'1 .
2. Orientacje ptyty niezbedng dla zazebienia silnika ze // - IS
skrzydtem przedstawiajg llustracje 5 i 6 (zamykanie ya _,.;—-‘._f:f >
odpowiednio w kierunku prawym i lewym). y 'y
50 mm : e
y @ 4{_9'(
VR o
s 4
[
@ e J;f‘

Dimensions . Dimensions
in mm b in mm
- P

Positioning the rack plate Positioning the rack plate
ZINC-PLATED STEEL ZINC-PLATED STEEL

right-hand closing left-hand closing
L

3. Wykonaé cokot fundamentowy (llustracja 7) i zamocowac na nim ptyte podtozowa, wykonujac jeden lub wiekszg liczbe
przepustéow na kable.

S Wypoziomowaé plyte, korzystajac z poziomicy.
4. Zaczeka¢ na stwardnienie betonu.
5. Przygotowac kable elektryczne do przytaczenia zasilania i akcesoriow (llustracja 3).

IS taczenie z zespotem sterowania bedzie tatwiejsze jesli kable bedg wystawaé na ok. 1.5 m z
otworu w ptycie.



5.3

-
Dimensions in mm

Fig. 7

Instalacja mechaniczna

1. Zdja¢ obudowe, pociagajac ja do gory (llustracja 8,
poz. 1).

( 1

L Fig. 8 )

2. Natozy¢ sitownik na ptyte i zamocowac ja, nie dokre-
cajac nakretek, srub i podktadek dotaczonych do piyty

fundamentowej (brak w zestawie) (llustracja 9, poz. ci

d). Przetozy¢ kable przez otwor (llustracja 9, poz. e).
3. Wyregulowa¢ wysokos¢ silnika przektadniowego (llu-

stracja 10, poz. f), kierujac sie wymiarami z llustracji 12.

4. Wypoziomowac silnik przektadniowy, korzystajac z
poziomicy.

5. Przemiesci¢ silnik przektadniowy w poziomie, by
dostosowac jego odlegtos¢ od zebatki (llustracja 11),
kierujac sie wymiarami z llustracji 12.

& Dziatania te sg niezbedne dla
prawidtowego zamocowania zebatki i
umozliwienia przysztych regulacji.

6. Po wyregulowaniu dokreci¢ tymczasowo nakretki
(llustracja 9, poz. d i llustracja 10, poz. f).

7. Przygotowac silnik przektadniowy do pracy recznej
zgodnie z instrukcjami.



9.4 Instalacja zebatki

5.4.1 Zebatka stalowa spawana (llustracja 13)

& Przed zainstalowaniem zebatki zwolni¢ silnik przekladniowy zgodnie z instrukcjami z punktu 8.

1. Zamocowa¢ 3 zapadki gwintowane na zebatce, ustawiajgc je w gornej czesci szczeliny. Dzieki temu luz w szczelinie
umozliwi przyszte regulacje.

2. Recznie przesuna¢ skrzydto do potozenia zamknietego.

3. Réownomiernie oprze¢ pierwszy segment zebatki poziomo na watku zebatym i przyspawa¢ gwintowang zapadke do
skrzydia (llustracja 15).

4. Przesungc¢ recznie skrzydto, upewniajac sie, ze zebatka NIE opiera sie na watku zebatym (pozostawic¢ 1,5 cm odstepu) i
przyspawac drugg, a nastepnie trzecig zapadke.

5. Przytozy¢ drugi segment zebatki do pierwszego, korzystajac z trzeciego segmentu do wyréwnania zebéw dwoch odcinkow.
6. Przesunac skrzydto recznie i przyspawac trzy zapadki gwintowane drugiego segmentu zebatki. W ten sam sposob
przyspawac pozostate segmenty.




5.4.2 Zebatka stalowa przykrecana (llustracja 14)

& Przed zainstalowaniem zebatki zwolni¢ silnik przektadniowy zgodnie z instrukcjami z punktu 8.

1. Recznie przesuna¢ skrzydto do potozenia zamknietego.

2. Potozy¢ pierwszy segment zebatki poziomo na watku zebatym, wkiadajac odstepnik pomiedzy zebatke i skrzydto.
Ustawi¢ segment na gorze szczeliny Dzieki temu luz w szczelinie umozliwi przyszte regulacje.

3. Zaznaczy¢ na skrzydle punkt wiercenia. Wywierci¢ otwér o $rednicy 6,5 mm i nagwintowa¢ go gwintownikiem ze-
wnetrznym o $rednicy 8 mm. Wkrecic Srube.

4. Przesuna¢ recznie skrzydto, upewniajac sie, ze zebatka NIE opiera sie na watku zebatym (pozostawic¢ 1,5 cm odstepu) i
powtorzy¢

czynnosci z punktu .

5. Przytozy¢ drugi segment zebatki do pierwszego, korzystajac z trzeciego segmentu do wyréwnania zebéw dwdch odcin-
kow w sposob pokazany na llustracji 16.

6. Przesuna¢ skrzydto recznie i przykreci¢ pozostate segmenty.

Fig. 16

Wazne uwagi do instalacji zebatki
I 33’_ Upewnic sie, ze podczas ruchu skrzydta zaden z odcinkéw zebatki nie spadnie z watka zebatego.
I 33’_ Nie taczy¢ spawami odcinkow zebatki ze sobg ani z odstepnikami.

I % po zainstalowaniu zebatki, obnizy¢ silnik przektadniowy o ok. 1,5-2 cm na srubach regulacyjnych (llu-
stracja 17, poz. a) w celu zapewnienia prawidlowego zazebienia zebatki z kotem zebatym.



A Dokreci¢ nakretki mocujace (llustracja 9, poz. d) z sitg 80 Nm.
Dokreci¢ nakretki mocujace (llustracja 10, poz. f) z sitg 40 Nm.

lEﬁ’__ Nie smarowac zebatki ani kota zebatego (llustracja 17).
[ Sprawdzi¢ recznie, czy skrzydto dochodzi do ogranicznikdw mechanicznych i czy nie wystepuje tarcie.

Uzytkowanie

6.1

6.1.1

Laczenie karty sterujace

A Odtaczy¢ zasilanie od karty przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci (faczenie, programowanie lub
konserwacja).

* Przestrzega¢ zasad 10, 11, 12, 13 i 14 z punktu ,Wazne zasady bezpieczenstwa”.

» Zapewnic¢ spetnienie warunkéw z llustracji 3, utozy¢ kable w torowiskach i wykonaé potaczenia elektryczne
wybranych akcesoriow.

» Zawsze oddziela¢ kable zasilajgce od sygnatowych (przycisk, odbiornik, fotokomorki, etc.).

» Utozy¢ kable w oddzielnych ostonach, by zapobiec zaktéceniom elektrycznym.

Potaczenia wykonywane przez instalatora
Przytaczyc linie 230 V (llustracja 18).

Dimensions in mm Fig. 17

* L: faza
* N: przewdd zerowy
* PE: uziemienie

10



6.1.2 Elektroniczny zespét sterowania

6.2

Elektroniczny zespét sterowania mocowany jest do wspornika znajdujgcego sie wewnatrz sitownika (llustracja 19, poz. a) i zabezpieczany
pokrywg (llustracja 19, poz. b).

IS By prawidlowo przylaczy¢ i zaprogramowac zespét sterowania, zdja¢ pokrywe i wykona¢ in-
strukcje z punktu 11 (,,Elektroniczny zespét sterowania E850”).

Ostateczna regulacja wytacznikow krancowych

A Prawidlowe ustawienie wylacznikéw krancowych jest mozliwe dopiero po zainstalo-
waniu sterownika i przylaczeniu do niego wszystkich akcesoriéw sygnalizacyjnych i zabezpi-
eczen.

Zatrzymywanie i hamowanie skrzydta podczas otwierania i/lub zamykania zachodzi woéwczas, gdy
krzywki znajdujace sie w urzadzeniu aktywujg mikroprzetaczniki odpowiadajace przypisanej funkciji.
FCO = wylacznik krancowy otwierania (wkret 3)
FCC = wylacznik krancowy zamykania (wkret 2)
ROP = poczatek hamowania podczas otwierania (wkret 4)
RCL = poczatek hamowania podczas zamykania (wkret 1)
1. Przygotowac sitownik do pracy recznej zgodnie z instrukcjami z punktu 8.
2. Obluzowac wkrety i zdjaé pokrywe wytgcznika krancowego (llustracja 20, poz. fi g).
3. Otworzy¢ recznie skrzydto, zatrzymujac je na 10 cm przed ogranicznikiem mechanicznym.
4. Obluzowac centralny wkret blokujacy zespotu wytgcznika krancowego (llustracja 22, poz. e).
5. Obraca¢ wkret odpowiadajacy wytacznikowi krancowemu otwierania FCO (llustracja. 21, poz. 3)
do chwili zetkniecia sie mikroprzetgcznika z krzywka.
6. Znajgc wage skrzydta, wybra¢ predkos¢ ruchu na wykresie 1 i wyliczy¢ odpowiednig minimalng
odlegtos¢ zatrzymania S [mm].
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Chart 1 ROP - RCL MINIMUM STOP SPACE

04m's 0,3ms 0.6 mis 0.7 mfs Example:

: P = 1000 kg
gl "' W =106 misec
1800 | / 5 =400 mm
1400 | fr

#G011z-03735 m/s
# B0 Hz-0,4M5 mfs

100 Hz -0 617 s
#120Hz-C,735 mfa

¥ 10 A N 400 I} S0 i o) B = 0] WAL
5 [mm]

7. Nastepnie przesung¢ skrzydto z powrotem do potozenia zamknietego zgodnie z wielkoscig ziden-

tyfikowanego odstepu zatrzymania.

8. Obraca¢ wkret odpowiadajgcy hamowaniu podczas otwierania ROP (llustracja. 21, poz. d) do
chwili zetkniecia sie mikroprzetacznika z krzywka.

9. Ustawi¢ skrzydto w potozeniu otwartym, na co najmniej 10 cm przed ogranicznikiem mechanicz-
nym.

10. Obraca¢ wkret odpowiadajgcy wytacznikowi krarncowemu zamykania FCC (llustracja 21, poz. b)

do chwili zetkniecia sie mikroprzetgcznika z krzywka.

11. Przesuna¢ skrzydto z powrotem do potozenia otwartego zgodnie z wielkoscig odstepu zatrzy-
mania zidentyfikowanego na wykresie 1.

12. Obraca¢ wkret odpowiadajacy hamowaniu podczas zamykania RCL (llustracja. 21, poz. a) do

chwili zetkniecia sie mikroprzetacznika z krzywka.

13. Znajac wage i predkos¢ ruchu skrzydta, wyliczy¢ odpowiedni czas hamowania t (s)z wykresu 2.
- ~

Chart 2 DECELERATION TIME
2000
0.4mis 2.5m's 06m/s 07 ms Example:
1800 yd P = 1000 Kg

W = 0.6 misec
1600 / t=17sec
1400
1200
=

£ 1000

= .
800
600 /
i / #60 HZ-0,3735 mis
*80 Hz-0,4945 s
260 100 Hz-0 517 mis
#120 Hz- 0,736 mis
b
9
o L5 1 1.8 Zz 25 3
l =]

14. Ustawi¢ wartosci FO03 DECELERATION TIME <Czas hamowania> i A0O21 OPERATING SPE-
ED <Predkos$c¢ ruchu> w przemienniku (patrz: punkt 12.2).

15. Nie zmienia¢ punktéw hamowania (ROP/RCL) i/lub zatrzymania (FCO/FCC) przed ustawieniem
czasu hamowania i predkosci przemiennika (patrz: punkt 12.2).

16. Dokreci¢ centralny wkret blokujacy zespotu wytacznika krancowego (llustracja 22, poz. e).

17. Ustawié¢ recznie skrzydio w potowie drogi i upewnic sie, ze potozenie wytgcznika krancowego
jest takie, jak na llustracji 21.

18. Natozy¢ pokrywe wytacznika krancowego.

19. Zamknag¢ skrzydto recznie.

20. Przygotowac¢ sitownik do NORMALNEJ pracy zgodnie z instrukcjami z punktu 8.

21. Upewnic sie, ze nie wystepujg zagrozenia, a zabezpieczenia pracujg prawidtowo.

22. Wybra¢ polecenie OTWARCIA i sprawdzi¢ prawidtowo$¢ dziatania.

I'® Maksymalna regulowana ODLEGLOSC ZATRZYMANIA wynosi 5 m.

I Sitownik ustawiony jest fabrycznie na otwieranie bramy W PRAWA STRONE. Jesli brama ma
by¢ otwierana W LEWO, przypisania funkcji do wytacznikdw krancowych nalezy odwréci¢ zgodnie
z instrukcjami z punktu ,,11.4.9 Zmiana kierunku otwierania z prawostronnego na lewostron-

ny”.
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Fig. 21

Testowanie sitownika

ji fumﬂ\lﬂlﬂlﬂ

gil] v

]

-

Fig. 22

FCO = wylacznik krancowy otwierania (wkret c)

FCC = wytacznik krancowy zamykania (wkret b)

ROP = poczatek hamowania podczas otwierania
(wkret d)

RCL = poczatek hamowania podczas zamykania
(wkret a)

Po zainstalowaniu sitownika nalezy uwaznie sprawdzi¢ dziatanie wszystkich przytaczonych akceso-

riow i zabezpieczen.

NatozyC przezroczystag ostone zakrywajaca zespot sterowania. Natozy¢ obudowe (llustracja 23, poz.
b) i zamocowac jg czterema wkretami (llustracja 23, poz. a).
Przekazac ,Instrukcje obstugi” uzytkownikowi, wyjasni¢ zasady korzystania z sitownika i poinformo-

wac o potencjalnych zagrozeniach.
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Fig. 23

Zwalnianie/blokowanie sitownika

IS Zalecane jest wytaczenie zasilania sitownika przed recznym poruszeniem bramy. Obrécenie pokretta zapobiega
kazdemu ruchowi silnika.

By zwolni¢ silnik przektadniowy, nalezy:

1. Wiozy¢ klucz i obrécié¢ go w prawo (llustracja 24, poz. a).

2. Obrdci¢ uktad zwolnienia w prawo do oporu (llustracja 24, poz. b).

3. Otworzy¢ lub zamkna¢ brame recznie.

By zablokowa¢ silnik przektadniowy, nalezy:
1. Obréci¢ uktad zwolnienia w lewo do oporu (llustracja 25, poz. b).

2. Obrdcic klucz w lewo i wyjac go z blokady (llustracja 25, poz. a).
l%’_ Obrocenie pokretta uktadu zwolnienia zapobiega kazdemu ruchowi silnika.

I * Sitownik mozna zablokowac i zwolnié w dowolnym potozeniu skrzydta.
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9

Konserwacja

10

Co najmniej raz na p6t roku sprawdzac sprawnos¢ systemu, a szczegolnie zabezpieczen i wyzwo-
len (w tym wywierang site, ktéra musi by¢ zgodna z obowigzujgcymi uregulowaniami).

Naprawy

11

Naprawy przeprowadza upowazniony serwis firmy FAAC.

Elektroniczny zespoét sterowania E850

11.1

Ostrzezenia

A Wazne: Odiaczy¢ zasilanie od zespotu sterowania przed wykonaniem jakiejkolwiek
czynnosci (laczenie lub konserwacja).
e Zainstalowa¢ magnetotermiczny wytgcznik réznicowo-pragdowy o odpowiednim pradzie wy-
zwolenia na doprowadzeniu zasilania do systemu.
¢ Przylaczy¢ kabel uziemiajgcy do odpowiedniego zacisku na ztgczu J9 wyposazenia (llustra-
cja 28).
e Zawsze oddziela¢ kable zasilajgce od sygnatowych (przycisk, odbiornik, fotokomorki, etc.).
Utozy¢ kable w oddzielnych ostonach lub zastosowac¢ kabel ekranowany (z ekranem pota-
czonym z ziemig), by zapobiec zaktdceniom elektrycznym.

15



11.2

Fig. 26

Dane techniczne E850

Zasilanie

230V (+6% / -10%), 50/60 Hz

Moc pobierana 7W
Maks. obciazenie silnika 1800 W
Zasilanie akcesoriow 24V
Maks. prad akcesoriow 500 mA

Temperatura otoczenia podczas
pracy

Od -20°C do +55°C

Ochrona

F1=F5A-250VF2=T0,8A-250VIubF1=F10A-120V F2=T 0,8A
- 120V

Czas otwierania

Programowalny (0-4 min.)

Czas pauzy

Programowalny (0-4 min.)

Programowanie

3 poziomy programowania dla wiekszej uniwersalnosci w zastosowa-
niach

Szybkozigcze

Zlacze 5-stykowe na karcie na Minidec, dekoder, odbiornik RP/RP2

Charakterystyka

Wyswietlacz wielofunkcyjny, uktad szyny zbiorczej i wbudowany wykry-
wacz masy metalu
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11.3 Uktad i opis komponentéw E850
11.3.1 Uktad E850

]
12 345 67 8 9 10111213141516171819 20 212223243536

11.3.2 Opis komponentow E850

DL

Wyswietlacz do sygnalizaciji i programowania

LED

Diody kontrolne stanu wejs¢

J1

Karta zaciskow niskiego napiecia

J2

Karta zaciskow silnika, sygnalizatora Swietlnego i potaczenia wentylatora

J3

Ztacze hamowania podczas otwierania ROP

J4

Ziacze dekodera / Minidec’a / odbiornika RP

J5

Zlacze hamowania podczas zamykania RCL

J6

Zigcze zatrzymania

J9

Karta zaciskow zasilania 230 V

DS1

Woybierak czestotliwosci petli 1i petli 2

F1

Bezpieczniki silnika i transformator pierwotny (F 5A)

F2

Bezpiecznik niskiego napiecia i akcesoriow (T 800mA)

F

Przycisk programowania ,F”

+

Przycisk programowania ,+”

Przycisk programowania ,-”

TF1

Transformator
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11.4 Potaczenia elektryczne

| LIMIT SWITCH UNIT |
i FCO FCC | _

! rn—o—rcu——ﬂf_‘z

\ /
I 1 1]
[S[4[3[2]1]L]
INVERTER L

60 W max

To connect the 20V~ 230 v~

photocells and 50/60 Hz

safety devices,
refer to paragraph EF
1142

FSW CL Fig. 28

11.4.1 Karta zaciskéw J1 — akcesoria (llustracja 28)

J6=FCC - FCO - polecenie zatrzymania manewru

J5=RCL - poczatek hamowania podczas zamykania

J3=ROP - poczatek hamowania podczas otwierania

LOOP 1 - LOOP 1 petla magnetyczna (OTWIERANIE - zaciski 1-2): dla OTWIERANIA.

LOOP 2 - LOOP 2 petla magnetyczna (BEZPIECZENSTWO/ZAMYKANIE - zaciski 3-4): dla BEZ-
PIECZENSTWA/ZAMYKANIA

EF — elektryczny hamulec zatrzymujacy do blokowania silnika

OPEN - polecenie ,,Otwoérz” (N.O. — zacisk 5): oznacza dowolny generator impulséw (np. przycisk),
ktory poprzez zwarcie styku nakazuje otwarcie i/lub zamknigcie bramy.

CLOSE - polecenie ,Zamknij” (N.O. - zacisk 6): oznacza dowolny generator impulséw (np. przy-
cisk), ktory poprzez zwarcie styku nakazuje zamkniecie bramy.

FSW CL - stycznik bezpieczenstwa podczas zamykania (N.Z. - zacisk 7): celem zabezpieczen za-
mykania podczas zamykania jest ochrona

obszaru, na ktory wptywa ruch bramy w etapie zamykania odwréceniem ruchu.

Nie sa nigdy wyzwalane podczas cyklu otwierania.

ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA wyzwolone w stanie otwartym bramy zapobiegajg zamknieciu
bramy.

A Jesli zabezpieczenia ZAMYKANIA nie sa przytaczone, nalezy zewrze¢ zaciski FSW CL i GND
(llustracja 32).

Uwaga: Wykonanie tego potaczenia uniemozliwia kontrole ODPORNOSCI NA USZKODZENIA.

STOP - STOP - stycznik (N.Z. - zacisk 8): oznacza dowolne urzadzenie (np. przycisk), ktéry poprzez rozwar-
cie styku moze zatrzymac ruch sitownika.

A Jesli zabezpieczenia ZAMYKANIA nie sa przytaczone, nalezy zewrze¢ zaciski STOP i GND (llu-
stracja 32).

FSW OP - stycznik bezpieczenstwa podczas zamykania (N.Z. - zacisk 9): celem zabezpieczen otwierania
podczas otwierania jest ochrona obszaru, na ktéry wptywa ruch bramy w etapie otwierania odwréceniem ru-
chu. Nie sg nigdy wyzwalane podczas cyklu zamykania. ZABEZPIECZENIA OTWIERANIA wyzwolone w sta-
nie zamknietym bramy zapobiegajg otwarciu bramy.

A Jesli zabezpieczenia OTWIERANIA nie sg przytaczone, nalezy zewrzeé zaciski FSW OP i GND
(llustracja 32).

GND (zaciski 10-11-19) — biegun ujemny zasilania akcesoriéw

24 V (zaciski 12-13) — biegun dodatni zasilania akcesoriow
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A Maksymalne obcigzenie od akcesoriow wynosi 500 mA. Wyliczy¢ to obciazenie na podstawie da-
nych z instrukcji dotagczonych do akcesoriow.

OUT 1 — polecenie hamowania (zacisk 14): sygnat informujacy przemiennik, ze rozpoczeto sie¢ hamowa-
hie

OUT 2 — polecenie zamkniecia (zacisk 15): sygnat informujacy przemiennik, ze brama zamyka sie

OUT 3 — polecenie otwarcia (zacisk 16): sygnat informujacy przemiennik, ze brama otwiera sie

A By uniknaé nieprawidtowej pracy systemu, nie przekraczaé mocy wskazanej na llustracji 28.
OUT 4 — wyjscie 4 otwarcie-kolektor +24 V (zacisk 18): wyj$cie to mozna ustawi¢ na jedna z funkcji opi-
sanych w punkcie ,,Zaawansowany

poziom programowania” (punkt 11.5.2.). Wartoscig domysing WSZYSTKICH NASTAWT jest KOMUNIKA-
CJA PRZEZ SZYNE ZBIORCZA.

Obcigzenie maksymalne: 24 V, 100 mA.

11.4.2 Potaczenie fotokomorki z przekaznikami i zabezpieczeniami ze stykiem N.Z.

Karta E850 przeznaczona jest do faczenia z zabezpieczeniami zamykania wyzwalanymi tylko pod-

czas zamykania bramy, a wiec nadajg sie do ochrony obszaru zamykania bramy przed ryzykiem
uderzenia.

A Jesli wymagane jest przytaczenie dwoch lub wiekszej liczby zabezpieczen (styki N.Z.),
musza one zosta¢ zainstalowane szeregowo w sposéb pokazany na llustracjach 29, 30 i 31
stowem ,,SAFE”.

Connecting 1 pair of CLOSING photocells ' Connecting 2 pairs of CLOSING photocells A
§a
JETHTIE
n =
THHIIT
SAFE -
RX ™ SAFE
1
%j _E—. GND —rEE =
GND ._1:7_ e a +24 Zj D GND
b— 3
+24 — 4 GND I =1- QE s +24
+24 s |+
Fig. 29
\ a
T RX
Connection without safety devices JL
§p2.2 GND T]- O
gfgpa%ggé +24.—L!° _% GND
J1 45} |, +24
Fig. 30
Fig. 31
| N

11.4.3 Potaczenie fotokomarki szyny

Fotokomérki o architekturze szyny taczone sa z zespotem sterowania E850 ROWNOLEGLE, w
sposob pokazany na llustracjach 32 i Fig. 33, z zastosowaniem jednej linii zasilania i komunikacji.

I'% SZYNOWE fotokomérki i generatory impulséw nie wymagaja dopasowywania
polaryzacji.

Do karty mozna przytagczy¢ maksymalnie 8 par fotokomérek SZYNOWYCH.

Fotokomorki podzielone sg pod wzgledem liczby na nastepujace grupy:

Pary fotokomorek ZAMYKAJACYCH: maks. 7

Pary fotokomérek OTWIERAJACYCH: maks. 1
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- 1% Pair of Photocells

ASVAT

Fig. 22 Fig. 33

Po rozmieszczeniu fotokomdrek o architekturze SZYNOWEJ nalezy wybra¢ adresy poszczegolnych par roz-
nymi kombinacjami PRZELACZNIKOW DWUSTANOWYCH fotokomérek.

A Adres nadajnika i odbiornika stanowiacych pare musi by¢ taki sam.
IS Nalezy upewni¢ sie, ze ten sam adres nie zostat przypisany dwém lub wigkszej liczbie par.

=5 Jesli akcesoria SZYNOWE nie sa stosowane, zaciski 18 i 19 nalezy pozostawi¢ bez polaczen.
Sposoéb adresowania fotokomérek przetacznikami dwustanowymi zilustrowano w ponizszej tabeli.
Tabela: adresowanie PAR fotokomoérek SZYNOWYCH

el L O
Dip4 Dip2 Dip3 Dip4 Ref. Type
ON OFF OFF OFF
OFF OFF OFF (]

OFF OFF ON OFF

OFF OFF ON OMN B-c OPENING
OFF ON ON OFF

OFF ON ON OMN

ON OFF OFF OFF

OFF OFF OFF (]

ON OFF ON OFF

ON OFF ON ON D CLOSING
ON oM OFF OFF

ON ON OFF OM

ON ON ON OFF

OFF ON OFF OFF A OPENING and
OFF il OFF (] CLOSING
ON ON ON ON i FE’UPE_:IE

A By umozliwi¢ prace zainstalowanych akcesoriow SZYNOWYCH, nalezy je przechowac¢ na karcie
w sposoOb opisany w punkcie 11.5.3.
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11.4.4 Karta zaciskow J2, sygnalizator Swietlny (llustracja 28)

LAMP (LAMP-COM): wyprowadzenie sygnatow do sygnalizatora swietinego

11.4.5Karta zaciskow J9 - zasilanie (llustracja 34)

PE: uziemienie
N:230V,50Hz/ 115V, 60 Hz
L: linia zasilajgca 230 V lub 115 V

A By sitownik pracowat prawidtowo, karta musi zosta¢ potaczona z przewodem uziemienia systemu. Na
linii zasilania nalezy zainstalowaé odpowiedni magnetotermiczny wylacznik réznicowo-pradowy.

EB50 INVERTER
.-"-‘%Ef\_ o]
FE L N L=
L1 N ¥
230 Vr

|\ Fig. 34 = /
. ____/-

11.4.6 Ztacza J3 i J5 — szybkoztacza wytacznikdw kraricowych otwierania i zamykania

(llustracja 28)

Szybkoztgcze do przytaczania wytgcznikéw krancowych otwierania (J3) i zamykania (J5).

11.4.7 Wybierak czestotliwosci DS1 (llustracja 27)

11.4.8

PRZELACZNIK DWUSTANOWY stuzacy do wybierania WYSOKIEJ lub NISKIEJ czestotliwosci ro-
boczej petli detekcji pojazdow. Patrz: punkt 11.5.5.

Ztacze J4 - zlacze Minidec'a, dekodera i odbiornika RP

Stuzy do szybkiego dotgczania Minidec’a, dekodera i odbiornikéw RP/RP2
Jesli wykorzystywany jest odbiornik dwukanatowy, taki jak RP2, brame mozna otwiera¢ i zamykac

dwukanatowym pilotem radiowym.
Jesli wykorzystywany jest odbiornik jednokanatowy, taki jak RP, brame mozna tylko otwieraé.
Przytaczy¢ akcesorium strong z komponentami skierowang do wnetrza karty.

A Karty wolno przylaczaé i oditagczaé TYLKO po wylaczeniu zasilania.
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/- Example of radio accessory connection

RP/RP 2

Fig. 35

11.4.9 Odwracanie kierunku otwierania bramy z prawostronnego na lewostronny
IS 2 Potaczenia z kartg E850 sg ustawione fabrycznie na otwieranie bramy W PRAWA STRONE. Jesli

brama ma by¢ otwierana W LEWO, przypisania funkcji do wytacznikéw krancowych nalezy odwrécié w
sposéb pokazany na llustracjach 36 i 37.
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4 Fig. 37

o RIGHT-HAND OPENING (DEFAULT) 9

532015 Rev. A

11.5 Programowanie

Sterownik programowany jest w trybie PROGRAMOWANIA.
Programowanie podzielone jest na 3 poziomy: PODSTAWOWE, ZAAWANSOWANE i SPECJALISTYCZNE.

IS Zmiany w parametrach programowania obowigzujg natychmiast po ich wprowadzeniu, natomiast osta-
teczne zapisanie ich w pamieci ma miejsce w chwili wyjscia z trybu programowania i powrotu do normalnego
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trybu pracy. Jesli wyposazenie zostanie wylaczone przed powrotem do normalnego stanu pracy,
ws_zystkie zmiany zostang utracone.

" po normalnego stanu pracy mozna powrdéci¢ w dowolnej chwili, naciskajac jednoczesnie przy-
ciski ,F” i ,-"

11.5.1 Podstawowy poziom programowania
PODSTAWOWY POZIOM PROGRAMOWANIA wybierany jest nacisnieciem przycisku F:

* Po nacisnieciu i przytrzymaniu wyswietlana jest nazwa pierwszej funkcji.
* Po zwolnieniu przyciski wyswietlana jest wartos¢ funkcji, ktdrag mozna zmieni¢ przyciskami + i -.

* Po ponownym nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku F wyswietlana jest nazwa nastepnej funkgiji, i

tak dalej.

* Kolejne nacisniecie przycisku F po dojsciu do ostatniej funkcji skutkuje wyjsciem z trybu progra-
mowania i powrotem do ekranu z informacjami o stanie wejsc.

Podstawowy poziom programowania

Symbol

Funkcja

Domysinie

dF

WCZYTYWANIE PARAMETRU:

00 — stan neutralny

01 — wczytana wartos$é¢ fabryczna 1

Pozostawi¢ 00 jesli aktualna warto$¢ ma pozosta¢ niezmieniona.

Opis parametru dF zawiera punkt 11.5.2.

00

bu

MENU AKCESORIOW SZYNOWYCH
no = zadanie wprowadzenia urzadzen SZYNOWYCH
Punkt 11.5.3

LO

LOGIKA PRACY:

A — automatyczna

A1 — automatyczna 1

EP — pétautomatyczna, etapowa

E — potautomatyczna

PE — automatyczna, sterowana fotokomorkami
C — ,dead man”

CU - niestandardowa

PA

CZAS PAUZY:

Obowigzuje tylko po wybraniu logiki automatycznej. Regulacja w zakresie 0-59s
ze skokiem o 1 sekunde

Nastepnie wyswietlane sg minuty i dziesigte czesci sekundy rozdzielone
separatorem dziesietnym, a czas regulowany jest ze skokiem o 10 sekund
do wartosci maksymailnej 4.1 minuty.

Przyktad: Jesli wyswietlana jest wartosc 2.5, pauza trwa 2 minuty i 50 sekund.
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L1

PETLA 1:
Jesli funkcja ta jest aktywna, petla przytaczona do wejscia petli 1 uruchamia
OTWARCIE.

Y = petla 1 aktywna

no = petla 1 nieaktywna
Ostrzezenie: Jesli funkcja nie wiaczy sie, stan petli 1 bedzie w kazdym przypadku
dostepny na jednym z nalezycie ustawionych wyjs¢ (patrz: zaawansowany poziom
programowania).

no

L2

PETLA 2:

Jesli funkcja ta jest aktywna, petla przytaczona do wejscia petli 2 petni role ZABEZ-
PIECZENIA lub uruchamia ZAMKNIECIE, tj. dziata jako ZABEZPIECZENIE pod-
czas zamykania i — po jej odkryciu — uruchamia polecenie ZAMKNIECIA.

Y = petla 2 aktywna

no = petla 2 nieaktywna

Ostrzezenie: Jesli funkcja nie wiaczy sie, stan petli 2 bedzie w kazdym przypadku
dostepny na jednym z nalezycie ustawionych wyjs¢ (patrz: zaawansowany poziom
programowania).

No

H1

FUNKCJA WZMOCNIENIA PETLI 1:

Y = aktywna

no = nieaktywna

Funkcja ta zwieksza czutosc¢ petli podczas detekcji. Po zjechaniu pojazdu znad petli
czuto$¢ powraca do wybranego poziomu. System umozliwia wykrywanie nawet po-

No
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jazddéw bardzo dtugich i ciggnikéw z przyczepami.

H2 FUNKCJA WZMOCNIENIA PETLI 2: Y = aktywna N
no = nieaktywna O
Patrz funkcja WZMOCNIENIA PETLI 1.

S 1 CZULOSC PETLI 1 05
Regulacja czutosci petli

01 = min.

10 = maks.

S 2 CZULOSC PETLI 2 0 5
Regulacja czutosci petli

01 = min.

10 = maks.

St STATUS AUTOMATU:
Wyijscie z programowania, zapisanie ustawien i powrét do normalnej pracy syste-
mu.

00 — brama zamknieta

01 — wstepne miganie podczas otwierania

02 — brama otwierana

03 — brama otwarta

04 - pauza

05 — wstepne miganie podczas zamykania

06 — zamykanie

07 — zatrzymana, gotowa do zamkniecia

08 — zatrzymana, gotowa do otwarcia

09 - zatrzymana podczas zamykania przez zabezpieczenia, nastepnie
otwarcie

10 — zabezpieczenia otwierania wyzwolone, nastepnie otwarcie

[ Widok stanu automatu St jest bardzo wazny dla instalatora/konserwatora, poniewaz umozliwia odréznienie
procesow logicznych realizowanych przez karte podczas ruchu bramy.

Na przyktad, w czasie, gdy brama jest zamknieta, MUSI by¢ wyswietlana wartos¢ 00. Po otrzymaniu
polecenia OTWARCIA wyswietlana jest wartos$é 01 (gdy aktywne jest wstepne miganie) lub bezposrednio
warto$¢ 02 (OTWARCIE), a nastepnie — po OTWARCIU bramy — warto$¢ 03.

11.5.2 Zmienianie ustawien wstgpnych

Zmodyfikowanie parametru dF umozliwia automatyczne przywrdcenie ustawienh fabrycznych wszyst-
kich parametréw na wszystkich poziomach. Jest to dogodny punkt wyjscia do szybkiego zaprogra-
mowania E850 do pracy.

Dostepne ustawienia wstepne:
e 01— wczytane wartosci fabryczne

By przywrocic¢ ustawienia fabryczne nalezy wybraé wartos¢ 01. Skutkuje to wyjsciem z pod-
stawowego poziomu programowania.

Przyktad: Po wybraniu wartosci 01 i wyjsciu z podstawowego poziomu programowania wszystkie
wartosci produkcyjne FAAC sg wczytywane i mozna je znalez¢ w kolumnie ,Domysinie” w tabelach
szczebla PODSTAWOWEGO, ZAAWANSOWANEGO i SPECJALISTYCZNEGO. E850 zostaje
wiec skonfigurowana na poruszanie brama.

A WCZYTANIE WSTEPNEGO USTAWIENIA ANULUJE WSZYSTKIE ZMIANY WPROWA-
DZONE WCZESNIEJ W KAZDYM PARAMETRZE PROGRAMOWANIA. BY ZREZYGNOWAC Z
WCZYTANIA WSTEPNEGO USTAWIENIA, POZOSTAWIC WARTOSC 00 W PARAMETRZE dF.

= W przeciwienstwie do pozostatych parametrow, parametr dF nie przechowuje wybranej wartosci,
lecz zawsze powraca do wartosci 00 bedacej stanem standardowym.

Nie mozna wiec rozpoznac, jakie wstepne ustawienie zostato wczesniej ustawione.

By zrezygnowac z wczytania wstepnego ustawienia, nalezy ZAWSZE pozostawia¢ wartos¢ 00
w parametrze dF i przechodzié do nastepnego parametru programowania.
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A By uniknaé utraty wprowadzonych zmian, przywrécenie wartosci fabrycznych i zamkniecie
trybu programowania nalezy przeprowadza¢ PRZED zmiang jakiegokolwiek innego parametru.

11.5.3 Nowy sygnat szyny E850

™

/  FSWOP BUSSTATUS )

\ II_L/
H
\ FSW/CL FSW OPEN S,

Segment swieci = oznacza, ze aktywne/wigczone jest co najmniej jedno odpowiednie urzadzenie
SZYNOWE.

Segment nie $wieci = oznacza, odpowiednie urzadzenie SZYNOWE jest aktywne/wtgczone (gdy
brama jest zamknieta).

Segment STANU SZYNY jest zawsze zapalony.

Na PODSTAWOWYM poziomie programowania pojawi sie parametr bu dotyczacy urzadzen SZY-
NOWYCH:

¢ Po zwolnieniu przycisku F komunikat ,no” pojawi sie tylko wowczas, gdy nie zostato wpro-
wadzone zadne urzadzenie SZYNOWE.

Jednoczesne nacisniecie przyciskow + i — i przytrzymanie ich przez 5 sekund spowoduje dodanie
nowego wpisu. W tym czasie komunikat ,no” bedzie migat, a po zakonczeniu procedury wprowa-
dzenia SZYNY zostanie zastgpiony komunikatem ,Y”. Po zwolnieniu przyciskow + i —, komunikat ,Y”
zgasnie i pojawi sie sygnat stanu urzadzenia SZYNOWEGO. W czasie, gdy brama jest zamknieta, a
zadne urzadzenie SZYNOWE nie jest aktywne/wigczone, wyswietlany jest symbol pokazany na llu-
stracji 39.

Fig. 39

Jesli po zakonczeniu wprowadzania nie wystepujg zadne urzadzenia SZYNOWE, wyswietlony zo-
stanie ponownie komunikat ,no”.

By sprawdzi¢ po zakonczeniu wprowadzania urzadzenia rozpoznane na podstawowym poziomie
programowania na podstawie sygnatu stanu urzgdzenia SZYNOWEGO, nalezy nacisna¢ i przy-
trzymacé przycisk +. Na wyswietlaczu pokazane zostaty typy wprowadzonych urzgdzeh SZYNO-
WYCH.

— + —(} | | —

(o] |—

——

Przyktad zamieszczony powyzej pokazuje wizualizacje co najmniej jednego z nastepujacych wpro-
wadzonych typow akcesoriow SZYNOWYCH:

FSW OP, FSW CL, FSW OPEN.
Zwolni¢ przycisk + i nacisngc¢ przycisk F, by kontynuowac programowanie pozostatych parametréw.

System komunikacji SZYNOWEJ wyposazony jest w funkcje autodiagnostyki zdolng do wyprowa-
dzania sygnatow o btedach w tgcznosci lub sygnatéw o btedzie w konfiguracji akcesoriow SZYNO-
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WYCH. Jesli na SZYNIE wystepuje ZWARCIE, wyswietlany jest MIGAJACY komunikat ,cc” (llu-
stracja 41). Sprawdzi¢ wykonane potgczenia (punkt 11.4.3).

[

[

W nastepujacych przypadkach wyswietlany jest MIGAJACY komunikat ,Er”:
* wiecej niz jedna para fotokomorek SZYNOWYCH posiada ten sam adres,
* btad WYWOLANIA,

+ blad ODPORNOSCI NA USZKODZENIA,

[
[

/

W tym ostatnim przypadku nalezy sprawdzi¢ wszystkie adresy ustawione na zainstalowanych foto-
komodrkach SZYNOWYCH zgodnie z opisem z punktu 11.4.3.

11.5.4 Zaawansowany poziom programowania

By wejs¢ na ZAAWANSOWANY POZIOM PROGRAMOWANIA, nalezy nacisng¢ przycisk F i —
przytrzymujac go — nacisngc przycisk +:
e Po zwolnieniu przycisku + wyswietlana jest nazwa pierwszej funkgciji.
¢ Po zwolnieniu obydwu przyciskow (F i +) wyswietlana jest wartosc¢ funkcji, ktérg mozna
zmieni¢ przyciskami + i -.
¢ Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku F wyswietlona zostanie nazwa nastepnej funkciji, a
po zwolnieniu go wyswietlana jest wartosc funkcji, ktérg mozna zmieni¢ przyciskami + i -.
+ Kolejne nacisniecie przycisku F po dojsciu do ostatniej funkcji skutkuje wyjsciem z trybu pro-
gramowania i powrotem do ekranu z informacjami o stanie wejs¢.

=+
ZAAWANSOWANY POZIOM PROGRAMOWANIA @ 62

Symbol | Funkcja DomysInie

PF WSTEPNE MIGANIE no
Umozliwia aktywowanie sygnalizatora swietlnego na 5 sekund przed

otwarciem lub zamknieciem bramy.

no = nie

OC = przed kazdym ruchem

PA = tylko na koncu pauzy

CL = przed zamknieciem

t CZAS PRACY (przeterminowania): 40
Najlepiej jest ustawi¢ wartos¢ o 5-10 sekund wieksza niz czas otwarcia lub

zamkniecia.

Regulacja w zakresie 0 - 59 s ze skokiem o 1 sekunde

Nastepnie wyswietlane sg minuty i dziesigte czesci sekundy rozdzielone

separatorem dziesietnym, a czas regulowany jest ze skokiem o 10 sekund

do wartosci maksymailnej 4.1 minuty.

OP FOTOKOMORKA OTWIERAJACA: no
Funkcje te nalezy aktywowac, jesli fotokomérki otwierajagce majg zatrzy-
mywac ruch i odwracac¢ kierunek na zamykanie. Jesli funkcja ta jest wyta-
czona, dziatanie fotokomodrek otwierajgcych polega zazwyczaj na wzno-
wieniu ruchu po zakonczeniu wykrywania.
Y = natychmiastowe odwrécenie zamykania
no = wznowienie ruchu po zakonczeniu wykrywania
o4 WYJSCIE 1/SZYNA: 00
Wyjscie to mozna ustawi¢ na jedng z nastepujacych funkcji:
00 = SZYNA

01 = $wiatto wskaznikowe
02 = oswietlenie skrzydia
03 = skrzydto maksymalnie zamkniete
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04 = skrzydto otwarte lub
w stanie pauzy

05 = otwarcie skrzydta
06 = zamkniecie skrzydta
07 = skrzydto nieruchome
09 = petla 1 aktywna

10 = petla 2 aktywna

14 = Swiatta skrzydta

15 = brzeczyk pachotka
16 = FCA aktywna
17=FCC aktywna

P4

POLARYZACJA WYJSCIA 1:
Mozliwos¢ skonfigurowania biegunowosci wyjscia.
Y = biegunowosé N.Z.
no = biegunowos¢ N.O.
Uwaga: Jesli ustawieniem wyjscia jest ODPORNOSC NA USZKODZENIE

(0 0) pozostawi¢ wartos¢ ,no”.

no

AS

ZADANIE SERWISU (powiazana z nastepujacymi
dwoma funkcjami):
Jesli zostanie aktywowana, to na koncu odliczania (ktére mozna ustawi¢
dwoma omowionymi dalej funkcjami ,programowania cyklu”), aktywuje wyj-
scie LAMPY na 4 sekundy co 30 sekund (zgdanie serwisu). Moze by¢
przydatna w ustawieniu zaprogramowanych czynnosci konserwacyjnych.
Y = aktywna
no = nieaktywna

no

nc

PROGRAMOWANIE CYKLU W TYSIACACH:
Umozliwia ustawienie odliczania cykli pracy systemu w zakresie od 0 do 99
(tysiecy cykli). Wyswietlana warto$¢ jest odswiezana po kolejnych cyklach

w interakcji z wartoscig nC (99 zmniejszenia nc odpowiadajg 1 zmniej-

szeniu nC). Funkcje te mozna stosowac¢ w potgczeniu z funkcjg nC do
weryfikowania wykorzystania systemu i do aktywowania ,zgdania serwisu”.

00

nC

PROGRAMOWANIE CYKLU W SETKACH TYSIECY:

Umozliwia ustawienie odliczania cykli pracy systemu w zakresie od 0 do 99
(setek tysiecy cykli).

Wyswietlana wartos¢ jest odswiezana po kolejnych cyklach w interakciji z
wartoscig nC (99 przyrosty nc odpowiadajg 1 przyrostowi nC). (1 zmniej-
szenie nC odpowiada 99 zmniejszeniom nc).

Funkcje te mozna stosowac w potgczeniu z funkcjg nC do weryfikowania
wykorzystania systemu i do aktywowania ,zadania serwisu”.

01

h1

CZAS WSTRZYMANIA PETLI 1
Umozliwia ustawienie czasu obecnosci nad petlg 1. Po uptywie tego czasu
karta skalibruje sie samoczynnie i zasygnalizuje ,zwolnienie petli” (separa-
tor dziesietny jednostki ZGASZONY). Po wiaczeniu karty przeprowadzane
jest automatyczne wyzerowanie.

Y = 5 minut

no = nieskonczony

no

h2

CZAS WSTRZYMANIA PETLI 2
Umozliwia ustawienie czasu obecnosci nad petlg 2. Po uptywie tego czasu
karta skalibruje sie samoczynnie i zasygnalizuje ,zwolnienie petli” (separa-
tor dziesietny jednostki ZGASZONY). Po wiaczeniu karty przeprowadzane
jest automatyczne wyzerowanie.

Y = 5 minut

no = nieskonczony

no

St

STATUS AUTOMATU:
Wyjscie z programowania z zapisaniem zmian
i powrdt do normalnej pracy systemu
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| | (patrz: punkt 11.5.1).

11.5.5 Ustawianie zintegrowanego wykrywacza petli

E850 wyposazony jest w zintegrowany wykrywacz masy metalu wykrywajacy pojazdy metodg in-
dukcyjna.

Dane techniczne:

Oddzielenie galwaniczne elektroniki wykrywacza od elektroniki petli
Automatyczne osiowanie systemu natychmiast po aktywacji
Ciagte zerowanie znoszenia czestotliwosci
Czutos¢ niezalezna od indukcyjnosci petli
Regulacja czestotliwosci roboczej petli
Komunikat o zajetosci petli z wizualizacjg diodowg
e Stan petli adresowalny na wyjsciu 4
Potaczenie:
Przytaczy¢ petle detekcyjne w sposéb pokazany na ilustracji 28.

- Zaciski 1 - 2 petli 1 = petla otwierajgca brame
- Zaciski 3 - 4 petli 2 = petla zamykajaca i/lub zabezpieczajgca

By umozliwi¢ prace przytagczonym petlom, nalezy wejs¢ do trybu podstawowego poziomu progra-
mowania i wybrac ustawienie ,Y” w parametrach L1 i L2. Jesli zainstalowana jest tylko jedna petla,
aktywowac tylko odpowiadajacy jej parametr.

Stan pracy detektora petli pokazywany jest podczas wyswietlania stanu systemu (parametr St) se-
paratorami dziesietnymi.

KALIBRACJA

Po kazdym wigczeniu karty E850 wyswietlany jest status automatu, a zintegrowany detektor petli
przeprowadza automatyczng kalibracje przytgczonych petli. Dlatego nalezy przeprowadzi¢ automa-
tyczng kalibracje E850 przez co najmniej 5 sekund.

O trwajgcej kalibracji informujg dwa migajace separatory dziesietne (llustracja 43).

| 4
Fig. 43 .

A Jesli nie zostata zainstalowana przynajmniej jedna petla magnetyczna, wykrywacz pe-
tli pozostaje w trybie kalibraciji, co jednak nie zaktéca pracy karty. Dlatego podczas wyswietla-
nia stanu automatu co najmniej jeden separator dziesietny miga przez caty czas.

Po zakonczeniu kalibracji separatory dziesigtne informujg o stanie petli:

LOOP 1 LOOP 2
'-xx‘_\‘. i k"f

Separator dziesietny widoczny = petla aktywna
Separator dziesietny niewidoczny = petla nieaktywna
Separator dziesietny miga = petla nie przytaczona lub kalibrowana

Regulacja czutosci

Regulacja czutosci wptywa na roznice indukcyjnosci kazdego kanatu, ktéra musi zosta¢ wywotana
przez pojazd, by aktywowane zostato odpowiednie wyjscie detektora.

Czutos¢ dostosowywana jest niezaleznie dla kazdego kanatu parametrami S1 i 82 na podstawo-
wym poziomie programowania. Patrz: punkt 11.5.1.

REGULACJA CZASU WSTRZYMANIA

Odliczanie czasu wstrzymania rozpoczyna sie od aktywowania petli. Jesli petla jest nadal aktywna
po uptywie tego czasu, przeprowadzana jest nowa kalibracja automatyczna, po ktérej masa metalu
znajdujaca sie na petle nie wywotuje juz stanu aktywaciji petli. Po zakonczeniu nowej kalibracji petla
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jest uznawana za ,zwolniong”. Czas wstrzymania mozna ustawi¢ parametrami h1 i h2 w trybie pro-
gramowania zaawansowanego. Patrz: punkt 11.5.4.

REGULACJA CZESTOTLIWOSCI | NOWE WYWAZANIE

Czestotliwos¢ robocza kazdego kanatu detektora mozna ustawi¢ na dwa poziomy przetgcznikami
dwustanowymi DS1 (patrz: llustracja 27).

on Przetacznik 1 ,ON” = niska czestotliwos¢ petli 1

! H ,OFF” = wysoka czestotliwosc¢ petli 1

13 Przetacznik 2 ,ON” = niska czestotliwos¢ petli 2

,OFF” = wysoka czestotliwos¢ petli 2

Po przestawieniu jednego z tych przetacznikéw zalecane jest przeprowadzenie nowej kalibracji. Je-
Sli zainstalowane sg 2 petle, wybra¢ odpowiednie czestotliwosci dla kazdej z nich.

UWAGI DOTYCZACE WYKONANIA PETLI
Petla musi by¢ oddalona o co najmniej 15 cm od stacjonarnych obiektéw metalowych, co najmniej
50 cm od ruchomych obiektow metalowych i na gtebokos$ci nie wiekszej niz 5 cm pod nawierzchnia.
Zastosowa¢ standardowy kabel jednobiegunowy o $rednicy 1,5 mm? (je$li kabel utozony jest bez-
posrednio w gruncie, musi posiada¢ podwodjng izolacje). Wykonac petle kwadratowg (najlepiej) lub
prostokatng, przygotowujgc koryto z PCW lub wykonujac naciecie w nawierzchni w sposéb pokaza-
ny na llustracji 44 (rogi sciete pod katem 45°, by zapobiec zerwaniu kabla). Utozy¢ liczbe zwojow
kabla wskazang w tabeli. Dwa konce kabla pomiedzy petlg i detektorem muszg zostaé skrecone (co
najmniej 20 razy na metr). Unika¢ splatania kabla (jesli jest to konieczne, zlutowaé zyty i uszczelnic
pofaczenie izolacjg termokurczliwg) o oddzieli¢ go od linii zasilania prgdem sieciowym.

e ™

E Loop Nr. of
= Perimeter Windings
E less than 6
= 13m
from 3 to
4Am 5
from 4 to
6m 4
from 6 to 3
12m
more than 2
12m
\\ Fig. 44 /

11.6 Uruchamianie karty E850
11.6.1 Sprawdzanie diod

Przed ostatecznym uruchomieniem elektronicznego zespotu sterowania E850 nalezy sprawdzic¢
stan diod $wiecacych na karcie.

Diody informujg o stanie wejs¢ karty, a ich wskazania sg bardzo wazne dla oceny ruchéw automatu:

Dioda swieci: styk ZWARTY s ~
Dioda zgaszona: styk ROZWARTY rewor-ois @] )
llustracja 45 przedstawia standardowa konfiguracje diod w sytuaciji, sToP - DL4 [@)
gdy brama jest ZAMKNIETA i gotowa do otwarcia. FSW CL - DL3 [@]
Wejscia FSW OP (DL5), STOP (DL4), FSW CL (DL3) i FCO FCC (DL8) to cLose - pL2 [

wejscia bezpieczenstwa ze stykiem N.Z. (normalnie zwartym), a wiec od-

powiednie diody swieca. oPEN - bL1 [0

Fco FCC - DLS
roe - OLG [@)]

RCL = DL7F '.a

\ Fig. 45 S
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Diody FCA i FCC to styki N.Z. wytacznikow krancowych, ktérych rozwarcie powoduje zgasniecie
odpowiedniej diody:

Fco Fec-bLe [0 FCC ENGAGED
With the Automated
System CLOSED Ro - oLs (@
reL - bL7 [
Fco rec-bLs [O]  FCO ENGAGED
With the Automated o
System OPEN ROP - DLE
RCL - DLT @

11.6.2 Sprawdzanie stanu szyny

M7

11.8

Jesli zainstalowane zostaty fotokomorki SZYNOWE, nalezy wykonaé czynnosci opisane w
punkcie 11.4.3.

Wejs¢ na podstawowy poziom programowania i wyswietli¢ parametr programowania bu.

W parametrze tym widoczna musi byé pozioma srodkowa kreska. Jest to komunikat potwierdzajacy
aktywnosc¢ wszystkich par fotokomoérek SZYNOWYCH. W razie potrzeby nacisna¢ przycisk +, by
sprawdzi¢ wprowadzone urzadzenia zgodnie z opisem w punkcie 11.5.3.

Testowanie sitownika

Po zakonczeniu programowania sprawdzi¢, czy system pracuje prawidtowo.

Upewni¢ sie szczegdlnie, ze prawidtowo wyregulowane zostato zasilanie automatu, a jego zabez-
pieczenia sg aktywne.

Brama ZAMKNIETA — FCC aktywowany

Brama OTWARTA - FCO aktywowany

Specjalistyczny poziom programowania

Specjalistyczny poziom programowania wykorzystywany jest tylko do niestandardowego konfiguro-
wania logiki pracy.

A Przed wprowadzeniem zmian na tym poziomie nalezy w petni zrozumie¢ zmieniane
parametry i ich wptyw na automat.

By wej$¢ na SPECJALISTYCZNY POZIOM PROGRAMOWANIA, nalezy nacisna¢ przycisk F i —
przytrzymujac go — naciskac przycisk + przez ok. 10 sekund. Funkcje przyciskow F, + i — sg takie
same, jak na pozostatych dwoch poziomach programowania.

-+
SPECJALISTYCZNY POZIOM PROGRAMOWANIA @ @10 sekund

Symbol Funkcja Ustawienie

01 Jesli funkcja ta jest aktywna, brama zamykana jest automatycz- | Y = zamykanie auto-
nie po czasie pauzy. matyczne

no = nie

02 Jesli funkcja ta jest aktywna, obowigzuje tryb sterowania dwoma | Y = 2 wejscia
sygnatami wejsciowymi: OTWARCIE i ZAMKNIECIE. no = nie

0 3 Aktywacja rozpoznawania poziomow sygnatow wejsciowych Y = rozpoznawanie
OTWARCIA i ZAMKNIECIA (podtrzymywanie polecenia). poziomu
Karta rozpoznaje poziom (np. nacisniecie przycisku STOP pod- | no = rozpoznawanie
czas naciskania przycisku OTWORZ; otwieranie zostaje wzno- zmiany stanu

wione po zwolnieniu tego pierwszego). Jesli funkcja ta jest wyta-
czona, karta wykonuje manewr tylko w przypadku zmiany sygna-
tu wejsciowego.

0 4 Aktywacja otwarcia DEAD MAN’a (polecenie ,nacisniete” zaw- Y = tak

sze). Zwolnienie polecenia OTWORZ zatrzyma prace. no = nie

05 Po aktywowaniu tej funkcji polecenie OPEN wydane podczas Y = zatrzymanie pod-
otwierania zatrzyma ruch. czas otwierania
Jesli 06 = ,no”, system jest gotowy do otwarcia. no = nie

Jesli 06 = ,Y”, system jest gotowy do zamkniecia.
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06

Po aktywowaniu tej funkcji polecenie OPEN wydane podczas
otwierania odwrdci ruch.

Jesli05i 06 = ,no”, polecenie OPEN nie zadziata podczas otwie-
rania.

Y = odwrdcenie pod-
czas otwierania

no = nie

07

Po aktywowaniu tej funkcji polecenie OPEN wydane podczas

Y = zatrzymanie pod-

pauzy zatrzyma ruch. czas pauzy
Jesli 07 i1 08 = ,no”, polecenie OPEN zeruje czas pauzy. no = nie
08 Po aktywowaniu tej funkcji polecenie OPEN wydane podczas Y = zamkniecie pod-
pauzy spowoduje zamkniecie. Jesli 07 i 08 = ,no”, polecenie czas pauzy
OPEN zeruje czas pauzy. no = nie

09

Po aktywowaniu tej funkcji polecenie OPEN wydane podczas
zamykania zatrzyma ruch. W Innym przypadku odwréci ruch.

Y = zatrzymanie

no = odwrocenie

1 0 Aktywacja zamkniecia DEAD MAN’a (polecenie ,nacisniete” Y = tak
zawsze). Zwolnienie polecenia ZAMKNIJ zatrzyma prace. no = nie

1 1 Po aktywowaniu tej funkcji polecenie ZAMKNIJ ma przewage Y = tak
nad poleceniem OTWORZ. W Innym przypadku odwrotnie. no = nie

1 2 Po aktywowaniu tej funkcji polecenie ZAMKNIJ spowoduje za- Y = zamkniecie po
mkniecie po zwolnieniu. zwolnieniu

Dopdki polecenie ZAMKNIJ jest aktywowane, zespot pozostaje
w trybie wstepnej sygnalizacji Swietlnej zamkniecia.

no = zamkniecie na-
tychmiastowe

13

Po aktywowaniu tej funkcji polecenie ZAMKNIJ wydane podczas
otwierania zatrzyma ruch. W Innym przypadku odwrdcenie na-
tychmiastowe lub po zamknieciu (patrz réwniez: parametr 14).

Y = ZAMYKANIE za-
trzymane

no = ZAMYKANIE od-
wrdcone

14

Jesli 13 = ,no”, po aktywowaniu tej funkcji polecenie ZAMKNIJ
nakazuje natychmiastowe zamkniecie na konicu cyklu otwierania
(zapisuje ZAMKNUW). Jesli 13 i 14 = ,no”, ZAMKNIJ nakazuje
natychmiastowe zamkniecie.

Y = zamyka na koricu
otwierania

no = natychmiastowe
zamkniecie

15

Jesli system zostat zatrzymany poleceniem STOP, po aktywo-
waniu tej funkcji kolejne polecenie OTWORZ zmienia kierunek.
Jesli 15 = ,no”, zawsze zamyka.

Y = zmiana kierunku

no = zawsze zamyka

16

Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania ZABEZPIE-
CZENIA ZAMYKANIA zatrzymujg ruch i umozliwiajg wznowienie
go gdy nie sg juz aktywne. W innym przypadku natychmiastowe
odwrocenie otwierania.

Y = zamkniecie po
ustaniu aktywacji

no = natychmiastowe
odwrdocenie

17

Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania ZABEZPIE-
CZENIA ZAMYKANIA nakazujg zamkniecie, gdy nie sg juz ak-
tywne (patrz rowniez: parametr 18).

Y = zamkniecie, gdy
FSW nie jest juz akty-
wowany

no = nie

18

Jesli 17 = ,Y”, po aktywowaniu tej funkcji zespot oczekuje na
zakonczenie cyklu zamknigcia przed wykonaniem polecenia
zamkniecia przestanego przez ZABEZPIECZENIA ZAMYKANIA.

Y = zamyka na koncu
otwierania

no = nie

19

Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania PETLA 2 za-
trzymuje ruch i umozliwiajg wznowienie go gdy nie jest juz ak-
tywna. W innym przypadku natychmiastowy powrét do otwiera-

Y = zamkniecie po
ustaniu aktywacji

no = natychmiastowe

nia. odwrdcenie
20 Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania PETLA 2 na- Y = zamkniecie jesli
kazuje zamkniecie, gdy nie jest juz aktywna (patrz réwniez: pa- PETLA 2 jest nieak-
rametr 21). tywna
no = nie

21

Jesli 20 = ,Y”, po aktywowaniu tej funkcji zespo6t oczekuje na
zakonczenie cyklu otwarcia przed wykonaniem polecenia za-

Y = zamyka na koricu
otwierania

mkniecia przestanego przez PETLE 2. no = nie
22 Po aktywowaniu tej funkcji polecenia PETLI 1 majg przewage Y = tak
nad poleceniami PETLI 2. no = nie

23

PETLA 1 nakazuje otwarcie, a po zakonczeniu zamyka jesli jest
juz nieaktywna (przydatne w przypadku pokrycia pojazdu kolej-

Y = zamkniecie jesli
PETLA 1 jest nieak-

nymi petlami). Jesli ,no”, nieaktywna PETLA 1 nie powoduje tywna
zamkniecia. no = nie
2 4 Funkcja nie wykorzystywana /
25 Funkcja A.D.M.A.P Y = tak
Po aktywowaniu tej funkcji zabezpieczenia pracujg zgodnie z no = nie

normami francuskimi.
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Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania ZABEZPIE-
CZENIA ZAMYKANIA zatrzymujg ruch i odwracajg go, gdy nie
sg juz aktywne. W innym przypadku natychmiastowe odwréce-

Y = zatrzymanie i cof-
niecie po ustaniu akty-
wagiji

26

nie ruchu. no = odwrdcenie na-
tychmiastowe
27 Funkcja nie wykorzystywana /
WSTEPNE MIGANIE: 05

A1

Pozwala ustawi¢ czas wstepnego migania w zakresie 0-10 se-
kund ze skokiem o 1 sekunde.

PRZETERMINOWANIE ODWROCENIA PODCZAS ZAMYKA-
NIA:

Jesli funkcja ta jest aktywna, podczas zamykania ruch moze
zostac¢ odwroécony lub zatrzymany po uptywie czasu przetermi-
nowania (wytacznik krancowy zamykania nie zostaje osiggniety).

Y = odwrdcenie
no = zatrzymanie

A2

Y = otwarcie
no = brak ruchu

OTWARCIE PO WEACZENIU ZASILANIA:

Funkcja ta otwiera brame po utracie i po przywroceniu zasilania
(tylko jesli automat nie jest zamkniety, a FCC nie zostat wyzwo-
lony).

A3

STATUS AUTOMATU:
Woyjscie z programowania, zapisanie ustawien i powrét do nor-
malnej pracy systemu (patrz: 11.5.1).

St

11.8.1 Indywidualizacja logiki pracy

11.9

Wartosci ze specjalistycznego poziomu programowania zalezg od logiki pracy wybranej w na pod-
stawowym poziomie programowania.

Specjalistyczny poziom programowania umozliwia zindywidualizowania jednej z wybieralnych logik
w przypadku, gdy wymagany jest niestandardowy tryb pracy.

By aktywowac¢ zmiane jednego lub wiekszej liczby parametréw ze specjalistycznego poziomu pro-
gramowania indywidualizujgcych ustawiong logike pracy, nalezy postapi¢ nastepujaco:

Wybraé logike podstawowa najlepiej dostosowang do potrzeb.

Wejs¢ na specjalistyczny poziom programowania i zmieni¢ wybrane parametry.

Wyijs¢ ze specjalistycznego poziomu z podstawowego poziomu i wybra¢ logike Cu.

Logika Cu aktywuje zmiany wprowadzone na poziomie specjalistycznym.

Tabele logiki pracy

A: logika AUTOMATYCZNA (tabela 1/a)

A1: logika AUTOMATYCZNA 1 (tabela 1/b)

EP: logika ETAPOWA (tabela 1/c)

E: logika POLAUTOMATYCZNA (tabela 1/d)

PE: logika AUTOMATYCZNA FOTOKOMORKOWA (tabela 1/e)

C: logika DEAD MAN’a (tabela 1/f)

CU: logika NIESTANDARDOWA (tej logiki nie mozna wybraé; pojawia sie automatycznie po przejsciu do pa-

rametru LO i po zmianie ustawienia domysinego dowolnego parametru).

Tabela 1/a
LOGIKA A IMPULSY
STATUS AU- OTWARCIE A ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
TOMATU
ZAMKNIETY otwarcie i za- brak wptywu brak wptywu | brak wptywu brak wptywu brak wptywu
mknigcie po (OTWORZ | (OTWORZ (OTWORZ
czasie pauzy nieaktywne) | nieaktywne) nieaktywne)
PODCZAS brak wptywu (1) | ponowne zatrzymanie | patrz: zaawan- | brak wptywu zatrzymanie,
OTWIERANIA zamkniecie sowany poziom a po ustaniu
programowania aktywacji
otwarcie (za-
pamietanie
ZAMKNIECIA)
OTWIERANIE ponowne wczy- | ponowne zatrzymanie | brak wptywu ponowne wczy- | ponowne
W PAUZIE tanie czasu zamkniecie tanie czasu wczytanie
pauzy (1) pauzy (ZA- czasu pauzy
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MKNIJ nieak- (ZAMKNIJ
tywne) nieaktywne)
PODCZAS ponowne brak wptywu zatrzymanie | brak wptywu przejscie do zatrzymanie,
ZAMYKANIA otwarcie otwierania a po ustaniu
(patrz: drugi aktywaciji
poziom progra- | otwarcie (za-
mowania) pamietanie
ZAMKNIECIA)
ZATRZYMANIE | zamkniecie zamkniecie brak wptywu | brak wptywu brak wptywu brak wptywu
(OTWORZ/ | (OTWORZ (OTWORZ nie- | (OTWORZ/
ZAMKNIJ nieaktywne) aktywne) ZAMKNIJ
nieaktywne) nieaktywne)
Tabela 1/b
LOGIKA A1 IMPULSY
STATUS AUTO- OTWARCIE ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
MATU A
ZAMKNIETY otwarcie i brak wpltywu brak wptywu brak wpltywu brak wptywu brak wptywu
zamknigcie (OTWORZ (OTWORZ (OTWORZ
po czasie nieaktywne) nieaktywne) nieaktywne)
pauzy
PODCZAS brak wptywu ponowne zatrzymanie patrz: drugi dalsze otwiera- | zatrzymanie, a
OTWIERANIA (1) zamkniecie poziom pro- nie i natychmia- | po ustaniu
gramowania stowe zamknie- | aktywaciji
cie otwarcie (za-
pamietanie
ZAMKNIECIA)
OTWIERANIE W ponowne ponowne zatrzymanie brak wptywu zatrzymanie, a ponowne
PAUZIE wczytanie zamkniecie po ustaniu ak- wczytanie
czasu pauzy tywacji natych- czasu pauzy
(1) miastowe za- (ZAMKNIJ
mkniecie nieaktywne)
PODCZAS ZAMY- | ponowne brak wpltywu zatrzymanie brak wpltywu przejscie do zatrzymanie, a
KANIA otwarcie otwierania po ustaniu
(patrz: drugi aktywacji
poziom progra- | otwarcie (za-
mowania) pamietanie
ZAMKNIECIA)
ZATRZYMANIE | zamkniecie | zamkniecie | brak wpty- brak wptywu | brak wptywu | brak wpty-
wu (OTWORZ | (OTWORZ wu
(OTWORZ / | nieaktywne) | nieaktywne) | (OTWORZ/
ZAMKNIJ ZAMKNIJ
nieaktywne) nieaktywne)
Tabela 1/c
LOGIKA EP IMPULSY
STATUS AU- OTWARCIE A | ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
TOMATU
ZAMKNIETY otwarcie brak wptywu brak wpty- brak wptywu brak wptywu brak wptywu
wu (OTWORZ (OTWORZ nie-
(OTWORZ | nieaktywne) aktywne)
nieaktywne)
PODCZAS zatrzymanie (1) | ponowne zatrzymanie | patrz: drugi brak wptywu zatrzymanie, a
OTWIERANIA zamkniecie poziom pro- po ustaniu ak-
gramowania tywacji otwarcie
(OTWORZ ZA-
TRZYMUJE -
zapamietanie
ZAMKNIECIA)
OTWIERANIE ponowne za- ponowne brak wpty- brak wptywu brak wptywu brak wptywu
W PAUZIE mkniecie (1) zamkniecie wu (ZAMKNIJ nie- (OTWORZ /
(OTWORZ / aktywne) ZAMKNIJ nieak-
ZAMKNIJ tywne)
nieaktywne)
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PODCZAS zatrzymanie brak wptywu zatrzymanie | brak wptywu przejscie do zatrzymanie, a
ZAMYKANIA otwierania po ustaniu ak-
(patrz: drugi tywaciji otwarcie
poziom progra- | (OTWORZ ZA-
mowania) TRZYMUJE -
zapamietanie
ZAMKNIECIA)
ZATRZYMANIE | wznowienie zamknigcie brak wpty- brak wptywu brak wptywu brak wptywu
ruchu w prze- wu (OTWORZ (OTWORZ nie- | (OTWORZ
ciwnym kierun- (OTWORZ / | nieaktywne) aktywne) zatrzymuije -
ku. Po ZA- ZAMKNIJ ZAMKNU za-
TRZYMANIU nieaktywne) pamietywane)
zawsze za-
mkniecie.
Tabela 1/d
LOGIKA E IMPULSY
STATUS AU- OTWARCIE | ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
TOMATU A
ZAMKNIETY otwarcie brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu
(OTWORZ (OTWORZ (OTWORZ nie-
nieaktywne) nieaktywne) aktywne)
PODCZAS zatrzymanie | ponowne zatrzymanie patrz: drugi brak wptywu zatrzymanie, a
OTWIERANIA zamkniecie poziom pro- po ustaniu ak-
gramowania tywacji otwarcie
(OTWORZ za-
trzymuije - za-
pamietanie ZA-
MKNIECIA)
OTWIERANIE ponowne ponowne brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu
W PAUZIE zamkniecie | zamkniecie (OTWORZ / (ZAMKNIJ nie- | (OTWORZ /
ZAMKNIJ nie- aktywne) ZAMKNIJ nieak-
aktywne) tywne)
PODCZAS ponowne brak wptywu zatrzymanie brak wptywu przejscie do zatrzymanie, a
ZAMYKANIA otwarcie otwierania po ustaniu ak-
(patrz: drugi tywacji otwarcie
poziom progra-
mowania)
ZATRZYMANIE | zamkniecie | zamkniecie brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu
(OTWORZ / (OTWORZ (OTWORZ nie- | (OTWORZ
ZAMKNIJ nie- | nieaktywne) aktywne) zatrzymuije -
aktywne) ZAMKNIJ za-
pamietywane)
Tabela 1/e
LOGIKA PE IMPULSY
STATUS AU- | OTWARCIE | ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
TOMATU A
ZAMKNIETY otwarcie i brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu brak wptywu
zamknigcie (OTWORZ (OTWORZ nie- (OTWORZ
po czasie nieaktywne) aktywne) nieaktywne)
pauzy
PODCZAS brak wptywu | ponowne zatrzymanie po ustaniu ak- dalsze otwiera- | zatrzymanie,
OTWIERANIA | (1) zamkniecie tywacji natych- nie i natychmia- | a po ustaniu
miastowe od- stowe zamknie- | aktywaciji
wrécenie cie otwarcie (za-
pamietanie
ZAMKNIECIA)
OTWIERANIE | wyzerowanie | ponowne zatrzymanie brak wptywu zatrzymanie, a ponowne
W PAUZIE czasu pauzy | zamknigcie po ustaniu ak- wczytanie
(1) tywaciji natych- czasu pauzy
miastowe za- (ZAMKNIJ
mkniecie nieaktywne)
PODCZAS ponowne brak wpltywu zatrzymanie brak wptywu przejscie do zatrzymanie,
ZAMYKANIA | otwarcie otwierania a po ustaniu
(patrz: drugi aktywaciji
poziom progra- | otwarcie (za-
mowania) pamietanie
ZAMKNIECIA)
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Tabela 1/f

LOGIKA C IMPULSY
STATUS AU- OTWARCIE | ZAMKNIECIE | STOP FSW OP FSW OP FSW CL/OP
TOMATU A
ZAMKNIETY otwarcie brak wptywu brak wptywu | brak wpty- brak wpty- brak wptywu
(OTWORZ | wu wu (OTWORZ
nieaktywne) | (OTWORZ nieaktywne)
nieaktywne)
PODCZAS brak wpty- zamkniecie zatrzymanie brak wpty- zatrzymanie, a
OTWIERANIA | wu wu po ustaniu ak-
tywacji patrz:
drugi poziom
programowania
OTWIERANIE brak wpty- zamkniecie brak wptywu | brak wpty- brak wpty- brak wptywu
W PAUZIE wu (OTWORZ wu wu (ZA- (OTWORZ/
zatrzymuje - MKNIJ nie- | ZAMKNIJ nie-
ZAMKNIJ aktywne) aktywne)
nieaktywne)
PODCZAS otwarcie brak wptywu zatrzymanie | brak wpty- zatrzymanie | zatrzymanie
ZAMYKANIA wu
ZATRZYMANIE | otwarcie zamkniecie brak wptywu | brak wpty- brak wpty- brak wptywu
(OTWORZ/ | wu wu (ZA- (OTWORZ /
ZAMKNIJ (OTWORZ | MKNIJ nie- | ZAMKNIJ nie-
nieaktywne) | nieaktywne) | aktywne) aktywne)

[0 W nawiasach, wptyw na inne wejscia gdy impuls jest aktywny

12

Zespot sterowania przemiennikiem Omron

12.1

LED indicator light

for RUN COMMAND

Function Keys ——

OMRON
JX_INVERTER

Opis panelu sterowania przemiennika

STOP
RESET

POWER
ALARM

N

RUN /| \
PRG \ ,

MIN MAX

S~ o

Fig. 46

e ZASILANIE DIODA ,ZASILA- | Swieci, gdy obwod sterowania jest zasilany.
NIE”
e ALARM DIODA ,ALARM” | Swieci, gdy wystepuje usterka przemiennika.
¢ PRACA DIODA ,PRACA” | Swieci, gdy przemiennik pracuje.
(podczas polecenia
PRACA)
¢ PRG DIODA ,PRO- Swieci, gdy ustawiona warto$é kazdej funkcji jest po-
GRAM” kazywana na wyswietlaczu danych. Miga w trybie
ostrzezenia (jesli ustawiona wartos¢ jest nieprawidto-
wa).
Wyswietlacz Wyswietla wazne dane, takie jak czestotliwos¢ odnie-
8 8 8 8 sienia, prad wyjsciowy i ustawione wartosci.
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12.2

Dioda wyswietlania

Swieci w zaleznosci od wskazania na wy$wietlaczu.

danych Hz: czestotliwos¢ A: prad
e HzA Dioda polecenia Swieci po ustawieniu na panelu programowania pole-
PRACA cenia PRACA (przycisk PRACA na panelu programo-

wania zostat aktywowany do pracy).

PRACA Przycisk PRACA

Aktywuje przemiennik. Dostepny tylko wéwczas, gdy
na panelu programowania wybrano prace. (Upewnic
sie, ze Swieci dioda polecenia PRACA) Obrét do przo-

du/wstecz zalezy od ustawienia F004

Przycisk STOP /

Zmniejsza predkosc i zatrzymuje przemiennik. Funkcja

STOP WYZERUJ taka sama, jak przycisku WYZERUJ po usterce prze-
RESET miennika.

Przycisk TRYB Umozliwia wybieranie nastepujacych trybéw: monitor

- (dOOO), praca podstawowa (FOOO) i praca roz-

szerzona (A000, b000, CO00, HOOO). Przy-

cisk ten umozliwia rowniez wybor wizualizacji w sposéb
pokazany ponizej [Dodatkowe informacije]. By przejs¢
z trybu ,d001” do innego dowolnego trybu pracy nalezy
nacisng¢ przycisk TRYB i przytrzymac go przez 3 se-

kundy.
|
== [Sle[o]
| FOO1—[ 580 -[FO01]
==

579

Uwaga: Nacisng¢ przycisk Enter, by zapisa¢ zmiany.

Przycisk ENTER

L

Wprowadza i zapisuje zmodyfikowane dane. (By zmie-
ni¢ ustawiong wartosc¢, nalezy pamieta¢ o nacisnieciu
przycisku Enter.) Nie naciska¢ Enter jesli zmiany nie
powinny zosta¢ zapisane (np. po przypadkowym
wprowadzeniu zmiany).

Przycisk Zwieksz

Zmiana trybu. Réwniez zwiekszenie ustawionej warto-
sci funkgiji.

Przycisk Zmniejsz

<y

Zmiana trybu. Réwniez zmniejszenie ustawionej warto-
8ci funkgiji.

Programowanie przemiennika

A Ostrzezenie: NIE ZMIENIAC parametréw innych niz wskazane w tym punkcie.
Nieprawidlowe zmiany moga by¢ niebezpieczne dla oséb, przedmiotéw lub silnika C850.

Wszystkie parametry przemiennika zostaty ustawione na wartosci fabryczne podczas testowania.

Instalator moze zmienia¢ ustawienia tylko kilku parametréw:

A020 = predkos$¢ hamowania (zakres wartosci = 0-20 Hz / domysinie = 10)

A021 = predkos¢ jazdy (zakres wartosci = 50-120 Hz / domysinie = 60)

F002 = czas hamowania (zakres wartosci = 0.01-99.99 / domysinie = 2.5)

FO03 = czas hamowania (zakres wartosci = 0.01-99.99 / domysinie = 2.5)
PROGRAMOWANIE PREDKOSCI HAMOWANIA A020
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Programowanie:

* W czasie, gdy brama jest zasilana i nieruchoma, wys$wietlacz po-
kazuje 0.0.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie pierwsza
grupa parametrow d001.

* Naciska¢ SZARY przycisk do chwili pojawienia sie grupy parame-
trow A.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$¢
A001.

* Naciska¢ jeden z dwéch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie wartosci A020.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$¢ pa-
rametru.

* Naciska¢ jeden z dwéch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia si¢ pozadanej wartosci.

* Nacisng¢ ZOLTY przycisk, by zatwierdzi¢ zmiane.

* Naciska¢ NIEBIESKI przycisk przez 5 sekund, do chwili znikniecia
wartosci d001, by wyj$¢ z programowania.
* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie warto$¢ 0.0.

PROGRAMOWANIE PREDKOSCI JAZDY A021

Programowanie:

* W czasie, gdy brama jest zasilana i nieruchoma, wys$wietlacz po-
kazuje 0.0.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie pierwsza
grupa parametrow d001.

* Naciska¢ SZARY przycisk do chwili pojawienia sie grupy parame-
trow A.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$é
A001.

* Naciskac¢ jeden z dwoch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie wartosci A021.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$¢ pa-
rametru.

* Naciskac¢ jeden z dwoch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie pozadanej wartosci.

* Nacisngé ZOLTY przycisk, by zatwierdzié zmiane.

* Naciska¢ NIEBIESKI przycisk przez 5 sekund, do chwili znikniecia
warto$ci d001, by wyj$¢ z programowania.
* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie wartos¢ 0.0.

PROGRAMOWANIE CZASU HAMOWANIA F002

Programowanie:

* W czasie, gdy brama jest zasilana i nieruchoma, wys$wietlacz po-
kazuje 0.0.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie pierwsza
grupa parametrow d001.

* Naciska¢ SZARY przycisk do chwili pojawienia sie grupy parame-
trow F.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wys$wietlona zostanie warto$¢
FO001.

* Naciskac¢ jeden z dwoch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie wartosci F002.
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* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie wartos¢ pa-
rametru.

* Naciska¢ jeden z dwéch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie pozadanej wartosci.

+ Nacisngé ZOLTY przycisk, by zatwierdzié zmiane.

€

» Naciska¢ NIEBIESKI przycisk przez 5 sekund, do chwili znikniecia
wartosci d001, by wyj$¢ z programowania.
* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie warto$¢ 0.0.

010 Cbd0

PROGRAMOWANIE CZASU HAMOWANIA F003

Programowanie:

* W czasie, gdy brama jest zasilana i nieruchoma, wys$wietlacz po-
kazuje 0.0.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wy$wietlona zostanie pierwsza
grupa parametrow d001.

* Naciska¢ SZARY przycisk do chwili pojawienia sie grupy parame-
trow F.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$é
FO001.

* Naciskac¢ jeden z dwoch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie wartosci FO03.

* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie warto$¢ pa-
rametru.

* Naciskac¢ jeden z dwoch SZARYCH przyciskéw do chwili pojawie-
nia sie pozadanej wartosci.

* Nacisngé ZOL.TY przycisk, by zatwierdzié zmiane.

€

* Naciska¢ NIEBIESKI przycisk przez 5 sekund, do chwili znikniecia
warto$ci d001, by wyj$¢ z programowania.
* Nacisng¢ NIEBIESKI przycisk. Wyswietlona zostanie wartos¢ 0.0.
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12.3 Ustawienia domysine falownika

A001 Wybor czestotliwosci odniesienia 02

A002 Wybor polecenia PRACA 01

A003 Czestotliwos¢ podstawowa 50 Hz
A004 Czestotliwo$¢ maksymalna 120 Hz
A005 Wybdr wyjscia/wejscia 02

AO011 Czestotliwos¢ poczatkowa wyjscia 0.00 Hz
A012 Czestotliwos¢ kohcowa wyjscia 0.00 Hz
A013 Wspétczynnik poczatkowy wyjscia 0 %
A014 Wspotczynnik koricowy wyjscia/wejscia 100 %
A015 Prébkowanie wyjscia/wejscia 01

A016 Prébkowanie wyjscia/wejscia 8

A020 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 0 10.0 Hz
A021 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 1 80.0 Hz
A022 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 2 0.0 Hz
A023 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 3 0.0 Hz
A024 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 4 0.0 Hz
A025 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 5 0.0 Hz
A026 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 6 0.0 Hz
A027 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 7 0.0 Hz
A028 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 8 0.0 Hz
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A029 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 9 0.0 Hz
A030 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 10 0.0 Hz
A031 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 11 0.0 Hz
A032 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 12 0.0 Hz
A033 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 13 0.0 Hz
A034 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 14 0.0 Hz
A035 Wartos¢ odniesienia dla wielu predkosci 15 0.0 Hz
A038 Czestotliwos¢ ruchow 6.00 Hz
A039 Wybaor zatrzymania ruchu 00

A041 Wybdr wzmocnienia sity 00

A042 Napiecie recznego wzmochienia sity 1.8 %
A043 Czestotliwo$¢ recznego wzmocnienia sity 10.0 %
A044 Wybor charakterystyki V/f 00

A045 Wzmocnienie napiecia wyj$ciowego 100 %
A051 Wybor hamowania doprowadzeniem pradu statego 00

A052 Czestotliwo$¢ hamowania doprowadzeniem pradu statego 0.5 Hz
A053 Zwioka w hamowaniu doprowadzeniem pradu statego 0.0 s
A054 Sita hamowania doprowadzeniem pradu statego 50 %
A055 Czas hamowania doprowadzeniem pradu statego 0.5 S
A056 Wybor trybu hamowania doprowadzeniem pradu statego 01

A061 Gorny limit czestotliwosci 0.0 Hz
A062 Dolny limit czestotliwosci 0.0 Hz
A063 Czestotliwos¢ przeskoku 1 0.0 Hz
A064 Amplituda czestotliwosci przeskoku 1 0.5 Hz
A065 Czestotliwo$¢ przeskoku 2 0.0 Hz
A066 Amplituda czestotliwosci przeskoku 2 0.5 Hz
A067 Czestotliwos¢ przeskoku 3 0.0 Hz
A068 Amplituda czestotliwosci przeskoku 3 0.5 Hz
A071 Wybér PID 00

AQ72 Wzmochnienie PID P 1.0

A073 Wzmocnienie PID | 1.0 S
A074 Wzmocnienie PID D 0.00 s
AQ075 Skala PID 1.00 Krotnosé
AO076 Wybdr sprzezenia zwrotnego PID 00

AQ77 Funkcja odwréconego PID 00

AQ078 Funkcja ograniczenia wyj$cia PID 0.0 %
A081 Wybér AVR 02

A082 Wybaor napiecia AVR 230 V
A085 Wybér trybu PRACA 00

A086 Reakcja oszczednosci energii / regulacja precyzji 50.0 %
A092 Czas przyspieszania 2 10.00 S
A093 Czas hamowania 2 10.00 S
A094 Wybér przyspieszania/hamowania dwufazowego 00

A095 Czestotliwo$¢ przyspieszania dwufazowego 0.0 Hz
A096 Czestotliwos¢ hamowania dwufazowego 0.0 Hz
AQ097 Wybor typu przyspieszenia 01

A098 Wybdr typu hamowania 01

A101 Czestotliwo$¢ poczatkowa wyjscia/wejscia 0.0 Hz
A102 Czestotliwo$¢ koncowa wyjscia/wejscia 0.0 Hz
A103 Wspétczynnik rozruchu wyjscia/wejscia 0 %
A104 Wspétczynnik koricowy wyjscia/wejscia 100 %
A105 Wybér rozruchu wyjscia/wejscia 01

A141 Ustawienie czestotliwosci roboczej wejscia A 01

A142 Ustawienie czestotliwosci roboczej wejscia B 02

A143 Wybor operatora 00

A145 Wielko$¢ wzrostu czestotliwosci 0.0 Hz
A146 Kierunek wzrostu czestotliwosci 00
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A151 Czestotliwo$¢ rozruchowa VR 0.0 Hz
A152 Czestotliwo$¢ koncowa VR 0.0 Hz
A153 Wspétczynnik rozruchowy VR 0 %
A154 Wspétczynnik korncowy VR 100 %
A155 Wybdr rozruchowego VR 01
b001 Wybor nowej préby 00
b002 Dozwolony czas tymczasowej przerwy w zasilaniu 0.3 s
b003 Czas oczekiwania przed nowg probg 1.0 S
b004 Tymczasowa przerwa w zasilaniu / spadek podnapiecia pod- | 00
czas wybierania zatrzymania
b005 Wybor czasu nowej préby dla tymczasowej przerwy w zasila- | 00
niu
b011 Czestotliwos¢ rozruchowa przy wznowieniu zmniejszania cze- | 00
stotliwosci
b012 Poziom ciepta elektroniki 7.10 A
b013 Wybaor charakterystyki ciepta elektroniki 01
b021 Wybor limitu przecigzenia 00
b022 Poziom limitu przecigzenia 10.65 A
b023 Parametr limitu przecigzenia 1.0 S
b028 Wybor pochodzenia limitu przecigzenia 00
b029 Predko$¢ hamowania stata po wznowieniu zmniejszania cze- | 0.5 s
stotliwosci
b030 Poziom wznowienia zmniejszania czestotliwosci 7.10 A
b031 Wybor bloku programu 01
b050 Brak zatrzymania w razie wybrania funkcji tymczasowej prze- | 00
rwy w zasilaniu
b051 Brak zatrzymania napiecia rozruchowego w razie wybrania 0.0 \Y
funkcji tymczasowej przerwy w zasilaniu
b052 Brak poziomu hamowania zatrzymywania w razie wybrania 0.0 V
funkcji tymczasowej przerwy w zasilaniu
b053 Brak zatrzymania czasu hamowania w razie wybrania funkcji | 1.0 ]
tymczasowej przerwy w zasilaniu
b054 Brak zatrzymania amplitudy rozpoczecia hamowania w razie 0.0 Hz
wybrania funkcji tymczasowej przerwy w zasilaniu
b055 Ochrona przed przepieciem wzmocnienia proporcjonalnego 0.2
podczas hamowania
b056 Ochrona przed przepieciem czasu catkowania podczas hamo- | 0.2 s
wania
b080 Regulacja AM 100
b082 Czestotliwo$¢ rozruchowa 0.5 Hz
b083 Czestotliwos¢ tozyska 12.0 KHz
b084 Wybdr inicjalizacji 00
b085 Wybor parametréw inicjalizacji 01
b086 Konwersja konwersji czestotliwo$ci 1.0
b087 Wybor przycisku STOP 00
b088 Wybor zatrzymania swobodnymi obrotami 00
b089 Wybor wyswietlacza monitoringu 01
b091 Wybor zatrzymania 00
b092 Sterowanie wentylatorem chtodzacym 01
b130 Funkcja zatrzymania LAD przepiecia 00
b131 Ustawienie poziomu funkcji zatrzymania LAD przepiecia 380 V
b133 Ochrona przed przepieciem podczas wybierania funkcji ha- 01
mowania
b134 Ochrona przed przepieciem podczas ustawiania hamowania 395 V
b140 Wspotczynnik ttumienia przepiecia 01
b150 Automatyczna redukcja tozyska 00
b151 00
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Co01 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 1 00
C002 Wybdr wejscia wielofunkcyjnego 2 01
C003 Wybdr wejscia wielofunkcyjnego 3 02
C004 Wybor wejscia wielofunkcyjnego 4 18
C005 Wybdr wejscia wielofunkcyjnego 5 12
CO011 Wybdr operacji wejscia wielofunkcyjnego 1 00
C012 Wybaor operacji wejscia wielofunkcyjnego 2 00
C013 Wybaor operacji wejscia wielofunkcyjnego 3 00
C014 Wybaor operacji wejscia wielofunkcyjnego 4 00
C015 Wybdr operacji wejscia wielofunkcyjnego 5 00
Cco021 Wybor zacisku wyjscia wielofunkcyjnego 11 00
C026 Wybar funkcji wyjscia przekaznika (AL2, AL1) 05
C028 Wyboér AM 00
C031 Wybor styku zacisku wyjscia wielofunkcyjnego 11 00
C036 Wybor styku wyjscia przekaznika (AL2, AL1) 01
C038 Tryb wyprowadzania sygnatu o niewielkim obcigzeniu 01
C039 Poziom wykrywania niewielkiego obcigzenia 7.10 A
C041 Poziom ostrzezenia o przecigzeniu 7.10 A
C042 Czestotliwo$¢ dochodzenia podczas przyspieszania 0.0 Hz
C043 Czestotliwo$¢ dochodzenia podczas hamowania 0.0 Hz
C044 Limit nadmiernego odchylenia PID 3.0 %
C052 Limit gérny FB PID 100.0 %
C053 Limit doiny FB PID 0.0 %
C070 Wybér operatora / szyny modbus 02
CO071 Wybdr predkosci komunikacji (wybér predkosci transmisji w 04

bodach)
C072 Wybor numeru stacji komunikacyjnej 1
C074 Wybor parzystosci komunikaciji 01
C0o75 Wybdr bitu zakonczenia transmisji w komunikagji 1
CO76 Wybdr btedu w komunikaciji 02
CQ77 Czas przeterminowania btedu w komunikacji 0.00 s
C078 Czas oczekiwania na komunikacje 0 ms
C081 Regulacja wyjscia 100.0 %
C082 Regulacja wejscia/wyjscia 100.0 %
C086 Regulacja przesuniecia AM 0.0 V
C091 Zastrzezone 00
C101 Wybor w gére / w dot 00
C102 Wybdr wyzerowania 00
C141 Funkcja operacji logicznej wejscia A 00
C142 Funkcja operacji logicznej wejscia B 01
C143 Wybor operatora logicznego 0.0
C144 Zwtoka zacisku wyjscia 11 — Tak 0.0 S
C145 Zwtoka zacisku wyjscia 11 — Nie 0.0 S
C148 Zwtoka przekaznika sygnatu wyjsciowego — Tak 0.0 S
C149 Zwioka przekaznika sygnatu wyjsciowego — Nie 0.0 S
FOO1 Monitorowanie / ustawienie czestotliwosci wyjsciowej 80.0 Hz
F002 Czas przyspieszania 1 2.50 S
FO03 Czas hamowania 1 2.50 s
F004 Wybor kierunku obrotu operatora 00
HO03 Wybor mocy silnika 1.50 kW
HO004 Wybdor numeru bieguna silnika 4 Biegun(y)
HO06 Parametr stabilizacji 100 %
d001 Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej 0.0 Hz
d002 Monitorowanie pradu wyjsciowego 0.0 A
d003 Monitorowanie kierunku obrotu 0
doo4 Monitorowanie wartosci sprzezenia zwrotnego PID 0.00
d005 Monitorowanie wejscia wielofunkcyjnego 0
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doo7 Monitorowanie czestotliwosci wyjsciowej (po konwersji) 0.00

do13 0

do16 1

do17 49

d018 Monitorowanie temperatury ,Tab” 22.8 C
d080 Monitorowanie czestotliwosci btedow 0

d081 Monitorowanie btedoéw 1 (ostatni) -

d082 Monitorowanie btedéw 2 -

do83 Monitorowanie btedéw 3 -

d104 Monitorowanie ciepta elektroniki 0.0 %

12.4 Biad przemiennika

Kod alarmu | Nazwa alarmu Opis alarmu
E 05 Zatrzymanie z powodu przecigzenia | Nadmierne obcigzenie silnika

Rozwigzanie problemu:
1. Skrzydto przesuwne za ciezkie.
2. Przeszkoda utrudniajgca ruch skrzydta.

Kod alarmu | Nazwa alarmu Opis alarmu
E 07 Zatrzymanie z powodu przepie- | * Za wysokie napiecie zasilania lub za szybkie
cia hamowanie.
» Wytwarzane prady moga uszkodzi¢ przemien-
nik.

Rozwiagzanie problemu:

1. Upewnic¢ sie, Zze napiecie na zaciskach L i N jest prawidiowe.

SR ATes
J9
PEN L

2. Nacisngg¢ przycisk STOP / WYZERUJ na przemienniku.

STOP

RESET

3. Sprawdzié PREDKOSC JAZDY, parametr przemiennika A021, a w razie potrzeby zmniejszyc.

4. Sprawdzié MINIMALNA ODLEGLOSC ZATRZYMANIA na wykresie 1 w punkcie ,6.2 Ostateczna
regulacja wytgcznikdw krahcowych”, a w razie potrzeby zwiekszy¢ te odlegtosé, regulujac wytgczniki
krancowe.

5. Sprawdzi¢ ODLEGLOSC HAMOWANIA w sposéb pokazany w punkcie ,6.2 Ostateczna regulacja
wytgcznikdw krancowych”, a w razie potrzeby zwiekszy¢ te odlegtos¢, regulujgc wytaczniki kranco-
we.

6. Sprawdzi¢ HAOWANIE ustawione w parametrze FO03 w sposoéb pokazany w punkcie ,6.2 Osta-
teczna regulacja wytgcznikéw krancowych”, pozycje 14 i 13, a w razie potrzeby zwiekszy¢ warto$é
hamowania.

Uwaga: W przypadku innych ostrzezen o BLEDZIE zaczeka¢ (10 s) na automatyczne wyzerowanie
sie przemiennika. Jesli BLAD utrzymuje sie, nacisng¢ przycisk STOP / WYZERUJ.
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STOP

RESET

12.5 Akcesoria opcjonalne

12.5.1Zewnetrzna klawiatura do programowania

Zewnetrzna klawiatura do programowania jest akcesorium opcjonalnym stuzacym do zdalnego pro-
gramowania parametréw przemiennika przy zastosowaniu dotgczonego standardowego kabla
RJ45.

Pamie¢ klawiatury umozliwia zapisanie i przechowywanie maksymalnie 4 zaadaptowanych usta-
wienh programowania dostepnych dla przysztego uzycia.

Klawiatura wyposazona jest w wyswietlacz LCD (llustracja 47).

L% Peiny opis funkcji klawiatury zawiera dofaczona do niej instrukcja.

LOEAL | ,
REMOTE | READ WAITE

Instrukcja obstugi C850
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Nalezy uwaznie przeczytac¢ instrukcje przed rozpocze-
ciem korzystania wyrobu. Zachowa¢ instrukcje.
Ogolne zasady bezpieczenstwa

Prawidtowo zainstalowany i uzytkowany automat C850
jest urzadzeniem bardzo bezpiecznym. Wystarczy
przestrzega¢ pewnych podstawowych zasad bezpie-
czenstwa:

» Zapobiec przebywaniu oséb w poblizu pracujacego
wyrobu.

» Przechowywac¢ piloty i inne urzadzenia emitujace
impulsy radiowe (mogace aktywowaé¢ automat) w miej-
scu niedostepnym dla dzieci.

* Nie pozwala¢ dzieciom na bawienie sie automatem.
* Nie blokowac¢ celowo ruchéw automatu.

» Zapewni¢ bramie swobode ruchu (brak gatezi, krza-
kow, itp.).

» Zapewni¢ sprawno$c¢ i widoczno$¢ sygnalizacii
Swietlnej.

* Nie przesuwaé bramy recznie, o ile nie zostata zwol-
niona.

* W razie usterki zwolni¢ brame, by zapewni¢ dostep i
zaczekac na ingerencje wykwalifikowanych oséb.

* Po przygotowaniu do pracy recznej odtgczy¢ zasila-
nie systemu przed przywréceniem normalnej pracy.

* Nie modyfikowa¢ zadnych komponentéw automatu.
» Samodzielne naprawianie/serwisowanie wyrobu jest
zabronione. Czynnosci takie sg zastrzezone dla serwi-
Su.

Co najmniej raz na pot roku zleca¢ serwisowi spraw-
dzenie automatu, zabezpieczen i uziemienia.

OPIS

Automat C850 nadaje sie idealnie do kontroli ruchu
pojazdéw o $redniej czestotliwosci przejazdow.
Automat jest silnikiem przektadniowym napedzajacym
przesuwne skrzydto bramy. Naped przenoszony jest z
watka zebatego silnika na zebatke lub taficuch skrzy-
dia.

Ruchami skrzydta kieruje ,urzadzenie elektronicznego
zespotu sterowania” wbudowane w sitownik.

Jesli zespot otrzyma polecenie OTWARCIA przestane
z pilota lub innego odpowiedniego urzadzenia w cza-
sie, gdy brama jest zamknieta, silnik zostaje wtaczony
do czasu otwarcia bramy.

Jesli wybrany jest automatyczny tryb pracy, brama
zamknie sie samoczynnie dopiero po uptywie okreslo-
nego czasu.

Jesli wybrano pétautomatyczny tryb pracy, zamkniecie
bramy nastapi po wystaniu drugiego sygnatu.
Woystanie impulsu OTWARCIA podczas zamykanie
spowoduje odwrdcenie ruchu.

Sygnat STOP (jesli funkcja ta jest dostepna) zatrzymu-
je ruch.

Ruchy bramy sygnalizowane sg migajacym swiattem.
Szczegotowe informacje o dziataniu bramy w réznych
trybach logiki pracy uzyska¢ mozna u instalatora.

Automaty posiadaja funkcje wykrywania przeszkody
i/lub zabezpieczenia (fotokomorki, krawedzie) zapo-
biegajace ponownemu zamknieciu bramy, gdy w moni-
torowanym obszarze wystepuje przeszkoda.

System ten gwarantuje mechaniczne zablokowanie
bramy w czasie, gdy silnik nie pracuje. Dlatego insta-
lacja zamka nie jest wymagana.

W zwigzku z tym brame mozna otworzy¢ recznie do-
piero po zwolnieniu blokady.

Poreczny mechanizm zwolnienia recznego ze specjal-
nym kluczem umozliwia przesuwanie skrzydta bramy
w sytuacji awaryjnej lub braku zasilania.

OBSLUGA RECZNA

Zalecane jest wytaczenie zasilania sitownika przed
recznym poruszeniem bramy. Obracanie pokretia
zapobiega kazdemu ruchowi silnika.

By zwolni¢ silnik przektadniowy, nalezy:

1. Wiozy¢ klucz i obréci¢ go w prawo (llustracja 1, poz.
a).
2. Obréci¢ uktad zwolnienia w prawo do oporu (llustra-
cja 1, poz. b).

3. Otworzy¢ lub zamkng¢ brame recznie.
PRZYWRACANIE PRACY RECZNEJ

By zablokowa¢ silnik przektadniowy, nalezy:

1. Obrdci¢ uktad zwolnienia w lewo do oporu (llustracja
2, poz. b).

2. Obréci¢ klucz w lewo do oporu i wyjac go z blokady
(llustracja 2, poz. a).

Obroécenie pokretta uktadu zwolnienia zapobiega
kazdemu ruchowi silnika.

Sitownik mozna zablokowac i zwolni¢ w dowolnym
potozeniu skrzydta.

KONSERWACJA

Co najmniej raz na p6t roku sprawdzac sprawnosc¢
systemu, a szczegdlnie zabezpieczeh i wyzwolen.
NAPRAWY

Naprawy przeprowadza upowazniony serwis.
DOSTEPNE AKCESORIA

Liste dostepnych akcesoriéw zawiera katalog.
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FAAC S.p.A.

N

Via Calari, 10

40069 Zola Predoza (BO) - ITALY

Tel. +39 051 61724 - Fax +39 051 758518
www _faac it - www.faacgroup.com

ASSISTENZA IN ITALIA

SEDE

MILANO

PADOVA

tel. +39 051 6172501
www faac.itfita/assistenza

tel +39 02 66011163
filiale.milano@faacgroup.com

tel +359 049 8700541
filiale.padova@faacgroup.com

ROMA TORINO FIRENZE

tel +39 06 41206137 tel +39 011 6313997 tel. +39 055 301194

filiale.roma@faacgroup.com filiale_torino@faacgroup com filiale firenze@faacgroup.com
SUBSIDIARIES

AUSTRIA GERMANY BENELUX

FAAC GMBH FAAC GMBH FAAC BENELUX NVISA

Salzburg, Ausiria
tel. +43 662 8533950
www faac at

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +40 30 56796645
faactm_info@faacgroup.com

Freilassing, Germany
tel. +49 8654 49810
www._faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 5679 6645

faactm.info@faacgroup.com

Brugge, Belgium
tel. +32 50 320202
www.faachenelux.com

FAAC TUBULAR MOTORS
Schaapweg 30
ML-E063 BA Viodrop, Metherlands.

www faac.at www.faac.de tel. +31 475 406014
faactm info@faacgroup.com
www.faachenelux.com
AUSTRALIA INDIA SWITZERLAND
FAAC AUSTRALIA PTY LTD FAAC INDIA PVT. LTD FAAC AG

Homebush — Sydney, Australia
fel. +61 2 87565644
www.faac.com.au

CHINA

Moida — Delhi, India
tel. +91 120 3934100/4193
www.faacindia.com

NORDIC REGIONS

Altdorf, Switzerland
tel. +41 41 8713440
www.faac.ch

POLAND

FAAC SHAMGHAI
Shanghai, China
tel. +86 21 68182970

FAAC NORDIC AB
Perstorp, Sweden
tel. +46 435 779500

FAAC POLSKA SPZ0.0
Warszawa, Poland
tel. +48 22 8141422

www_faacgroup.cn www faac.se www.faac_pl
UNITED KINGDOM SPAIN RUSSIA
FAAC UK LTD. FAAC SA Faac RUSSIA
Basingstoke - Hampshire, UK San Sebastian de los Reyes. Moscow, Russia
fel. +44 1256 318100 Madrid, Spain www.faac.ru
www faae co.uk tel. +34 91 6613112
www faac es
FRANCE U.S.A. MIDDLE EAST
FAAC FRANCE FAAC INTERMATIOMAL INC FAAC MIDDLE EAST BRAMCH

Saint Priest - Lyon, France
tel. +33 4 72218700
www faac fr

FAAC FRANCE - AGENCE PARIS
Massy - Paris, France

tel. +33 1 69191620

www faac fr

FAAC FRANCE - DEPARTEMENT VOLETS
Saint Denis de Pile - Bordeaux, France

tel. +33 5 57551890

fax +33 5 57742970

&www.faac.fr

Jacksonville, FL- U.S.A.
tel. +1 904 4488952
www faacusa.com

FAAC INTERMATIOMAL INC
Fullerton, California - U.S.A.
tel. +1 714 446 9800
www_faacusa.com

Dubai Airport Free Zone - Dubai, UAE
tel. +971 42146733
www.faac.ae

532015 - RevA
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