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Ostrzezenia

* W celu zapewnienia bezpieczenstwa osob, nalezy doktadnie przestrzegac niniejszych instrukgciji.

* Nieprawidtowa instalacja lub nieprawidtowe uzycie wyrobu moze spowodowaé powazne obrazenia.

* Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszymi instrukcjami. Niniejsze
instrukcje nalezy zachowac na przyszto$¢.

e Symbol A oznacza, ze dane instrukcje maja istotne znaczenia dla bezpieczenstwa oséb oraz prawidto-
wego funkcjonowania automatu.

Symbol

zwraca uwage na informacje dotyczace charakterystyk oraz dziatania produktu.



1 Rozktad skrzynki elektrycznej

A Skrzynka zawiera moduf sterowania E124 oraz Ilustracija 1
elementy zasilania modutu Dlatego tez, w celu )
zapobiezenia uszkodzeniu komponentéw, pod-
czas instalacji nalezy sie ze skrzynkg obchodzi¢
bardzo ostroznie

Wymiary skrzynki podane sa na llustracji 1:

llustracja 2 przedstawia cztery otwory o $rednicy 5
mm stuzgce do mocowania skrzynki 5 mm (ele-
ment 1) do sciany oraz trzy elementy mocowania
do zainstalowania obejm na kable M16/M20/M25
(element 2) oraz dwa zawiasy pokrywy (element 3).
Jesli zachodzi konieczno$¢ demontazu oraz prze-
suniecia modutu E124 nalezy pamietac, by zatozy¢
na wsporniki mocowania podktadki dystansowe
(element 4).

Wymiary w mm

Ilustracja 2
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Zawiasy pokrywy mozna przesunac w gore, co umoz-  Lustracia 5

liwia otwarcie obudowy skrzynki (llustracja 3): zawiasy
mozna takze zdemontowac i zmienic¢ ich potozenie,
tak by pokrywa otwierata sie w prawo lub lewo.

Ilustracja 3

| Przewdd zerowy

|~ Przewod pradowy

Po zamocowaniu skrzynki na wybranym miejscu,
nalezy zastoni¢ otwory mocowania (llustracja 2 ele-
ment 1) oraz sruby za pomocg dostarczony naktadek
w sposoOb pokazany na llustracji 4.

Przewdd uziemienia

Ilustracja 4

= i Nastepnie przytaczy¢ koncéwke zasilacza do ztacza
Przytaczy¢ kabel zasilania do zasilacza, w sposéb J1 na ptytce, w sposob pokazany na llustracji 6.
pokazany na llustracji 5, nalezy upewnic sie, ze
przed modutem zainstalowano odpowiedni bez-
piecznik réznicowopradowy.

Ilustracja 6

2 Ostrzezenia

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac przy — Nalezy zawsze oddziela¢ przewody zasilania od
systemie nalezy odcig¢ zasilanie. przewodow sterowania oraz przewodow bezpie-

czenstwa (wytgczniki, odbiorniki, fotokomorki,
itd.). W celu unikania zaktécen elektromagne-
tycznych nalezy stosowac¢ osobne pancerze lub

— Przytaczy¢ przewod uziemiajacy do odpowied- przewody ekranowane (z uziemionym ekranem).
niego zacisku.

— Przed systemem nalezy zainstalowac przetgcznik
réznicowy o odpowiednim pradzie zatgczania.
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Ukfad i komponenty modutu E124

Ilustracja 7
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3.1 Ustawienia domysine wejs¢ SW6 _Przycisk programowania ,f"
. . SW7  Przycisk resetowania ,Reset SW”
Listwa zaciskowa J4 DL1 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,,IN1”
WE1  OPEN A (otwoérz A) Zestyk zwierny DL2 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,IN2”
WE2  OPEN B (otwoérz B) Zestyk zwierny DL3  Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,IN3”
WE3  STOP Zestyk rozwierny DL4 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,IN4”
WE4  FSW OP Zestyk rozwierny DL5 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,IN5”
WE5  FSW CL Zestyk rozwierny DL6  Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,f CA1”
DL7  Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,f CC1”
Listwa zaciskowa J 13 — Modut xf DL8 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,f CA2”
Kanal 1 OPEN A (otworz A) DL9 Dioda sygnal?zaCJj statusu wej%c?a of CCZ"”
Kanat2  OPEN B (otwérz B) DL10 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,ENC1
DL11 Dioda sygnalizacji statusu wejscia ,ENC2”
Listwa zaciskowa J 14 - Radio DL12 Dioda sygnalizacji aktywnosci Bus-2Easy
DL13 Dioda sygnalizacji diagnostyki Bus-2Easy
Kanat1 OPEN A (otworz A) DL14 Dioda sygnalizacji zasilania podstawowego
Kanat2 OPEN B (otworz B) DL15 Dioda sygnalizacji zasilania zapasowego (pkt 9)
DL16 Dioda sygnalizacyjna przycisku ,SW1” (R1)
32 Op|s komponentéw DL17 Dioda sygnalizacyjna przycisku ,SW2” (R2)
DL18 Dioda sygnalizacyjna przycisku ,SW3”
LCD  Ekran wyswietlania sygnatéw oraz programowania DL19 Dioda sygnalizacyjna przycisku ,Reset SW”
SW1 __ Przycisk programowania ,R1" DL20 Dioda sygnalizacyjna alarmu ,Alarm”
SW2 _ Przycisk programowania ,R2" J1 Przetacznik zasilacza (zasilanie podstawowe)
SW3 _ Przycisk programowania — Setup J2 Przetacznik zasilania wtérnego
SW4 _ Przycisk programowania ,+" 3 Ztacze do przylaczania urzadzen za posrednic-
SW5  Przycisk programowania ,—”

twem szyny Bus-2Easy




J4 Zigcze wejsc¢ centralki (patrz: punkt 4.1)

J14 Ztgcze dekoder/minidec/odbiornik RP

J5 Ztacze wyjscia OUT2 (patrz: progr. poz. 2)

J15 Port USB do z komputera

J6 Zigcze wejscia ogranicznika zakresu ruchu

M1A  Zigcze modutu X-COM

J7 Ziacze do wejs¢ kodera skrzydta 1 oraz skrzydta 2

J8 Zigcze wyjscia OUT1 (patrz: progr. poz. 2.)

J9 Zitacze wyjscia lampy btyskajace;j

J10 Ztacze wyjscia zamka elektrycznego

J11 Ztacze silnika skrzydta 1

J12 Ztacze silnika skrzydta 2

J13 Ztacze modutu odbiornika XF433/XF868

4  Specyfikacje techniczne

A Miganie diody alarmowej oznacza stan alarmowy
(sytuacja taka nie wptywa negatywnie na dziatanie

systemu).

A

Dioda alarmowa LED $wiecqca Swiattem ciggtym

oznacza wystgpienie bfedu (sytuacja taka powodu-
Je zablokowanie dziatania systemu do czasu usu-

nieci problemu).

Zasilanie sieciowe

z przetaczaniem napiecia zasila-

Programowalny (od 0 do 4 mi-

podstawowe nia 230/115 V/~ - 50/60 Hz Czas pracy nut)
I . 24 Vdc - 16 A maks. (min. 20 Programowalny (od 0 do 4 mi-
Zasilanie wtorne Vdc. - maks. 28 Vdc.) Czas pauzy nut)
Stan gotowosci = 4 W, Maks. ~ Moc silnika Programowalna — 50 pozioméw

Pobdr mocy

400 W

Maksymalne obcig-
zenia pradowe silnika

7A

Zasilanie akcesoriow

24 Vdc

Predkosc silnika

Programowalna — 10 pozioméw

Gniazda wejsciowe

Zasilacz zmiennonapieciowy,
bateria, dekoder/Minidec/Rp,X-
COM, modut XF433/868, USB

Maksymalny prad
akcesoriow

24Vdc maks. 500 mA, szyna
Bus-2Easy maks. 500 mA

Pojemnos$¢ baterii

180 mA

Temperatura oto-
czenia

-20 - +55 °C

Bezpiecznik

Bezpieczniki samoresetujgce

Tryby pracy

Poétautomatyczny, automatyczny,
pétautomatyczny ,krok po kro-
ku”, automatyczny z pracag
wsteczng podczas pauzy, auto-
matyczny ,krok po kroku”, auto-
matyczny urzadzen zabezpie-
czajacych, automatyczny ,krok
po kroku” urzgdzen zabezpie-
czajacych, potautomatyczny ,b”,
tryb mieszany ,bC”, ukfad powo-
dujacy wylgczenie systemu w
przypadku zastabnie-
cia/nieobecnosci operatora, au-
tomatyczny sterowany zegarowo

Wejscia na centralce

Bus-2Easy, wejscia od WE1 do
WES (patrz: punkt 5), ogranicz-
nik zakresu ruchu, koder.

Wyijscia na centralce

Lampy btyskajace (ostrzegaw-
cze), silniki, zamek elektryczny,
WY1, WY2 (wyjscie 1i 2 — pro-
gramowalne), zasilanie akceso-
riéw.

Programowanie

1go i 2 poziomu za pomocg 3
przyciskéw ( +, —, f ) oraz ekrany
LCD, 3 poziomu za pomocag
komputera przytgczonego przez
port USB lub modut x-COM.

5  Ptytki zaciskowe, zlgcza wejscia oraz sygnaty

9.1 Plytka zaciskowa J3 - przytaczenie
do akcesoriow Bus-2Easy

Zaciski do przytaczania akcesoriow Bus-2Easy,

patrz: punkt 6.2.

9.2 Plytka zaciskowa J4 — wejscia sy-

gnatow

Ilustracja 8: Przytaczenie rownolegte dwoch stycz-

nikéw zwiernych
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WE1 - OPEN A (otworz A) — Sygnat ,,Otwierania”
(stycznik zwierny — zacisk 1):

Dotyczy dowolnego generatory sygnatow sterowania
(np. przycisku), ktéry zamykajac styk powoduje CAL-
KOWITE OTWARCIE (TOTAL OPENING) .

[@ W celu zainstalowania kilku generatoréw sygnatu
sterujgcego powodujgcych catkowite otwarcie, na-
lezy przytaczyc¢ styczniki zwierne rownolegle.

[@ Inne, bardziej szczegbfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

WE2 - OPEN B (otworz B) — Sygnat ,,Otwierania
czesciowego” (stycznik zwierny — zacisk 3):

Dotyczy dowolnego generatory sygnatow sterowania
(np. przycisku), ktory zamykajac styk powoduje CZE-
SCIOWE OTWARCIE (PARTIAL OPENING) .

[@ W przypadku systemoéw z pojedynczym skrzydtem
(skrzydfo przytgczone do silnika 1), OPEN B po-
woduje otwarcie skrzydta 1 do 50% catkowitego
otwarcia.

[@ W celu zainstalowania kilku generatorow sygnatu
sterujgcego powodujgcych catkowite otwarcie, na-
lezy przytaczyc¢ styczniki zwierne rownolegle.

[@ Inne, bardziej szczegbfowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

A Jesli wybrano jeden z nastepujgcych tryboéw pracy:
b, bC lub C, wejscie IN2 automatycznie ustawiane
Jjest na CLOSE/ZAMKNIJ (stycznik zwierny)

Ilustracja 9: Przytaczenie szeregowe dwdch stycz-
nikéw zwiernych

O—e& Oo—¢& 06—

WE3 - styk polecenia STOP (stycznik rozwierny
— zacisk 4):

Dotyczy dowolnego generatory sygnatow sterowania
(np. przycisku), ktéry otwierajgc styk powoduje za-
trzymanie ruchu automatu.

[@ W celu zainstalowania kilku urzgdzen powodujg-
cych zatrzymanie (STOP), nalezy przytaczy¢
styczniki rozwierne szeregowo.

[@ Inne, bardziej szczegbfowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

A Jesli urzgdzenia zatrzymujgce nie sq przytgczone
nalezy potgczy¢ zaciski STOP oraz GND (uzie-
mienie) za pomocg zworki.

WE4 - styk zabezpieczen otwierajacych (stycznik
rozwierny — zacisk 5): patrz: punkt 6.1.

[@ W celu zainstalowania kilku zabezpieczen otwiera-
Jjacych, nalezy przytqczyc styczniki rozwierne sze-
regowo.

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

A Jesli zabezpieczenia otwierajgce nie sq przytgczo-
ne nalezy pofgczy¢ zaciski WE4 oraz GND (uzie-
mienie) za pomocq zworki, jesli uktad zapewniajg-
cy bezpieczeristwo w razie uszkodzenia (FAILSA-
FE) nie jest aktywny, w przeciwnym wypadku po-
faczy¢ za pomocaq zworki zaciski WE4 oraz WY1

WES5 - styk zabezpieczen zamykajacych (stycz-
nik rozwierny — zacisk 7): patrz: punkt 6.1.

[@ W celu zainstalowania kilku zabezpieczeni zamy-
kajgcych, nalezy przytgczy¢ styczniki rozwierne
Szeregowo.

[@ Inne, bardziej szczegbfowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

A Jesli zabezpieczenia zamykajgce nie sq przytg-
czone nalezy potgczy¢ zaciski WES5 oraz GND
(uziemienie) za pomocg zworki, jesli uktad zapew-
niajgcy bezpieczenstwo w razie uszkodzenia (FA-
ILSAFE) nie jest aktywny, w przeciwnym wypadku
potgczy¢ za pomocqg zworki zaciski WES oraz
wy1.

GND/uziemienie — zaciski 2 — 6: ujemne do zasi-
lania akcesoriow

+24 — zacisk 8: dodatni do zasilania akcesoriow.

A Maksymalne obcigzenie pragdowe akcesoriow wy-
nosi 500mA, podzielone na zaciski J4 i J7. W celu
obliczenia catkowitego poboru pradu, patrz: in-
strukcje poszczegdlnych akcesoriow.

9.3 Plytki zaciskowe J5, J8 — wyjscia
WY1iWY2

Te dwa wyjscia mozna skonfigurowac¢ dla funkgc;ji
opisanych w programowaniu poziomu 2 (patrz: punkt
7.2).

Wartos¢é domysina to:
— WY1 = zawsze aktywne
— WYT2 = lampka kontrolna

Maksymalne obcigzenie pradowe na kazde z wyjs¢:
24 Vdc — 100 mA.

9.4 Ptytka zaciskowa J6 — ogranicznik
ruchu zamykania i otwierania

Ptytka zaciskowa do przytgczania ogranicznikéw ru-
chu otwierania (FCA1 oraz FCA2) oraz zamykania
(FCC1 oraz FCC2).

I35 Styki ogranicznikéw ruchu FCC1, FCA1, FCC2 i
FCAZ2 nie sg stykami rozwiernymi Informacje na
temat ré6znych mozliwych wej$¢ ogranicznikoéw ru-
chu znajdujg sie w programowaniu poziomu 2



9.5 Plytka zaciskowa J7 - kodery

Kodery z wyjsciem typu OC (Open Collector) odnie-
sionym do uziemienia (np. Gatecoder — kodery
bram) mozna przytgczyc¢ tak by wykrywaty katowe
potozenie skrzydta. Informacje na temat przytgczen
podane sg w punkcie 10.

[@ Konfiguracja przedstawiona na ilustracji to konfigu-
racja maksymalna. Dopuszcza sie stosowanie tyl-
ko jednego kodera bram (gatecoder). W takim
przypadku, wejscia nieuzywane nie muszg by¢
przytaczone zworkg do uziemienia.

[@ Domysine czasy wykrywania przeszkody oraz
punktu zatrzymania wynoszg odpowiednio 2 oraz

4 sekundy.
Ilustracja 10
ENC2 GND
ENC1 +24
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9.6 Plytka zaciskowa J9 - lampa bty-
skajgca
Wyijscie do lampy btyskajacej 24 Vdc.

A Maksymalne dopuszczalne obcigzenie prgdowe:
24 Vdc—-15W

9.7 Plytka zaciskowa J10 — zamek
elektryczny

Wyjscie do zamka elektrycznego 12 Vdc lub 24 Vdc.

9.8 Plytka zaciskowa J11, J12 - silniki

J11 (MOT1): Przytaczenie silnika napedzajacego
skrzydto 1, tj. skrzydta ktore otwiera sie pierwsze
podczas operacji otwierania.

J12 (MOT2): Przytaczenie silnika napedzajacego
skrzydto 2, tj. skrzydta ktore otwiera sie drugi pod-
czas operacji otwierania.

A Jesli przytgaczony jest tylko jeden silniki, musi on
by¢ przytgczony do zaciski J11 (MOT1).

A Jesli podczas pierwszego ruchu procedury skrzy-
dfo bedzie sie zamykac zamiast otwierac, nalezy
zamieni¢ miejscami koricowki przytgczenia silnika

9.9 Ziacze zasilania podstawowego z
sieci 2301115V

J1: Wybrac¢ prawidtowe ustawienie napiecia zasilania
ustawiajac przetacznik we wiasciwym potozeniu (do-
myslnie 230 Vac).

Ilustracja 11

A By zagwarantowac prawidfowe dziatanie, zasilacz
zZmiennonapieciowy musi by¢ przytaczony do
uziemienia systemu Przez systemem nalezy zain-
stalowac odpowiedni bezpiecznik réznicowo-
pradowy

9.10 Zlgcze J2 - zasilanie zapasowe

J2: W przypadku braku podstawowego zasilania sie-
ciowego modut sterowania moze by¢ zasilany za
pomocg zapasowego uktadu zasilania niskiego na-
piecia (24Vdc). Zasilanie zapewniane jest za pomo-
cq zespotu akumulatorow tadowanych za pomocg
tadowarki wbudowanej w centralke, lub przez zasi-
lacz stabilizowany. W obu przypadkach parametry
zasilania musza by¢ nastepujace:

— Napiecie: (24 + 4) Vdc
— Prad: 16 A maks.

A Jesli stosowany jest zewnetrzny zasilacz stabili-
zowany, nalezy wytgczyc funkcje ,fadowarki” za
pomocg komputera (patrz: osobne instrukcje)

9.11 Ztacze J13 - ziacze do szybkiego
przytaczania modutu XF

Modut sterowani posiada wbudowany 2-kanatowy
system dekodowania (DS, SLH, LC/RC) o nazwie
OMNIDEC. System ten umozliwia zapisywanie — za
pomocg dodatkowego modutu nadajnika - F433 lub
XF868 (llustracja 12 element 1) — radiowych sygna-
tow sterowania o tej samej czestotliwosci lecz roz-
nego typu (DS, SLH, LC/RC). Istnieje mozliwosc¢ za-
pisania zarowno komend catkowitego otwarcia
(OPEN A/JOTWORZ A) oraz czeéciowego otwarcia
(OPEN B/OTWORZ B) na maksymalnie 256 kana-
tach.



[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

[@ Instrukcje na temat zapisywania komend sterowa-
nia radiowego znajdujg sie w punkcie 8.

A Centralke wolno instalowac lub demontowac wy-
facznie po odcieciu zasilania

Ilustracja 12

9.12 Ztacze J14 do szybkiego przyta-
czania minidec, dekodera i RP

Stuzy do szybkiego przytagczania Minidec, dekode-
réw oraz odbiornikdw RP/Rp2.

Stosowanie dwukanatowego odbiornika RP2 umoz-
liwia bezposrednie sterowania dwoma réznymi kana-
tami radiowymi, OPEN A/OTWORZ A oraz OPEN
B/OTWORZ B automatu za pomocg dwukanatowego
modutu sterowania radiowego.

Jesli stosowany jest jednokanatowe urzadzenie typu
minidec, dekoder lub RP, umozliwia ono sterowanie
tylko jednym kanatem radiowym — OPE-
NA/OTWORZ A.

Akcesoria nalezy montowac tak by strona z elemen-
tami (elektronicznymi) skierowana byta do wnetrza
centralki.

A Centralke wolno instalowac¢ lub demontowac¢ WY-
tACZNIE po odcieciu zasilania

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

Ilustracja 13: Przyktad przytaczenia akcesoriow
radiowych.
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9.13 Ztgcze M1A do szybkiego przyta-
czania modutu X-COM

Do tego ztacza mozna przytaczy¢é modut X-COM,
stosowany do komunikacji radiowej pomiedzy cen-
tralkg i komputerem PC.

[@ Inne, bardziej szczegbfowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

A Centralke wolno instalowac lub demontowac wy-
facznie po odcieciu zasilania



6 Pofaczenia elektryczne

Ilustracja 14
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A Maksymalne obcigzenia pradowe: 24 Vdc, 500 mA

Modut sterowania E124 umozliwia stosowanie za-
rowno tradycyjnych fotokomérek (zestyk rozwierny z
przekaznikiem) oraz/lub fotokomorek z szyng Bus-
2Easy (otwarty styk kolektorowy). Lokalizacja foto-
komérek pokazana jest na llustracji 15.

6.1 Fotokomorki tradycyjne

Przed przytaczeniem fotokomérek zalecamy wybra-
nie typu pracy zgodnie ze strefg ruchu, ktorg bedg
kontrolowac.

Zabezpieczenia zamykania: uruchamiane wytgcznie
podczas ruchu zamykania automatu, a tym samym
sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
zamykania przed ryzykiem uderzenia.
Zabezpieczenia otwierania: uruchamiane wytgcznie
podczas ruchu otwierania automatu, a tym samym
sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
otwierania przed ryzykiem uderzenia.
Zabezpieczenia zamykania/otwierania: uruchamiane
podczas ruchu zamykania i otwierania automatu, a
tym samym sg odpowiednie do zabezpieczania ca-
tego obszaru ruchu przed ryzykiem uderzenia.

Ilustracja 15

Zabezpieczenia zamykania/otwierania

Zabezpieczenia
zamykania Zabezpieczenia
otwierania

Ilustracja 16

Przytagczenie jednej pary fotokomoérek zamykania z
aktywowanym uktadem zapewniajacym bezpieczen-
stwo w razie uszkodzenia (FAILSAFE). Za pomoca
programowania poziomu drugiego ustawi¢ parametr
ol =01.
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Przytgczenie jednej pary fotokomoérek zamykania z
dezaktywowanym uktadem zapewniajgcym bezpie-
czenstwo w razie uszkodzenia (FAILSAFE) i ogra-
nicznikem (STOP)

WE3 GND +24
WE4 WES

12345678 J4
L1

Inne urzadzenia
zabezpieczajgce

REnE
U
S—
PN

@®
+1




Ilustracja 17: Przytaczenie dwdch par fotokomdrek
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Ilustracja 18: Przytaczenie dwdch par fotokomdrek
otwierania
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Ilustracja 19: Przytaczenie jednej pary fotokomo-
rek zamykania i jednego zabezpieczenia otwierania
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Ilustracja 20: Bez przytaczania zabezpieczen i
ogranicznika
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[@ Jesli uktad zapewniajgcy bezpieczenstwo w razie
uszkodzenia (FAILSAFE) nie jest uzywany, nalezy
przytaczy¢ zasilanie nadajnika do zaciskow 8 i 14
listwy J4.

[@ Jesli uktad zapewniajgcy bezpieczenstwo w razie
uszkodzenia (FAILSAFE) jest uzywany, nalezy
przytaczy¢ zasilanie nadajnika do wyjscia WY1 po
Jjego poziomu 2 oraz llustracja 16).
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[@ Jesli uktad zapewniajgcy bezpieczenstwo w razie
uszkodzenia (FAILSAFE) jest uzywany, nieuzywa-
ne wejscia zabezpieczen nalezy potgczyc¢ zworkg
do bieguna ujemnego wyjscia WY1 (Patrz: llustra-
cja 16).

Ilustracja 21: Przytaczenie pary fotokomorek za-
mykania, pary fotokomdrek otwierania i pary foto-
komorek otwierania/zamykania.
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Ilustracja 22: Przytaczenie pary fotokomdrek za-
mykania i pary fotokomdrek otwierania.
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Ilustracja 23: Przytaczenie pary fotokomodrek za-
mykania i pary fotokomorek otwiera-
nia/zamykania.
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6.2 Fotokomorki przytaczane przez
szyne Bus-2Easy

Niniejsze urzadzenie wyposazone jest w uktad Bus-
2Easy pozwalajgcy na przytgczenie duzej liczby do-
datkowych, odpowiednio oprogramowanych urzg-
dzenh bezpieczenstwa Bus-2Easy (np. do 16 par fo-
tokomorek), za pomoca tylko dwoch przewodow
bezbiegunowych.

Przed przytaczeniem fotokomérek zalecamy wybra-
nie typu pracy (llustracja 24) zgodnie ze strefg ru-
chu, ktéra bedg kontrolowaé oraz ustawienie prze-
tacznikéw typu DIP — zaréwno na nadajniku jak i na
odbiorniku — zgodnie z instrukcjami podanymi w Ta-
beli 1:

Fotokomérki zamykania: uruchamiane wytgcznie
podczas ruchu zamykania automatu, a tym samym
sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
zamykania przed ryzykiem uderzenia.

A Jesli za pomocq szyny Bus-2Easy przytaczono
dwie lub wiecej fotokomoérek zamykania, dla kaz-
dej pary nalezy wybrac inny adres

Fotokomorki otwierania: uruchamiane wytacznie
podczas ruchu otwierania automatu, a tym samym
sg odpowiednie do zabezpieczania obszaru ruchu
otwierania przed ryzykiem uderzenia.

A Jesli za pomocq szyny Bus-2Easy przytaczono
dwie lub wiecej fotokomorek otwierania, dla kazdej
pary nalezy wybrac inny adres

Fotokomorki zamykania/otwierania: uruchamiane
podczas ruchu zamykania i otwierania automatu, a
tym samym sg odpowiednie do zabezpieczania ca-
tego obszaru ruchu przed ryzykiem uderzenia.

A Jesli za pomocq szyny Bus-2Easy przytaczono
dwie lub wiecej fotokomoérek zamykania, dla kaz-
dej pary nalezy uzy¢ innego kodu

Generatory sygnatéw sterowania: stuzg do genero-
wania sygnatéw otwierania automatu.

Do centralki mozna przytagczy¢ maksymalnie 16 par
fotokomorek Bus-2Easy.

Fotokomorki podzielone sg na grupy:

— Fotokomorki otwierania: maks. 6

— Fotokomorki zamykania: maks. 7

— Fotokomorki otwierania/zamykania: maks. 2

— Fotokomorki podajace sygnat otwierania: maks. 1

llustracja 24 przedstawia automat z dwoma skrzy-
dtami z zaznaczonymi obszarami kontrolowanymi
przez fotokomorki.

— A: Fotokomorki otwierajace i zamykajace
— B: Fotokomorki otwierajace
— C: Fotokomorki otwierajace
— D: Fotokomoérki zamykajace

Ilustracja 24

\ g

>

6.2.1 Adresowanie fotokomoérek przytacza-
nych przez szyne Bus-2Easy

[@ Wazne: Zaréwno nadajnik jak i odbiornik muszg
otrzymac ten sam adres.

[@ Nalezy upewnic sie, ze jednemu adresowi przypi-
sana jest wylgcznie jedna para fotokomdrek.

[@ Jesli akcesoria przytgczane przez szyne Bus-
2Easy nie sg stosowane nalezy pozostawic ztgcze
Bus-2Easy wolne (J3 - llustracja 7).

Ilustracja 25
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Tabela 1 przedstawia operacje programowania z
uzyciem przetgcznikéw typu DIP zainstalowanych
wewnatrz nadajnika oraz odbiornika fotokomorek
przytaczanych przez szyne Bus-2Easy.



Tabela 1: Adresowanie fotokomodrek Bus-2Easy

Tabela 3: Opis diody LED DL13 (zielona)

DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 Dotyczy Typ
Wyt Wyt Wyl Wyt
Wyt Wyt Wyl WL
Wyt Wyl WE Wi B-C Otwieranie
Wyt Wyt WL Wi
Wyt Wi WL Wk
Wyt Wi Wit Wit
WL Wyl Wyt Wyk
WL Wyl Wyt Wyk
WL Wyl WL Wk
WL Wyl WL WH. D Zamykanie
Wit WL Wyl Wyt
Wi WL Wyl WL
Wi Wi WL Wk
Wyt. WL Wyl Wyt A Otwieranie i
Wyt WL Wyt Wi zamykanie
WL OWE WL Wi / Sygnat otwie-
rania

[@ Inne, bardziej szczegdtowe, opcje programo-
wania dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

6.2.2 Zapisywanie w pamieci akcesoriow
przytaczania przez szyne Bus-2Easy

Do systemu mozna w dowolnym czasie dodac¢ foto-

komoérki Bus-2Easy, po prostu zapisujac je w pamie-

ci centralki, zgodnie z nastepujaca procedura;

1. Zainstalowa¢ i zaprogramowacé akcesoria uzywa-
jac odpowiedniego adresu (patrz: punkt 6.2.1).

2. Odcig¢ zasilanie centralki.

3. Przytaczy¢ dwa kable akcesoridw szyny Bus-
2Easy do czerwonej listwy zaciskowej J3 (z do-
wolng biegunowoscig).

4. Wiaczy¢ zasilanie centralki, nalezy pamietac by
wpierw przytgczy¢ wtyczke zasilania sieciowego
J1 (biegnaca od zasilacza zmiennonapieciowe-
go) a nastepnie zigcze baterii J2.

5. Szybko nacisng¢ wytacznie przycisk konfiguraciji
SETUP (SW3) w celu przeprowadzenia progra-
mowania. Skontrolowac¢ dziatanie zainstalowa-
nych urzadzenh przytaczanych przez szyng Bus-
2Easy.

W pamieci centralki zapisano akcesoria przytagczane
przez szyne Bus-2Easy. By sprawdzi¢ czy przyta-
czenie szyny Bus-2Easy jest prawidtowe, patrz: po-
nizsza tabela

Tabela 2: Opis diody LED DL12 (czerwona)

Zataczone urzadzenie zabezpieczajgce lub ak-

WL. . )

tywny generator impulséw

Zadne urzadzenie zabezpieczajace NIE jest
WYL. zatgczone oraz nie jest aktywny generator sy-

gnatéw sterowania
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Normalna praca (dioda $wieci nawet, gdy nie

Swieci ma fotokomorek)

Zwarcie na szynie Bus-2Easy (bty$niecie co
WYL,

2,5 sekundy)

Btad wykryty na ztaczu szyny Bus-2Easy, po-

wtorzy¢ procedure akwizycji. Jesli btad nadal
Miga wystepuje, nalezy sprawdzi¢ czy do poszcze-

golne akcesoria nie majg przypisanych wiecej
adresow niz jeden (patrz: takze instrukcje ak-
cesoriow).

6.2.3 Adresowanie koderéw szyny Bus-2Easy

Przytaczanie wejscia Bus-2Easy do centralki reali-
zowane jest za pomocg kabla dwubiegunowego wy-
chodzacego z koderdw.

A W przeciwienstwie do fotokomaérek, biegunowosé
przytgczenia szyny Bus-2Easy okresla czy koder
przypisany jest do jednego skrzydta czy do drugiego

Dlatego tez nalezy zwracaé szczegdlna uwage na
wskazania diod statusu znajdujgcych sie na korpu-
sach poszczegélnych koderéw (llustracja 26).

Ponizej znajduje sie lista funkcji diod DL1, DL2 oraz
DL3 oraz ich status:

Tabela 4: Przytaczenie kodera oraz diody statusu

Dioda Swieci Miga Zgaszona
Zasilanie wtg- Zasilanie
czone, komu- wigczone, Brak zasilania
nikacja z cen- lecz brak oraz komuni-
DL 1 : Lo )
tralka realizo- komunikacji kacji przez
wana przez przez Bus- Bus-2Easy
Bus-2Easy 2Easy
Koder skrzy- Koder skrzy-
DL 2 dia 1 / dha 2
Odebrano
DL 3 Skrzydto jest  impulsy pod-  Skrzydto jest
nieruchome czas ruchu nieruchome
skrzydta

* DL1 — w celu zapewnienia prawidtowego pota-
czenia pomiedzy koderem i centralna dioda musi
zawsze Swiecic.

e DL2 — okreSla skrzydfo na ktérym zainstalowany
jest koder. Pod warunkiem, ze konfiguracja jest
prawidtowa, automat bedzie pokazywac: koder z
zapalong diodg DL2 w przypadku skrzydta 1 oraz
koder diodg DL2 zgaszong w przypadku skrzydta
2. Jesli potgczenie jest nieprawidtowe, tj. dwa
kodery o tym samym statucie diod DL2, podczas
procedury programowania akcesoriow Bus-
2Easy, diody DL1 obu koderow btyskajg. W ta-
kiej sytuacji nalezy zapoznac sie z konfiguracjg
opisang w Tabeli 4 w celu okreslenia, ktére przy-
taczenie kodera nalezy zmienic.

* DL3 - btyskami wskazuje odczyt sygnatéw ste-
rowania podczas ruchu skrzydta. gdy skrzydto
jest nieruchome dioda DL3 jest albo zgaszona
albo swieci.



Oprzewodowanie kodera sitownika S700H/S800H

DL1 $wieci

DL3 zgaszona

/ Skrzydto 1* Skrzydto 2 DL2 zgaszona ‘
EI-:H 2 LEDy $wieca 1 LED $éwieci
| a—1 I | P |
w Skrzydio 1 1 Skrzydio 2 %‘
\ DL2 s$wieci DL1 $wieci
DL3 zgaszona
DL 1 _Swieci DL2 swieci DL3 zgaszona
. Skrzydio 2 Skrzydio 1* ~a
ﬁ-—‘/ﬂ 1 LED $wieci 2 LEDy $wieca
i y ppa—
= Skrzydio 2 — | Skrzydio 1
a \
DL2 zgaszona DL1 $wieci

DL3 zgaszona

[@ * Skrzydto 1 otwiera sie jako pierwsze i zamyka jako drugie. Jesli pomiedzy skrzydfami nie ma profilu ztgczowego,

ustawi¢ zwtoke na zero w centralce.

[@ Odwrécic¢ oprzewodowanie kodera, by zamieni¢ kodery zwigzane ze skrzydftami 1 2.

Oprzewodowanie kodera sitownika S4 50H

Skrzydto 1*

Skrzydto 2

Upewni¢ sie, ze LED DL1 i DL2(]
na skrzydle 1 sSwieca, gdy silnik[
nie pracuje.

Upewni¢ sie, ze LED DL1[J
na skrzydle 2 $wieci, gdy(]
silnik nie pracuje.

Skrzydto 1 Skrzydto 2
2 LED swiecag I 1 LED swieci
-
T Skrzydto 2 Skrzydto 1*

= |

1 =

Upewni¢ sie, ze LED DL1[]
na skrzydle 2 $wieci, gdyl
silnik nie pracuje.

Skrzydto 2
1 LED Swieci

Upewni¢ sk, ze LED DL1 i DL2
na skrzydle $wieca. gdy siln k
nie pracuje.

Skrzydto 1
2 LED swiecg

/

-
~

Odwrdécenie oprzewodowania kodera

Koder
skrzydia 2

/

Koder
skrzydta 1*

-

[@ * Skrzydto 1 otwiera sie jako pierwsze i zamyka jako
drugie. Jesli pomiedzy skrzydtami nie ma profilu ztg-
czowego, ustawi¢ zwfoke na zero w centralce.

[@ Odwrécic¢ oprzewodowanie kodera, by zamieni¢ ko-
dery zwigzane ze skrzydtami 1i 2.



7/  Programowanie

W celu zaprogramowania automatu nalezy wejs¢ w tryb
programowania ,PROGRAMMING”. Programowanie od-
bywa sie w dwdch czesciach: POZIOM 1 i POZIOM 2.

A Po wigczeniu sterownika na wy$wietlaczu wys$wie-
tlany jest komunikat ,bo” a nastepnie — przez 3 se-
kundy — wersja oprogramowania uktadowego ste-
rownika.

A Status automatu ukazywany jest na ekranie. Je$li
po nacisnieciu przycisku F pojawi sie komunikat
,PC”, oznacza to, ze centralka ustawiona jest w
trybie programowania przez komputer PC. Je$li
hasfo nie zostato zdefiniowane, mozna zmodyfi-
kowac tylko parametry Lo-PA-Pb. By zmodyfiko-
wac pozostate parametry programowania, wczytac
ustawienia domysine silnika (w tym przypadku da-
ne zaprogramowane z komputera zostang zastg-
pione ustawieniami domys$inymi sterownika).

A Jesli po naci$nieciu przycisku F pojawi sie komu-
nikat ,dF”, oznacza to, Ze uruchomiony zostat tryb
programowania poziomu 1 (patrz: punkt 7.1).

[@ Modyfikacja parametréw programowania ma sku-
tek natychmiastowy, natomiast zapis parametrow
w pamieci odbywa sie dopiero po wyjsciu z menu
programowania oraz powrécenia do widoku statu-
su wejsc. Jesli przed powréceniem do widoku sta-
tusu wejs¢ zostanie odciete zasilanie systemu,
wszystkie wprowadzone zmiany zostang stracone.

[@ Do widoku statusu wej$¢ mozna powrécic, zapisu-
Jjac przy tym wszystkie wprowadzone do danego
momentu zmiany parametréw, naciskajgc przycisk

F w dowolnym punkcie menu programowania po-
ziomu 1 lub 2.

[@ Ustawienia domysine mozna przywrécic, wybiera-
jac odpowiedni parametr funkcji dF (1-wszy po-
ziom programowania).

7.1 Programowanie poziomu 1

Jesli po nacisnieciu dowolnego przycisku pojawi sie

komunikat ,PC”, oznacza to, ze centralka ustawiona

jest w trybie programowania przez komputer PC za-
bezpieczony osobistym hastem dostepu. Programu
nie mozna zmodyfikowa¢ bez komputera oraz hasta.

W celu przegladania lub modyfikacji ustawien pro-

gramu nalezy przytaczy¢ urzgdzenie do komputera

za pomocg kabla USB, zgodnie z wtasciwymi in-
strukcjami. Nacisna¢ przycisk F by wejs¢ do menu
programowania poziomu pierwszego:

* Po nacisnieciu (i przytrzymaniu) przycisku F na
ekranie pojawi sie nazwa funkcji.

* Po zwolnieniu przycisku, na ekranie pojawi sie
wartos¢ funkciji, ktorg mozna zmieni¢ za pomocg
przyciskow + oraz -.

* Po ponownym (i przytrzymaniu) przycisku F na
ekranie pojawi sie nazwa kolejnej funkcji, itd.

* Po osiagnieciu ostatniej funkcji, nacisng¢ F by
wyj$¢ z menu programowania i zapisa¢ parame-
try. Na ekranie ponownie pokazany zostanie sta-
tus automatu.

Programowanie poziomu 1 — nacisnij przycisk ,,F”

Wyswietl. | Funkcja Domysinie: 0 1 2 3 4 5

dF Domysinie: 0 1 2 3 4 5

0 Ustawia wartosci DOMYSLNE dla instalacji z sitownika-
mi innymi niz sitowniki firmy FACC (patrz: kolumna 0).

1 Ustawia warto$ci DOMYSLNE dla instalacji z sitownikami
firmy FACC 412, 413/415, 770, 390 (patrz: kolumna 1).

2 Ustawia wartosci DOMYSLNE dla instalacji z sitownika-
mi firmy FACC 391 (patrz: kolumna 2).

3 Ustawia wartoéci DOMYSLNE dla instalacji z sitownika-
mi firmy FACC S700H/S800H (patrz: kolumna 3).

4  Ustawia warto$ci DOMYSLNE dla instalacji z sitownika-
mi FAAC 418 (patrz: kolumna 4).

5 Ustawia wartosci DOMYSLNE dla instalacji z sitownika-
mi FAAC S450H (patrz: kolumna 5).

CU Jesli po zwolnieniu przycisku F na ekranie pojawi sie
CU, oznacza to, ze wybrano standardowg konfiguracje
zmodyfikowang za pomocg przyciskdw oraz ekranu. Je-
sli chcemy zachowac ten program nalezy ponownie na-
cisngc¢ przycisk F.

PC Jesli po zwolnieniu przycisku F na ekranie pojawi sie PC,
oznacza to ze urzadzenie zostato zaprogramowane z
komputera przy domysinym hasle (0000). Naciskajac
przyciski + oraz — mozna zatadowa¢ konfiguracje domysl-
na. Jesli chcemy zachowaé¢ program wprowadzony za
pomocag komputera nalezy nacisng¢ ponownie przycisk F.
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Wyswietl.

Funkcja Domysinie:

Mo

Typ silnika:

00 sitowniki inne niz sitowniki firmy FAAC
1 sitowniki FAAC 412, 413/415, 770, 390
2 sitownik FAAC 391

3 sitownik FAAC S700H/S800H

04 sitowniki FAAC 418

05 sitowniki FAAC S450H

[@ Parametr nieedytowalny — tylko wyswietlany

00

01

02

03

04

05

LO

Tryby pracy:

E Pdétautomatyczny

EP Podtautomatyczny ,krok po kroku”

S Automatyczny, urzadzen zabezpieczajacych
SA Automatyczny z praca wsteczng podczas pauzy
SP Automatyczny, zabezpieczenia ,krok po kroku”
A1 Automatyczny 1

A Automatyczny

AP Automatyczny ,krok po kroku”

At Automatyczny, sterowany zegarowo

b Pdétautomatyczny ,b”

bC Mieszany (OTW. po sygnale/ZAM. - uktad czuwaka)
C Ukfad czuwaka

CU Indywidualnie programowany

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

PA

Czas pauzy A:

Czas pauzy po poleceniu PELNEGO otwarcia. Funkcja ta
dziata wylgcznie jesli wybrano tryb pracy z pauzg. Czas
pauzy moze zosta¢ ustawiony w zakresie od 0 do 59 se-
kund, z przyrostem co 1 sekunda. Nastepnie na ekranie po-
jawia sie mozliwosé zmiany w minutach i dziesiatkach se-
kund, do wartosci maksymalnej wynoszacej 9.5 minuty.

Np. jesli na ekranie ukazane jest 2.5, czas pauzy wynosi¢
bedzie 2 minuty i 50 sekund.

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

20

20

20

20

20

20

Pb

Czas pauzy B:

Czas pauzy po poleceniu CZESCIOWEGO otwarcia. Funk-
cja ta dziata wytacznie jesli wybrano tryb pracy z pauza.
Czas pauzy moze zosta¢ ustawiony w zakresie od 0 do 59
sekund, z przyrostem co 1 sekunda. Nastepnie na ekranie
pojawia sie mozliwo$¢ zmiany w minutach i dziesigtkach
sekund, do warto$ci maksymalnej wynoszacej 9.5 minuty.
Np. jesli na ekranie ukazane jest 2.5, czas pauzy wynosic
bedzie 2 minuty i 50 sekund.

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

20

20

20

20

20

20

F1

Moc silnika 1:

Regulacja mocy maksymalnej silnika 1.
01 = moc minimalna

50 = moc maksymalna

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

[@ W przypadku zmiany warto$ci mocy, zaleca sie
przeprowadzenie nowej konfiguracji SETUP — patrz:
punkt 10.1.

25

25

25

40

25

35
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Wyswietl. | Funkcja Domysinie: 0 1 2 3 4 5

F2 Moc silnika 2: 25 25 25 40 25 35
Regulacja mocy maksymalne;j silnika 2.
01 = moc minimalna

50 = moc maksymalna

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

[@ W przypadku zmiany warto$ci mocy, zaleca sie
przeprowadzenie nowej konfiguracji SETUP — patrz:
punkt 10.1.

SP Predkosé: 08 08 08 08 08 08
Stuzy do regulacji predkosci ruchu. Istnieje mozliwos¢ usta-
wienia 10 pozioméw predkosci. Parametr ten ma wartos¢
wzgledng, gdyz odnosi sie do masy skrzydfa zmierzonej
podczas cyklu konfiguracji SETUP.

01 = predkos$¢ minimalna

10 = predko$¢ maksymalna

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania

dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

rL Hamowanie: 30 30 30 20 20 20
Stuzy do ustawiania obszaru spowolnienia ruchu bramy,
jako procentu catkowitego zakresu przesuwu bramy. War-
tos¢ tego parametru mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 99%
z przyrostem co 1%.

00 = brak spowalniania

01 = minimalne spowalnianie

99 = maksymalne spowalnianie

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

St Status automatu:
Wyjscie z trybu programowania, zapisanie danych i powrét do widoku stanu automatu.
00 = ZAMKNIETY 07 = Uktad zapewniajacy bezpieczenstwo w razie uszkodzenia dzia-
fa
01 = OTWARTY 08 = Trwa weryfikacja urzadzen przytaczonych przez Bus-2Easy

02 = Bezczynny, nastepnie ,OTWIERA” 09 = Wstepne btyskanie nastepnie ,OTWIERA”
03 = Bezczynny, nastepnie ,ZAMYKA” 10 = Wstepne btyskanie nastepnie ,ZAMYKA”
04 =W ,PAUZA’ 11 = Otwieranie w trybie awaryjnym

05 = Podczas otwierania 12 = Otwieranie w trybie awaryjnym

06 = Podczas zamykania

: : * Po ponownym (i przytrzymaniu) przycisku f na
7.2 Programowame poziomu 2 ekranie pojawi sie nazwa kolejnej funkgiji, itd.

By wejs¢ do menu programowania poziomu 2 nalezy * Po osiggnieciu ostatniej funkcji, nacisnag¢ f aby
nacisngc i przytrzymacé przycisk f, a nastepnie — wyjs¢ z menu programowania i zapisa¢ parame-
trzymajac przycisk f wcisniety — nacisng¢ przycisk +: try. Na ekranie ponownie pokazany zostanie sta-

. . . L tus automatu.
Po zwolnieniu przycisku + na ekranie pojawi sie na-

zwa pierwszej funkcji menu drugiego poziomu (jesli A Jesli centralka ustawiona jest w trybie programo-
na ekranie nadal wyswietlane jest dF oznacza to, ze wania przez komputer PC zabezpieczony 0sobi-
centralka ustawiona jest w trybie programowania stym hastem dostepu, NIE MOZNA wej$¢ do me-
przez komputer PC. nu programowania poziomu 2.

* Po zwolnieniu przycisku f na ekranie pojawi sie
warto$¢ funkcji, ktérg mozna zmieni¢ za pomocg,
przyciskow + oraz -.
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Programowanie poziomu 2 — nacis$nij przyciski ,,F” i ,,+”

Wyswietl. | Funkcja Domysinie:

bo Moc maksymalna ciagu:

Silniki pracujg z maksymalng moca (ignorujac wybrany po-
ziom mocy F1 oraz F2), podczas ruchu.

Regulacja w zakresie 00-06 s ze skokiem o 1 s.

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

02

02

02

02

02

02

EL Zamek elektryczny przy zamykaniu na skrzydle 2:

Na centralce znajduje sie ztgcze przeznaczone do przyta-
czania zamka elektrycznego. Standardowo zamek elek-
tryczny instalowany jest na skrzydle 1, jesli zamek instalo-
wany bedzie na skrzydle 2, nalezy odpowiednio ustawié
wartosé parametru.

Y = zamek elektryczny przy zamykaniu na skrzydle 2

no = zamek elektryczny przy zamykaniu na skrzydle 1

no

no

no

no

no

no

cd Opdznienie skrzydta przy zamykaniu:

Ustawienie opdznienia skrzydfa przy zamykaniu.

Warto$¢ tq mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 60 sekund, z
dokfadnoscig do 1 sekundy.

00 = bez opdznienia

01 = minimalne opdznienie

60 = maksymalne opéznienie

05

05

05

05

05

05

od Opodznienie skrzydta przy otwieraniu:

Umozliwia otworzenie skrzydta 2 opdznieniem stosunku do
catkowitego otwarcia, unikajac kolizji ze skrzydtami.

Y = aktywny

no = wytgczony

t Czas pracy (przeterminowania):

Zalecamy ustawienie czasu dtuzszego niz czas wymagany
do catkowitego otwarcia i zamknigcia bramy. Wartos¢ tg
mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 59 sekund, z doktadno-
Scig do 1 sekundy. Nastepnie na ekranie ukazywany jest
czas w minutach i dziesigtkach sekund (oddzielonych krop-
ka), ktéry mozna ustawiaé z doktadnoscig do 10 sekund, do
warto$ci maksymalnej wynoszacej 9.5 minuty.

4.1

4.1

4.1

4.1

4.1

4.1

r8 Zakres poszukiwania punktu konca ruchu:

Nastawa z zakresu 01-50 decyduje o zakresie poszukiwania
punktu konca ruchu, odniesionego do petnego zakresu ruchu
skrzydet. W przypadku wartosci domysinych 0-1-2-4 wartos¢ 50
odpowiada 40% peinego zakresu ruchu, natomiast przy warto-
Sciach domysinych 3-5 wartos¢ 50 odpowiada 20% peinego
zakresu. W zakresie poszukiwania punktu konca ruchu skrzydta
nie cofajg sie w przypadku napotkania na przeszkode.

20

20

20

08

20

08

cS Koncowy ciag zamykania:

Silnik pracuje z maksymalny ciggiem w celu utatwienia za-
mkniecia zamka elektrycznego (docisniecie)

Y = aktywny

no = wytgczony

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

no

no

no

no

no

no

rS Skok wsteczny przy otwieraniu:

Gdy brama jest zamknieta, przed otwarciem silnik domyka
brame w celu utatwienia otwarcia zamka elektrycznego.

Y = aktywny

no = wytaczony

[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania

dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

no

no

no

no

no

no




Wyswietl. | Funkcja Domysinie: 0 1 2 3 4 5
SF Miekkie dotkniecie: no no no no no no
Po dotknieciu punktu zatrzymania, skrzydta przesuwaja sie
wstecz i powoli zatrzymuja.
Y = aktywny
no = wytgczony
[@ Funkcja ta moze byc¢ przydatna do spetniania wymo-
gow w zakresie krzywej uderzenia okreslanej przez
obowigzujgce przepisy.
Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).
PF Wstepne btyskanie: no no no no no no
Umozliwia ustawienie 5 typéw btyskania wstepnego o czasie
trwania wynoszacym 3 sekundy.
no = brak wstepnego btyskania.
OC = wstepne btyskanie przed kazdym ruchem
CL = wstepne btyskanie przed ruchem zamykajacym
OP = wstepne btyskanie przed ruchem otwierajgcym
PA = wstepne blyskanie tylko na koniec pauzy.
[@ Inne, bardziej szczegbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).
FA Ogranicznik przy otwieraniu: 00 00 00 00 00 00
Zastosowanie ogranicznikdw ruchu pozwala na okres$lenie
punktu po ktérym urzadzenie zaczyna szukac punktu za-
trzymania (ogranicznika mechanicznego) (01, 02, 03) lub tez
automatycznie zatrzymuje automat (04, 05, 06).
00 = brak ogranicznika ruchu otwarcia obu skrzydet
01 = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1 oraz 2
02 = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1
03 = szuka punktu zatrzymania skrzydta 2
04 = zatrzymuje ruch skrzydta 1 oraz 2
05 = zatrzymuje ruch skrzydtfa 1
06 = zatrzymuje ruch skrzydta 2
[@ Po zmianie ustawien przetgcznikoéw kranicowych na
ekranie zaczyna migac komunikat SO i miga dioda
konfiguracji (SETUP) DL 18, co oznacza, ze podczas
wychodzenia z menu programowania nalezy prze-
prowadzi¢ konfiguracje. Jesli stosowany jest prze-
tacznik krancowy, funkcja MIEKKIE DOTKNIECIE
nie jest uruchamiana.
FC Ogranicznik przy zamykaniu: 00 00 00 00 00 00

Zastosowanie ogranicznikdéw ruchu pozwala na okre$lenie
punktu po ktérym urzadzenie zaczyna szukac punktu za-
trzymania (ogranicznika mechanicznego) (01, 02, 03) lub tez
automatycznie zatrzymuje automat (04, 05, 06).

00 = brak ogranicznika ruchu otwarcia obu skrzydet
01 = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1 oraz 2
02 = szuka punktu zatrzymania skrzydta 1

03 = szuka punktu zatrzymania skrzydfa 2

04 = zatrzymuje ruch skrzydta 1 oraz 2

05 = zatrzymuje ruch skrzydta 1

06 = zatrzymuje ruch skrzydfa 2

[@ Po zmianie ustawien przetgcznikéw kraricowych na
ekranie zaczyna migac komunikat SO i miga dioda
konfiguracji (SETUP) DL 18, co oznacza, ze podczas
wychodzenia z menu programowania nalezy prze-
prowadzi¢ konfiguracje. Jesli stosowany jest prze-
tacznik krancowy, funkcja MIEKKIE DOTKNIECIE
nie jest uruchamiana.
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Wyswietl.

Funkcja Domysinie:

SE

Czutos¢ wyrywania przeszkod:

Ustawienie czasu zwtoki w wydaniu polecenia cofniecia skrzy-
dfa w razie natrafienia na przeszkode lub zatrzymania w przy-
padku, gdy skrzydio znajduje sie w zakresie poszukiwania
punktu koncowego (parametr rB). Czwarta kolejna przeszkoda
wykryta w tym samym kierunku uznawana jest za punkt kon-
cowy ruchu, a skrzydto zatrzymuje sie w tym pofozeniu.

01 = Czuto$¢ minimalna

10 = Czuto$¢ maksymalna

08

08

07

08

07

Us

Ultra-czutosé:

Funkcja ta aktywuje uktad wykrywania przeszkod na pod-
stawie monitorowania zmiany pradu pobieranego przez sil-
nik, co powoduje natychmiastowe cofniecie skrzydta.

Y = Funkcja aktywna

no = Funkcja nieaktywna

no

no

no

no

no

no

Ph

Fotokomérki zamykania:

Funkcje to nalezy uruchomic jesli chcemy by fotokomaérki zamy-
kania powodowaty zatrzymanie lub odwrécenie kierunku ruchu
skrzydia przy przerwaniu fotokomorki. Jesli funkcja ta jest wyta-
czona, standardowo przerwanie fotokomaorki przy zamykaniu
powoduje natychmiastowe odwrdcenie ruchu skrzydta.

Y = odwrdcenie ruchu przy roztaczeniu
no = natychmiastowe odwrdcenie ruchu przy otwieraniu

no

no

no

no

no

no

Ad

Funkcja ADMAP:

Funkcja ta stuzy do aktywacji dziatania zgodnie z Francu-
skimi przepisami NFP 25/362.

Y = aktywna

no = wytaczona

no

no

no

no

no

no

o1

Wyjscie WY1:
Stuzy do konfiguraciji wyjscia OUT1 (kolektor zwierny (N.O.)):

00 = Zawsze aktywne

01 = FAIL-SAFE - ukfad zapewniajacy bezpieczenstwo w
razie uszkodzenia

02 = WSKAZNIK SWIETLNY (zgaszony, gdy brama jest
zamknieta, Swieci podczas otwierania oraz gdy brama
jest otwarta/ w stanie pauzy, miga podczas zamykania)

03 = LAMPKA DODATKOWA ($wieci przez 90 sekund)

04 = ALARM na zasilaniu bateryjnym

05 = brama OTWARTA lub w stanie PAUZY

06 = brama ZAMKNIETA

07 = brama W RUCHU

08 = brama w stanie AWARYJNYM

09 = brama OTWIERA sig

10 = brama ZAMYKA sie

11 = sygnat sterujagcy ZAMKA ELEKTRYCZNEGO przed
ZAMKNIECIEM (nalezy przytaczyé¢ przez przekaznik
24V - 100 mA)

12 = zabezpieczenie AKTYWNE

13 = funkcja SYGNALIZACJI SWIETLNEJ' (aktywna pod-
czas OTWIERANIA oraz gdy brama jest OTWARTA)

14 = sygnat wyjsciowy sterowany w czasie (mozna go akty-
wowacé z drugiego kanatu radiowego OMNIDEC,; patrz:
nastepny parametr)

15 = ten sygnat wyjsciowy mozna aktywowac z drugiego
kanatu radiowego (funkcja etapowa)

16 = zamek elektryczny przed OTWARCIEM (wymagane
potaczenie z przekaznikiem 24 V, 100 mA)

[@ Inne, bardziej szczegdbtowe, opcje programowania
dostepne sq przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).

00

00

00

00

00

00
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Wyswietl. | Funkcja Domysinie: 0 1 2 3 4 5
t1 Odliczanie czasu 1: 02 02 02 02 02 02
Parametr wyswietlany tylko wowczas, gdy w poprzednim
parametrze o1 wybrano ustawienie 03-11-14 -16. Ustawie-
nie taktowania wyjscia OUT 1 jesli dla funkcji 03-14 wybrano
funkcje taktowang w zakresie 1-99 minut ze skokiem o 1
minute, a dla funkcji 11-16 wybrano funkcje taktowang w
zakresie 1-99 sekund ze skokiem o 1 sekunde.
02 Wyjscie WY2: 02 02 02 02 02 02
Stuzy do konfiguracji wyjscia OUT2 (kolektor zwierny (N.O.)):
00 = Zawsze aktywne
01 = FAIL-SAFE - ukfad zapewniajacy bezpieczenstwo w
razie uszkodzenia
02 = WSKAZNIK SWIETLNY (zgaszony, gdy brama jest
zamknieta, Swieci podczas otwierania oraz gdy brama
jest otwarta/ w stanie pauzy, miga podczas zamykania)
03 = LAMPKA DODATKOWA ($wieci przez 90 sekund)
04 = ALARM na zasilaniu bateryjnym
05 = brama OTWARTA lub w stanie PAUZY
06 = brama ZAMKNIETA
07 = brama W RUCHU
08 = brama w stanie AWARYJNYM
09 = brama OTWIERA sig
10 = brama ZAMYKA sie
11 = sygnat sterujacy ZAMKA przez ZAMKNIECIEM (nalezy
przytaczy¢ przez przekaznik 24V - 100 mA)
12 = zabezpieczenie AKTYWNE
13 = funkcja SYGNALIZACJI SWIETLNEJ (aktywna pod-
czas OTWIERANIA oraz gdy brama jest OTWARTA)
14 = sygnat wyjsciowy sterowany w czasie (mozna go akty-
wowacé z drugiego kanatu radiowego OMNIDEC,; patrz:
nastepny parametr)
15 = ten sygnat wyjsciowy mozna aktywowac z drugiego
kanatu radiowego (funkcja etapowa)
16 = zamek elektryczny przed OTWARCIEM (wymagane
potaczenie z przekaznikiem 24 V, 100 mA)
[@ Inne, bardziej szczegdbtowe, opcje programowania
dostepne sg przy programowaniu z komputera
(patrz: odpowiednie instrukcje).
t2 Odliczanie czasu 2: 02 02 02 02 02 02
Parametr wy$wietlany tylko wéwczas, gdy w poprzednim
parametrze 02 wybrano ustawienie 03-11-14 -16. Ustawie-
nie taktowania wyjscia OUT 1 jesli dla funkcji 03-14 wybrano
funkcje taktowang w zakresie 1-99 minut ze skokiem o 1
minute, a dla funkcji 11-16 wybrano funkcje taktowang w
zakresie 1-99 sekund ze skokiem o 1 sekunde.
X Reset oraz akwizycja modutu radiowego X-COM: no no no no no no

Modut X-COM stuzy do komunikacji radiowej pomiedzy cen-
tralkg i komputerem PC. Przed uruchomieniem komunikacji
modut X-COM nalezy skonfigurowacé. Jesli po wejsciu do da-
nego menu na ekranie bedzie wyswietlony komunikat ,no”,
oznacza to, ze modut X-COM nie zostat jeszcze skonfigurowany
lub zainstalowany. By rozpocza¢ procedure konfiguracji nalezy
zainstalowa¢ modut w zlgczu M1A-COM znajdujacym sie na
ptytce centralki oraz nacisngc¢ i przytrzymacé przez okoto 5 se-
kund przycisk +. Na ekranie pojawi sie komunikat Y i zacznie
miga¢ kontrolka. Nastepnie procedure konfiguracji nalezy za-
konczy¢ za pomoca komputera. Jesli po wejsciu do danego me-
nu na ekranie zostanie wyswietlony komunikat Y, oznacza to, ze
modut X-COM zostat skonfigurowany i jest gotowy do dziatania.
By zresetowa¢ modut X-COM nalezy nacisngc i przytrzymac
przez okoto 5 sekund przycisk -.

Y = modut X-COM witaczony

no = modut X-COM nie zainstalowany lub nie skonfigurowany.
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Wyswietl.

Funkcja Domysinie: 0 1 2 3 4 5

AS

Wezwanie wsparcia — licznik cykli (sprzezony z nastepuja- no no no no no no
cymi dwiema funkcjami):

Y = po osiggnieciu liczby cykli ustawionej za pomocg opisanych
ponizej funkcji nc oraz nd, funkcja powoduje uruchamianie bty-
skania wstepnego przez 8 sekund przed kazdym ruchem (poza
btyskaniem wstepnym ustawionym za pomoca funkcji PF).

Jesli za pomocq komputera zostanie ustawiona war-
to$¢ cykli do wezwania pomocy przekraczajgca
99,990, parametr warto$ci funkcji nc i nd ukazywany
na ekranie wynosi¢ bedzie odpowiednio 99 i 99.

no = funkcje nc oraz nd stuzg do podawania liczby cykli re-
alizowanej przez system, przy czym maksymalna wyswie-
tlana wartos¢ wynosi 99,990.

[@ Jesli za pomocg komputera zostanie ustawiona licz-
ba cykli wyzsza niz 99,990, parametr wartosci funkcji
nc i nd ukazywany na ekranie wynosi¢ bedzie odpo-
wiednio 99 i 99.

Funkcja ta moze stuzy¢ do planowania konserwacji okreso-
wych lub sprawdzania liczby wykonanych cykli roboczych.

nc

Programowanie cyklu (tysiace): 00 00 00 00 00 00
Jesli AS =Y, na ekranie podana bedzie liczba tysiecy cykli
po ktérych nalezy wezwac wsparcie techniczne (serwis)
(warto$¢ mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 99).

Jesli AS = no, na ekranie wy$wietlana jest liczba wykonanych
tysiecy cykli. Wyswietlana wartos¢ jest aktualizowana w miare
wykonywania kolejnych cykli zgodnie z wartoscig nd.

Jesli AS = no, w celu zresetowania licznika nalezy na-
cisngc i przytrzymac przez 5 sekund przyciski + oraz -.

nd

Programowanie cyklu (dziesiatki): 00 00 00 00 00 00
Jesli AS =Y, na ekranie podana bedzie liczba dziesigtkow
cykli po ktorych nalezy wezwac¢ wsparcie techniczne (ser-
wis) (warto$¢ mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 99).

Jesli AS = no, na ekranie wyswietlana jest liczba wykonanych
dziesigtkow cykli. Wyswietlana wartos¢ jest aktualizowana w
miare wykonywania kolejnych cykli zgodnie z wartoscig nc.

l@ Przyktad: Jesli system wykonat 11,218 cykli, nc = 11
natomiast nd = 21.

M1

Naped silnikowy 1 (funkcja czuwaka): -— -— -— -— -— -—
Przytrzymanie przycisku +: otwarcie (oP)
Przytrzymanie przycisku -: zamkniecie (cL)

M2

Naped silnikowy 2 (funkcja czuwaka): -— -— -— -— -— -—
Przytrzymanie przycisku +: otwarcie (oP)
Przytrzymanie przycisku -: zamkniecie (cL)

St

Status automatu:
Wyjs¢ z menu programowania, nastepuje zapis danych oraz powrét do widoku statusu automatu.

00 = ZAMKNIETY 07 = uklad zapewniajacym bezpieczenstwo w razie uszkodzenia dziata
01 = OTWARTY 08 = trwa weryfikacja urzadzen przytaczonych przez Bus-2Easy
02 = Bezczynny, nastepnie ,OTWIERA” 09 = wstepne btyskanie nastepnie ,OTWIERA”

03 = Bezczynny, nastepnie ,ZAMYKA” 10 = wstepne btyskanie nastepnie ,ZAMYKA”

04 =W trybie ,PAUZA” 11 = Otwieranie w trybie awaryjnym

05 = Podczas otwierania 12 = Otwieranie w trybie awaryjnym

06 = Podczas zamykania

7.3 Programowanie 7 komputera do komputera za pomoca modutu X-COM Ilub kabla

(poziomu 3)

USB, patrz: wlasciwe instrukcje

W celu wejscia w tryb z komputera (PROGRAMMING
FROM PC) nalezy przytaczy¢ modut sterowania
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8 Zapisywanie kodow sterowania radiowego

Centralka sterownicza posiada wbudowany dwuka-
natowy system dekodujacy (DS, SLH, LC/RC) o na-
zwie OMNIDEC. System ten pozwala na zapisanie w
pamieci komend catkowitego otwarcia (OPEN A) i
otwarcia czesciowego (OPEN B) automatu — umoz-
liwia to dodatkowy modut odbiornika (llustracja 27
element ) oraz elementy sterowania radiowego dzia-
tajgace na tej samej czestotliwosci.

15 Trzy typy kodow radiowych (DS, LSH, LC/RC)
mogg funkcjonowac jednoczesnie na dwéch kana-
fach. Istnieje mozliwo$¢ wprowadzenia do 256 ko-
dow radiowych, podzielonych na komendy
OTWORZ Ai OTWORZ B.

[@ By stosowac rézne systemy kodowania na tym
samym kanale, nalezy przeprowadzi¢ programo-
wanie poszczegolnych systemow i powtorzy¢ pro-
cedure dla pozostatych.

[@ Inne opcje programowania kanatéw radiowych
mozliwe sg przy zastosowaniu komputera (patrz:
wtasciwe instrukcje). Np. istnieje mozliwosc
(OPEN) dla kanatu radiowego, ktéra powoduje
wykonanie automatycznego cyklu (otworz — pauza
— zamknij) niezaleznie od wybranego trybu pracy
(patrz: wtasciwe instrukcje z komputera).

Ilustracja 27

8.1 Zapisywanie w pamigci komend
sterowania radiowego DS

[@ Istnieje mozliwos¢ wprowadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

1. Na module sterowania radiowego DS wybraé
wymagang kombinacje WL.-WYL. dwunastu
przetacznikow typu DIP.

2. Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1
(SW1) lub R2 (SW2) w celu zapisania odpo-
wiednio sygnatu sterowania catkowitego otwarcia
(OPEN A) lub czesciowego otwarcia (OPEN B).

Wiasciwa dioda na module sterowania miga po-
woli przez 5 sekund.

3. Zwolni¢ przycisk.

4. W ciggu tych 5 sekund nalezy nacisng¢ wiasciwy
przycisk na module sterowania radiowego.

5. Dioda na module sterowania zapala sie na okoto
sekunde, a nastepnie gasnie, oznacza to ze kod
sterowania radiowego zostat zapisany w pamieci.

6. W celu dodania innych kodéw sterowania radio-
wego nalezy powtdrzyé procedure od punktu 1.

7. W celu dodania elementdw sterowania radiowe-
go z tym samym kodem, nalezy skopiowac tg
samg kombinacje WL.-WYL. dla innych modutow
sterowania radiowego.

8.2 Zapisywanie w pamigci komend
sterowania radiowego SLH

[@ Istnieje mozliwos¢ wprowadzenia do 256 kodow
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

1. Na module sterowania radiowego SLH, nalezy
jednoczesnie nacisngc i przytrzymac przyciski
P1iP2.

2. Dioda LED na module sterowania radiowego za-
czyna migac.

3. Zwolni¢ oba przyciski.

4. Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1 (Sw1)
lub R2 (Sw2) w celu zapisania odpowiednio sy-
gnatu sterowania catkowitego otwarcia (OPEN A)
lub czesciowego otwarcia (OPEN B). Witasciwa
dioda na module sterowania miga powoli przez 5
sekund.

5. Zwolni¢ przycisk.

6. W trakcie tych 5 sekund, gdy dioda sterowania
radiowego wcigz miga, nacisng¢ i przytrzymaé
wiasciwy przycisk na module sterowania radio-
wego (dioda LED sterowania radiowego swieci w
sposob staty).

7. Dioda na module zapala sie na 1 sekunde, a na-
stepnie gasnie, oznacza to ze kod radiowy zostat
zapisany w pamieci.

8. Zwolni¢ przyciski modutu sterowania radiowego.

9. Po kolei, szybko nacisng¢ dwukrotnie przyciski,
ktorych funkcje zapisano w pamieci.

A System wykonuje jedng operacje otwierania Nale-
Zy upewnic sie, ze na drodze elementéw rucho-
mych systemu nie znajduja sie Zzadne przeszkody

By dodac¢ inne urzadzenia sterowania radiowego
o tym samym kodzie systemu, nalezy przypisac

kod zapisanego w pamieci przycisku sterowania
przycisku sterowania radiowego do odpowied-



niego przycisku na elemencie sterowania radio-

wego, ktéry ma by¢ dodany, zgodnie z nastepu-

jaca procedurg;

a. Na zapisanym w pamieci elemencie stero-
wania radiowego jednoczesnie nacisna¢ i
przytrzymacé przyciski P1 i P2.

b. Dioda sterowania radiowego zaczyna migac.

Zwolni¢ oba przycisk.

d. Nacisng¢ i przytrzymac zapisany w pamieci
przycisk (zapala sie dioda urzagdzenia stero-
wania radiowego i Swieci).

e. Zblizy¢ do siebie urzadzenia sterowania ra-
diowego, nacisna¢ i przytrzymac przycisk na
elemencie sterowania radiowego, ktéry ma
by¢ dodany i zwolni¢ przycisk dopiero po po-
dwdjnym btysnieciu diody urzadzenia stero-
wania radiowego, oznacza to ze zapis w pa-
mieci zostat wykonany pomysinie.

f.  Nacisng¢ szybko dwukrotnie przycisk zapi-
sywanego w pamieci urzadzenia sterowania
radiowego.

o

A System wykonuje jedng operacje otwierania Nale-
Zy upewnic sie, ze na drodze elementéw rucho-
mych systemu nie znajduja sie zadne przeszkody

8.3 Zapisywanie w pamigci komend
sterowania radiowego LC/RC (do-
tyczy niektorych rynkow)

I35 istnieje mozliwosé wprowadzenia do 256 kod6w
radiowych, podzielonych na komendy OTWORZ A
i OTWORZ B.

* Nalezy uzywac wytgcznie pilotéw sterowania ra-
diowego LC/RC z modutem odbiornika 433MHz.

* Na module sterowania nalezy nacisng¢ R1 (Sw1)
lub R2 (Sw2) w celu zapisania odpowiednio sygnatu
sterowania catkowitego otwarcia (OPEN A) lub cze-
sciowego otwarcia (OPEN B). Wiasciwa dioda na
module sterowania miga powoli przez 5 sekund.

* Wiasciwa dioda (llustracja 1, element 7) na mo-
dule sterowania miga wolno przez 5 sekund.

* W trakcie tych 5 sekund nalezy nacisnac¢ i przy-
trzymac wiasciwy przycisk na module sterowania
radiowego LC/RC.

* Dioda na module sterowania radiowego zapala

sie na 1 sekunde, co oznacza, ze zapis w pa-
mieci zostat wykonany, a nastepnie miga przez

kolejne 5 sekund, podczas ktérych mozna zapi-
sac kolejny element sterowania radiowego.

* Po uptywie 5 sekund dioda gasnie, co oznacza
zakonczenie procedury.

* W celu zapisania w pamieci dodatkowych ele-
mentow sterowania radiowego nalezy powtérzy¢
powyzszg procedure od punktu 1.

8.3.1 Zdalne zapisywanie sygnatow sterowa-
nia radiowego LC/RC w pamieci

Inne elementy sterowania mogg by¢ zdalnie zapisa-
ne w pamieci tylko za pomoca elementéw sterowa-
nia radiowego LC/RC, tj. bez uzycia przyciskéw LO-
GIC-SPEED-SETUP, lecz uzywajac wczesniej zapi-
sanego w pamieci urzgdzenia sterowania radiowego.
* Wzig¢ element sterowania zapisany juz na jed-
nym z dwoéch kanatéw (OPEN A lub OPEN B ).
* Jednoczesnie nacisngc i przytrzymac przyciski
P1 i P2 az dioda obie diody beda powoli miga¢
przez 5 sekund.
* W ciggu 5 sekund nacisng¢ przycisk urzgdzenia
sterowania radiowego zapisanego w pamieci by
wiaczy¢ programowanie wybranego kanatu.

* Dioda na tablicy odpowiadajgca programowa-
nemu kanatowi miga przez 5 sekund, w tym cza-
sie nalezy nadac¢ kod kolejnego urzadzenia ste-
rowania radiowego.

* Dioda swieci przez 2 sekundy, oznacza to ze za-
pis w pamieci zostat wykonany pomysinie, na-
stepnie zaczyna ponownie migac przez 5 se-
kund, w tym czasie mozna zapisa¢ w pamieci ko-
lejny urzadzenie sterowania, nastepnie gasnie

8.4 Usuwanie komend sterowania ra-
diowego

By usunga¢ WSZYSTKIE kody sterowania radiowego

zapisane w pamieci, nalezy nacisng¢ i przytrzymac

przycisk R1 (SW1) oraz R2 (SW2) przez 10 sekund.

* Diody DL16 oraz DL17 migajg szybko przez ko-
lejne 10 sekund.

* Diody LED swiecg swiattem ciagtym przez 2 se-
kundy a nastepnie gasng (kasowanie wykonane).

* Zwolni¢ oba przyciski.
A Operacja ta jest NNEODWRACALNA, wszystkie

kody radiowe zwigzane z komendami otwierania
OPEN A i OPEN B zostang usuniete

9  Przylgczanie baterii zasilania awaryjnego (opcja)

Zestaw baterii zasilania awaryjnego uruchomi auto-
mat w przypadku awarii zasilania.

[@ Baterie ( ofowiowe 12 V-4 Ah/90 x 70 x 108 mm)
sg standardowo tadowane przez tadowarke wbu-

dowang w ptytke centralki i uruchamiajg sie w
przypadku awarii zasilania.

Baterie zasilania awaryjnego mozna zainstalowac
we wnece w centralki, umieszczajac je na przezna-
czonym do tego wsporniku.



1. Usuna¢ pokrywe wneki baterii za pomoca srubokreta.

Ilustracja 28

2. Zamocowac wspornik jak ukazano to na poniz-
szej ilustragji.

Ilustracja 29

3. Zainstalowac¢ baterie jak ukazano to na ponizszej
ilustraciji.

Ilustracja 30

4. Przytaczy¢ przewody do baterii, z zachowaniem
odpowiedniej biegunowosci i przytaczy¢ do zaci-
sku J2 na ptytce centralki, jak ukazano to na po-
nizszej ilustracji
[@ Przytqczyc ztgcze baterii dopiero po przyta-

czeniu zasilania podstawowego do zacisku J1.
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Ilustracja 31

5. Zamocowaé ponownie pokrywe.

Ilustracja 32

[@ Po przetgczeniu na zasilanie z baterii, automat
pracuje normalnie az do osiggniecia minimalnego
poziomu rezerwy zasilania. Po osiggnieciu mini-
malnego poziomu rezerwy zasilania system wyko-
nuje ostatnia operacje zamykania.

[@ Po przetgczeniu na zasilanie z baterii lampa bty-
skajgc miga szybciej niz w przypadku zasilania
sieciowego.

[@ Inne opcje zarzgdzania zasilaniem awaryjnym z
baterii dostepne sq w przypadku z komputera
(patrz: szczegotowe/wtasciwe instrukcje).

W celu skontrolowania czy baterie sg prawidtowo
natadowane, nalezy sprawdzi¢ diode DL15 ukazuja-
cq stan zasilania zapasowego.



Tabela 5: Dioda LED15 miga podczas pracy na za-
silaniu sieciowym

Tabela 6: Dioda LED15 miga podczas pracy na za-
silaniu z baterii

Dioda LED Bateria natadowana

Swieci

Dioda LED tadowanie baterii w toku. Dioda LED

miga miga az do catkowitego natadowania ba-
terii.

Dioda LED Bateria roztadowana

nie swieci

10 Uruchomienie

Dioda LED swieci
Dioda LED miga
Dioda LED nie swieci

Bateria natadowana
Ostatnia operacja
Bateria roztadowana

10.1 Kontrola diod

Po wykonaniu wszystkich potgczen i wtgczeniu zasi-
lania centralki, nalezy zgodnie z ponizszg tabelg
skontrolowa¢ status diod LED w odniesieniu do sta-
tusu wejs¢ (system zamkniety i w stanie spoczynku
wyttuszczong czcionka).

Skontrolowa¢ status diod sygnalizujgcych zgodnie z
ponizszg tabela.
Uwaga: Dioda wigczona = styk zamkniety

Dioda wylgczona = styk otwarty

[@ Inne opcje zarzgdzania zasilaniem awaryjnym z
baterii dostepne sq w przypadku z komputera
(patrz: szczegbtowe/witasciwe instrukcje).

Tabela 7: Status diod sygnalizacyjnych LED oraz
ustawienia

ON- WL.. (zestyk Off — WYL.. (zestyk

LED Opis

zamkniety) otwarty)
DL1 WE1- Sygnat sterujacy Sygnat sterujacy
OPEN A zatgczony wytgczony
DL2 WE2- Sygnat sterujacy Sygnat sterujacy
OPENB  zataczony wytgczony
WES3- Sygnat sterujacy Sygnat sterujacy
DL3
STOP zatgczony wytgczony
WE4 - Zabezpieczenia Zabezpieczenia
DL4  FSW P P
wytgczone zatgczone
OP
DL5 WES - Zabezpieczenia Zabezpieczenia
FSW CL wylgczone zatgczone
Ogranicznik zakresu  Ogranicznik zakresu
DL6  FCA1 ruchu otwierania ruchu otwierania
roztgczony zatgczony
Ogranicznik zakresu  Ogranicznik zakresu
DL7 FCCA1 ruchu zamykania ruchu zamykania
roztgczony zatgczony
Ogranicznik zakresu  Ogranicznik zakresu
DL8 FCA2 ruchu otwierania ruchu otwierania
roztgczony zatgczony
Ogranicznik zakresu  Ogranicznik zakresu
DL9 FCC2 ruchu zamykania ruchu zamykania
roztgczony zatgczony
DL10 ENC1 Miga podczas pracy
DL11 ENC2 Miga podczas pracy

26

10.2 Programowanie czasow — konfigu-
racja

Czas zamykania oraz otwierania ustawiany jest za
pomocg procedury programowania czasu (SETUP).

[@ Procedura ta jest ta sama dla wszystkich wybie-
ralnych ustawienn domysinych

Jesli kodery (J3 oraz J7) sa przylgczone do wiasci-
wych wejs¢ centralka automatycznie rozpoznaje
obecnosc¢ tych akcesoridw.

[@ Po wtgczeniu zasilania centralki, jesli konfiguracja
SETUP nie zostata przeprowadzona, lub jesli cen-
tralka tego zazgda - na ekranie pojawiajq sie litery
50 i miga dioda konfiguracji SETUP (DL18), co
oznacza, ze nalezy przeprowadzic¢ konfiguracje.

[@ Przed wprowadzeniem ustawien nalezy wybrac¢
typ silnikéw

By przeprowadzi¢ programowanie czasow:

1. Nalezy ustawi¢ skrzydta w potowie ruchu (nie-
zwykle wazne w celu przeprowadzenia prawi-
dtowej konfiguraciji).

2. Przytrzymac przycisk konfiguracji SETUP (SW3),
az zgasnie dioda LED konfiguracji (DL18) LED i
skrzydto 2 (jezeli jest zainstalowane) rozpoczyna
spowolniony ruch zamykania, zatrzymujac sie po
osiggnieciu punktu ogranicznika mechanicznego.
W tym momencie na ekranie zaczyna btyskac
komunikat S1 (konfiguracja: FIRST CLOSURE
LEAF 2 — najpierw zamykanie skrzydta 2).

3. Skrzydto 1 rozpoczyna spowolniony ruch zamy-
kania, zatrzymujac sie po osiggnieciu punktu
ogranicznika mechanicznego. W tym momencie
na ekranie zaczyna btyska¢ komunikat S2 (kon-
figuracja: FIRST CLOSURE LEAF 1 — najpierw
zamykanie skrzydta 1)

4. Skrzydto 1 rozpoczyna spowolniony ruch otwie-
rania, za nim otwiera sie skrzydto 2 (jezeli jest
zainstalowane), ktore takze otwiera sie w sposob
spowalniany. W tym momencie na ekranie za-
czyna btyska¢ komunikat S4 (konfiguracja:
OPEN - otwarte).

5. Po osiggnieciu punktu ogranicznika mechanicz-
nego ruchu otwarcia, oba skrzydfa zatrzymujg



sie i skrzydto 2 (jezeli jest zainstalowane) auto-
matycznie zaczyna zamykac sie ponownie z pet-
ng predkosciag, a za nim zaczyna zamykac sie
skrzydto 1. W tym momencie na ekranie zaczyna
btyskaé komunikat S5 (konfiguracja: FAST CLO-
SE — szybkie zamykanie).

6. Po osiggnieciu punktu ogranicznika mechanicz-
nego ruchu zamkniecia, oba skrzydfa zatrzymujq
sie i skrzydto 1 automatycznie zaczyna otwieraé
sie z petng predkoscia, po nim zaczyna sie
otwierac skrzydto 2 (jezeli jest zainstalowane). W
tym momencie na ekranie zaczyna btyskac ko-

11 Test automatu

munikat S6 (konfiguracja: FAST OPEN — szybkie
otwieranie).

7. Jezeli wybrano tryb pracy automatycznej, cen-
tralka odlicza ustawiony czas pauzy i automa-
tycznie zamyka brame. W przeciwnym wypadku,
nalezy podaé sygnat OTWORZ (OPEN) w celu
zamkniecia bramy.

[@ Jezeli, po rozpoczeciu konfiguracji (SETUP), przy
punkach 2 i 3 skrzydto bedzie sie otwiera¢ zamiast
zamykac, nalezy zamieni¢ miejscami koncowki
przewodoéw zasilania silnika.

Po zakonczeniu instalacji oraz programowania nale-
zy skontrolowaé czy system dziata prawidtowo.
Szczegodlnie nalezy skontrolowac czy zabezpiecze-
nia funkcjonujg poprawnie oraz upewnic sie, ze sys-
tem spetnia obowigzujace przepisy dotyczace bez-
pieczenstwa. Zamkng¢ pokrywe korpusu i zabezpie-
czy¢ uszczelka.

Nastepnie dokreci¢ cztery zatgczone $ruby moco-
wania, tak aby zapewni¢ odpowiedni poziom ochro-
ny przez czynnikami zewnetrznymi (llustracja 33).

12  Sygnaty alarméw oraz btedow

Ilustracja 33

W przypadku wystapienia alarméw (stan, ktory nie
uniemozliwia dziatania systemu) lub btedu (stan
uniemozliwiajacy dziatanie systemu), na ekranie wy-
Swietlany jest numer btedu/alarmu.

[@ Po usunieciu przyczyny problemu komunikat ten
zniknie po nastepnym cyklu.

12.1 Alarmy

[@ W przypadku wystapienia alarmu dioda DL20 za-
czyna btyskac. Aby wyswietlic numer alarmu/btedu

12.2 Bledy

[@ W przypadku wystapienia btedu dioda DL20 za-
czyna $wiecic statym Swiattem. Aby wysSwietli¢
numer alarmu/btedu nalezy nacisng¢ jednoczesnie
przyciski + oraz -.

Wszystkie wyswietlane na ekranie btedy podane sg
w tabeli 9.

Tabela 9: Btedy

; L . s 01  Usterka centralki
nalezy nacisngC jednoczesnie przyciski + oraz -. - -
_ ] ) 02 Termozabezpiecz. aktywne (zaczekaj na wyzero-
Wszystkie wyswietlane alarmy podane sg w tabeli 8 wania)
Tabela 8: Alarmy 03  Usterka silnika 1
20 _ Utkniecie SILNIKA 1 04  Usterka silnika 2
21  Utkniecie SILNIKA 2 08 Bfad urzgdzenia BUS2EASY
22  Ograniczenie pragdu SILNIKA 1 10  Bfad przetacznika krancowego silnika 1
23 Ogranjczenie prqﬁu SILNIKA 2 11 Btad przetacznika krancowego silnika 2
gg gwarc!e na wyjsciu ;’2‘\"\\/'/&; 15  Przeterminowanie
warcie na wyjsciu . —
30 Pamiec kodow radiowych XF pelna 17 Wadliwy koder silnika 1
35 Aktywna funkcja zegara 18  Wadliwy koder silnika 2
40  Wymagany serwis 19  Nieprawidtowa pamigc¢ danych
45  Praca na baterii
50 Funkcja TRZYMAJ BLISKO aktywna (aktywowana z PC)
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13 Tryby pracy

[@ Informacje w nawiasach: wptyw na inne wejscia,
gdy sygnat sterowania jest aktywny.

Tabela 10/a

[@ Komenda zamykania CLOSE moze by¢ wydana
wytgcznie za pomocg komputera.

Tryb ,E" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL fSW CL/OP
Otwiera zZwolnione Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wplywu
Zamknigty Otwiera skrzydia skrzvdio Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
Y wylaczone) wytaczone) wytaczone)
o Natychmiast od- Zatrzymuije i otwie-
Zatrzymuje dziata- N Natychmiast Zamy- - . ra po wigczeniu
Otwi ; Zatrzymuje dziata- Zatrzymuije dziata- wraca kierunek . .
twierany nie ; ka skrzydta ponow- h Nie ma wptywu (sygnat Otworz
nie . nie ruchu przy zamy- . .
0] nie Kaniu zatrzymuje - zapi-
suje Zamknij)
Natychmiast Zamy- | Natychmiast Zamy- | Natychmiast Zamy- Nie ma wpfywu Nie ma wptywu Nie ma wp+ywu
Otwarty ka skrzydta ponow- | ka skrzydta ponow- | ka skrzydta ponow- (polecenie Nie ma wptywu (polecenie Zamknij (polecenie
4 . . Otwérz/Zamknij Otworz/Zamknij
nie (1) nie nie wyltgczone)
wytgczone) wytaczone)
! Zatrzymuije i otwie-
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- S Odwraca Kierunek ra po wigczeniu
. Zatrzymuje dziata- . ruchu po sygnale .
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wplywu nie Nie ma wptywu Otworz (patrz: (sygnat Otworz
nie nie roar (?Z 2)' zatrzymuije - zapi-
progr. poz. suje Zamknij)
Nie ma pru Nie ma wplywu Nie ma wptywu Nie ma wp+yyvu
(polecenie . . . . (sygnat Otworz
Zablokowany Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta . . (polecenie Otworz (polecenie Zamknij . .
Otworz/Zamknij zatrzymuje - zapi-
wytaczone) wyltgczone) ! o
wylaczone) suje Zamknij
Tabela 10/b
Tryb A" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL fSW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamkniety o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wptywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
Natychmiast po- Zatrzvmuie dziata- Odwraca kierunek Zatrzymuije i otwie-
Otwierany Nie ma wptywu (1) Nie ma wptywu nownie zamyka y niJe ruchu przy zamy- Nie ma wptywu ra po wigczeniu
skrzydia kaniu (zapisuje Zamknij)
Zeruie czas pauz Zeruje czas pauzy Natychmiast po- Zatrzvmuie dziata- Zeruje czas pauzy Zeruje czas pauzy
Otwarty, w pauzie ! 1 pauzy zwolnionego skrzy- nownie zamyka y niJe Nie ma wptywu (polecenie Zamknij | (polecenie Zamknij
dta skrzydia wytaczone) wytgczone)
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- — Odwraca k|eru.nek Zatrzymuije i otwie-
. Zatrzymuje dziata- . ruchu przy otwiera- .
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wptywu nie Nie ma wptywu niu (patrz: progr ra po wigczeniu
nie nie patrz. progr. (zapisuje Zamknij)
poz. 2)
Nu(eprglae Cv‘v;li);wu Nie malwp{ywy Nie ma wplywu ) N“Z’prgg c“g:i}éwu
Zablokowany Zamyka skrzydfa Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta OtwérziZamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij OtwérziZamkni
wyltgczone) wytaczone)
wytaczone) wytaczone)
Tabela 10/c
Tryb ,A1" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otwérz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL f SW CL/OP
Otwiera i zamvka Czesciowo otwiera Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamknigty o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wyltaczone) wytaczone)
. . Zatrzymuije i otwie-
Otwieran Nie ma wptywu (1) Nie ma wplywu Ponownie zamyka Zatrzymuje dziata- (patrz: progr. poz. rlggirg);nni?ir?nt‘ﬁfs-t ra po zwolnieniu, a
y Plyw P skrzydio nie 2) aty nastepnie natych-
ponownie zamyka )
miast zamyka
. Ponownie taduje Ponownie taduje Ponownie zamyka Zatrzymuje dziata- . Zatrzymuje 1 zamy- Na koricu pauzy
Otwarty, w pauzie ; Nie ma wptywu ka natychmiast po zamyka po zwol-
czas pauzy (1) czas pauzy B skrzydio nie - e
zwolnieniu nieniu
Ponownie otwiera Ponownie otwiera . Zatrzymuije dziata- . Odm‘/raca. podcza§ Zatizymuje '.om.”e'
Zamykany Nie ma wptywu ; Nie ma wptywu otwierania (patrz: ra po zwolnieniu,
skrzydto skrzydto nie !
progr. poz. 2) zamyka po pauzie
Nu(epr:li ;ve;;:i);wu Nie malwp{ywy Nie ma wplywu ) N'?prglzzgéwu
Zablokowany Zamyka skrzydto Zamyka skrzydto Zamyka skrzydto Otworz/Zamkni (polecenie Otworz (polecenie Zamknij OtworziZamkni
wyltgczone) wytgczone)
wytaczone) wytaczone)




Tabela 10/d

Tryb ,EP" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL fSW CL/OP
. . Otwiera zwolnione . Nie ma.wp’fywy Nie malwp’rywy . Nie malwp’rywy
Zamkniety Otwiera skrzydta skrzvdlo Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otwérz Nie ma wptywu (polecenie Otwérz
y wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
Natychmiast po- Natychmiast od- Z?;réﬁmvw:clzz;v;’llje-
. Zatrzymuije dziata- Zatrzymuje dziata- . Zatrzymuje dziata- wraca kierunek . .
Otwierany ) ; nownie zamyka ; Nie ma wptywu (sygnat Otworz
nie (1) nie nie ruchu przy zamy- . .
skrzydta kaniu zatrzymuje - zapi-
suje Zamknij
Natychmiast po- Natychmiast po- Natychmiast po- Nie ma wpl_ywu Nie ma wptywu Nie ma pru
. . . (polecenie ) ’ ; (polecenie
Otwarty nownie zamyka nownie zamyka nownie zamyka . . Nie ma wptywu (polecenie Zamknij . .
Otwdrz/Zamknij Otwérz/Zamknij
skrzydta (1) skrzydta skrzydta wytaczone)
wylgczone) wytgczone)
Odwraca kierunek Z?;?;mvw:c'zgtnv;’:le'
Zamykany Zatrzymulje dziata- Zatrzymulje dziata- Nie ma wplywu Zatrzymulje dziata- Nie ma wplywu ruqhu przy 'otW|era- (sygnat Otwérz
nie nie nie niu (patrz: progr. . .
0z.2) zatrz_meJe - zapi-
poz. suje Zamknij
Wzn_aW|a rut_:h w Wzn_aW|a rut_:h w Nie ma wpt_ywu Nie ma wplywu Nie ma wplywu Nie ma wp}yyvu
przeciwnym kierun- | przeciwnym kierun- (polecenie . . . . (sygnat Otworz
Zablokowany Zamyka skrzydta . , (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij . .
ku. Zawsze zamyka | ku.Zawsze zamyka Otwérz/Zamknij zatrzymuije - zapi-
wyltgczone) wytaczone) ? "
po sygnale Stop po sygnale Stop wytaczone) suje Zamknij
(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zataczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/e
Tryb ,SA" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL fSW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wplywu Nie ma wptywu
Zamknigty o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
Natychmiast po- Zatrzvmuie dziata- Odwraca kierunek Zatrzymuije i otwie-
Otwierany Nie ma wptywu (1) Nie ma wptywu nownie zamyka y niJe ruchu przy zamy- Nie ma wptywu ra po wigczeniu
skrzydta kaniu (zapisuje Zamknij)
Natychmiast po- Natychmiast po- Natychmiast po- S Zeruje czas pauzy Zeruje czas pauzy
. ) . . Zatrzymuje dziata- . ) . . ..
Otwarty, w pauzie nownie zamyka nownie zamyka nownie zamyka nie Nie ma wptywu (polecenie Zamknij | (polecenie Zamknij
skrzydta (1) skrzydta skrzydta wytgczone) wytgczone)
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- - Zmienia k|erupek Zatrzymuije i otwie-
) Zatrzymuje dziata- . ruchu przy otwiera- .
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wptywu nie Nie ma wptywu niu (patrz: progr ra po wigczeniu
nie nie patrz. progr. (zapisuje Zamknij)
poz. 2)
N'?p?:; ;ver:]’fi);wu Nie ma wptywu Nie ma wplywu Nle(zprgg ;/:/ﬂiyewu
Zablokowany Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta OtworziZamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij OtwérziZamkni
wylaczone) wytgczone)
wytaczone) wylgczone)
(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zataczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/f
Tryb ,AP" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL fSW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamkniety o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otwérz Nie ma wptywu (polecenie Otwérz
pop po pauzie wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
. Odwraca kierunek Zatrzymuje | otwie-
Zatrzymuje dziata- Zatrzymuje dziata- Natychmiast po- Zatrzymuije dziata- ruchu przy zamy- ra po wigczeniu
Otwierany ) ; nownie zamyka ; . - Nie ma wptywu (sygnat Otworz
nie (1) nie nie kaniu (zapisuje . .
skrzydia X zatrzymuije - zapi-
Otwérz) ? o
suje Zamknij
. Zatrzymuje dziata- Zatrzymuije dziata- Natychmlast po- Zatrzymuje dziata- . Zeruje czas pauzy Zeruje czas pauzy
Otwarty, w pauzie nie (1) nie nownie zamyka nie Nie ma wptywu (polecenie Zamknij | (polecenie Zamknij
skrzydta wytaczone) wylgczone)
. i . i Odwraca Kierunek | Z3r2ymuje | otwie-
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- o . ra po wigczeniu
. Zatrzymuije dziata- . ruchu przy otwiera- .
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wptywu ; Nie ma wptywu ; . (sygnat Otworz
. . nie niu (patrz: progr. .
nie nie zatrzymuje -
poz. 2) - .
zapisuje Zamknij
N'?prglae Cv‘\;%’fi);wu Nie malwp’rywy Nie ma wplywu ) N'?prglz C\Agi)éwu
Zablokowany Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Otworz/Zamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij Otworz/Zamkni
wyltgczone) wytaczone)
wytaczone) wytaczone)

(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zataczone zostajg oba skrzydta
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Tabela 10/g

Tryb ,S" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL f SW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wplywu Nie ma wptywu Nie ma wplywu
Zamkniety o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otwérz (polecenie Otworz Nie ma wptywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wyltgczone) wytaczone)
Natychmiast po- S Odwraca kierunek Kontynguje do Zatrzymuije i otwie-
. . . . Zatrzymuije dziata- otwarcia i natych- .
Otwierany Nie ma wptywu (1) Nie ma wplywu nownie zamyka . ruchu przy zamy- . ra po wigczeniu
nie d miast zamyka S -
skrzydta kaniu h (zapisuje Zamknij)
ponownie
. Natychmiast po- Natychmiast po- Natychmiast po- Zatrzymuije dziata- ) Zatrzymuje i zamy- | Zatrzymuje i zamy-
Otwarty, w pauzie nownie zamyka nownie zamyka nownie zamyka ; Nie ma wptywu . ;
nie ka po wigczeniu ka po wigczeniu
skrzydia (1) skrzydta skrzydia
Zmienia kierunek
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- Zat e dziat rughu pn;zy. otwiera- ZatrzyTUJe ' 9M|e-
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wplywu atrzymuje dziaia- Nie ma wplywu n|u(pa.rz. progr. fa po wigczenu 1 na
nie nie nie poz. 2) i na koniec koniec natychmiast
natychmiast zamy- zamyka
ka
Nlt(epr(r)]:e ;vepz]ti);wu Nie malwp{ywy Nie ma wplywu ) Nlt(eprgla;(\:/g:]%wu
Zablokowany Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Otworz/Zamkni (polecenie Otworz (polecenie Zamknij OtworziZamkni
wylaczone) wytgczone)
wytaczone) wytgczone)
Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/h (1)
Tryb ,SP" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL f SW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamknigty o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wptywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wylaczone) wytaczone)
Zatrzymuije i otwie-
) ) Kontynuuje do ra po wigczeniu i na
. Zatrzymuije dziata- Zatrzymuije dziata- Natychmlast po- Zatrzymuije dziata- Odwraca Kierunek otwarcia i natych- koniec natychmiast
Otwierany ) ; nownie zamyka ; ruchu przy zamy- . o
nie (1) nie nie d miast zamyka zamyka (otwieranie
skrzydta kaniu ; )
ponownie zostaje zatrzymane
- zapisuje Zamknij)
. Natychmiast po- Natychmiast po- Natychmiast po- Zatrzymuije dziata- ) Zatrzymuje i zamy- | Zatrzymuje i zamy-
Otwarty, w pauzie nownie zamyka nownie zamyka nownie zamyka ; Nie ma wptywu . .
nie ka po wigczeniu ka po wigczeniu
skrzydia (1) skrzydta skrzydia
Odwraca kierunek Zatrzvmuie i otwie-
Zatrzymuije dziata- Zatrzymuje dziata- . Zatrzymuije dziata- . ruchu przy otwiera- ymuy X
Zamykany . . Nie ma wptywu ; Nie ma wptywu ; . ra po wigczeniu
nie nie nie niu (patrz: progr. . ,
(zapisuje Zamknij)
poz. 2)
quawm rugh w quawm rugh w Natychmiast po- Nie ma wplywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wpfywu
Zablokowany przeciwnym Kierun- | - przeciwnym ierun- nownie zamyka (polecenie (polecenie Otworz (polecenie Zamknij (polecenie
ku. Zawsze zamyka | ku.Zawsze zamyka Otwdrz/Zamknij Otwérz/Zamknij
skrzydta wytaczone) wytaczone)
po sygnale Stop po sygnale Stop wytaczone) wytaczone)
Tabela 10/i
Tryb ,B" Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL fSW CL/OP
Nie ma wptywu Nie ma wplywu Nie ma wptywu
Zamknigty Otwiera skrzydia Nie ma wplywu Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
Zatrzymuije dziata- Odwraca Kierunek Zigzg? wu’f;clzzeirirsjy-
Otwierany Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta nie ruchu przy zamy- Nie ma wplywu (zapisuje
kaniu OtwérziZamkni)
Otwart Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta NI?p?;;Ve%%WU Nie ma wptywu ( leisgr?igv gmjni' Nle(}prglae‘lﬂiyewu
Y P yka skizy yka skizy Otwérz/Zamknij Py P 1| Otwérz/Zamknij
wytaczone)
wytaczone) wyltgczone)
Odwraca kierunek Zatrzymuije i otwie-
. . . Zatrzymuije dziata- . ruchu po sygnale ra po wiaczeniu
Zamykany Otwiera skrzydia Nie ma wplywu Nie ma wptywu nie Nie ma wptywu Otworz (patrz: (zapisuje
progr. poz. 2) Otwérz/Zamknij)
. Nlt(eprglae g‘var:‘li);wu Nie malwp{ywy Nie ma wplywu ) N“Z’prgg c“g:i}éwu
Zablokowany Otwiera skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Otworz/Zamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij OtwérziZamkni
wylaczone) wytgczone)
wytaczone) wytaczone)

(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otwoérz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zatgczone zostajg oba skrzydta
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Tabela 10/I

Tryb bC" Sygnaty sterowania przy otW|eran|uI/ sygnaty utrzymywane przy Sygnaly sterowania
zamykaniu
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL fSW CL/OP
Nie ma wplywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamkniety Otwiera skrzydta Nie ma wptywu Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otwérz Nie ma wptywu (polecenie Otwérz
wytaczone) wyltgczone) wyltgczone)
Zatrzymuje dziata- Odwraca kierunek Zigzgl: wufgclzf;ritly-
Otwierany Nie ma wplywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta nie ruchu przy zamy- Nie ma wplywu (zapisuie
kaniu Otworz/Zamkni)
Otwart Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta N"(eprglaecvgéwu Nie ma wptywu ( 'c\)lligcr:r?igv gynvwv;ni' Nl(zprgécvﬁéwu
y P yka sKizy yKa skrzy Otwérz/Zamknij Piyw P | Otwérz/zamknij
wytaczone)
wytaczone) wyltgczone)
Odwraca kierunek Zatrzymuije i otwie-
. . . Zatrzymuije dziata- . ruchu przy otwiera- ra po wiaczeniu
Zamykany Otwiera skrzydia Nie ma wplywu Nie ma wptywu nie Nie ma wptywu niu (patrz: progr. (zapisuje
poz. 2) Otwérz/Zamknij)
. Nu(epr:li ;veati);wu Nie malwp{ywy Nie ma wplywu ) Nl?prglae ;;:]}i)éwu
Zablokowany Otwiera skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Otworz/Zamkni (polecenie Otworz (polecenie Zamknij OtwérziZamkni
wylaczone) wytgczone)
wytaczone) wylgczone)
(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zataczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/m
Tryb ,C" Polecenia utrzymywane Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSW CL f SW CL/OP
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Zamknigty Otwiera skrzydia Nie ma wplywu Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
wytaczone) wylaczone) wytaczone)
Zatrzymuje dziata- Odwraca kierunek Zi;rzpy(;n vtljﬂ;clzzean%y-
Otwierany Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta nie ruchu przy zamy- Nie ma wptywu (zapisuje
kaniu zapisue
Otwérz/Zamknij)
Otwart Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta NI?pZE;Ve%%WU Nie ma wptywu ( leisor;figv gilyr\r,:’lgni' Nl?pgzgvea?;wu
y P yka swizy yKa skizy Otwérz/Zamknij Py P 1| Otwérz/Zamknij
wytaczone)
wytaczone) wytaczone)
Zmienia kierunek Zatrzymuije i otwie-
. . . Zatrzymuije dziata- . ruchu przy otwiera- ra po wigczeniu
Zamykany Otwiera skrzydia Nie ma wplywu Nie ma wptywu nie Nie ma wptywu niu(patrz: progr. (zapisuje
poz. 2) Otwérz/Zamknij)
| Voo | Nemaww | Nemawpu | TR
Zablokowany Otwiera skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Otworz/Zamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij OtworziZamkni
wylaczone) wytgczone)
wytaczone) wytaczone)
(1) Jesli cykl rozpoczat sie od polecenia Otworz B (skrzydto zwolnione), przy otwieraniu zataczone zostajg oba skrzydta
Tabela 10/n
Tnb A'2) Sygnaly sterowania
Stan automatu Otworz A Otworz B Zamknij Stop fSWOP fSWCL fSW CL/OP
Otwiera i zamvka Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wplywu Nie ma wptywu
Zamknigty o auziey skrzydto i zamyka Nie ma wptywu (polecenie Otworz (polecenie Otworz Nie ma wplywu (polecenie Otworz
pop po pauzie wytaczone) wyltaczone) wyltgczone)
Natychmiast Zamy- o Odwraca kierunek Zatrzymuije i otwie-
. . . Zatrzymuije dziata- . .
Otwierany Nie ma wptywu (1) Nie ma wptywu ka skrzydta ponow- nie ruchu przy zamy- Nie ma wptywu ra po wigczeniu
nie kaniu (zapisuje Zamknij)
Zerie czas pauz Natychmiast Zamy- Zatrzvmuie dziata- Zeruje czas pauzy Zeruje czas pauzy
Otwarty, w pauzie I pauzy Zeruje czas pauzy | ka skrzydta ponow- y niJe Nie ma wptywu (polecenie Zamknij | (polecenie Zamknij
nie wytaczone) wyltgczone)
Natychmiast otwie- | Natychmiast otwie- o Zmienia k'eruf‘ek Zatrzymuije i otwie-
. Zatrzymuije dziata- . ruchu przy otwiera- .
Zamykany ra skrzydta ponow- | ra skrzydta ponow- Nie ma wplywu nie Nie ma wptywu niu(patrz: progr. ra po wigczeniu
nie nie patrz. progr. (zapisuje Zamknij)
poz. 2)
N'?p?:; ;ver:]’fi);wu Nie malwp’rywy Nie ma wplywu ) N'?prglz ;/:/ﬂiyewu
Zablokowany Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta Zamyka skrzydta OtwérziZamkni (polecenie Otwérz (polecenie Zamknij Otworz/Zamkni
wyltgczone) wytaczone)
wytaczone) wylgczone)

(2) Po wiaczeniu zasilania modut sterowania kontroluje status wejs¢ i jezeli obecny jest aktywny sygnat Otworz A lub Otworz B, otwiera skrzydio lub
skrzydta, w przeciwnym wypadku zamyka brame.
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Opisy i ilustracje zawarte w niniejszym podreczniku sg niewigzace. Firma FAAC zastrzega sobie prawo do
wprowadzenia dowolnych modyfikacji uznanych za niezbedne z przyczyn technicznych lub handlowych bez
aktualizowania niniejszej publikacji (przy zachowaniu niezmienionych funkcji gtdwnych wyposazenia).
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