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OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

® UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczeristwa,nalezy przestrzega¢ wszystkich
instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz moze by¢ przyczyna
powaznych szkéd iobrazen.

® UWAGA! W celu zapewnienia bezpieczenstwa oséb,nalezy przestrzegaé
niniejszych instrukcji. Nalezy zachowa¢ niniejszg instrukcje.

® UWAGA! Przed przystapieniem do montazu produktu nalezy sprawdzié,
czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia znajduja sie
w idealnym stanie i s3 odpowiednie do uzycia

e Urzadzenie nie jest przeznaczonedo uzytku przez osoby (réwniez dzieci),
ktorych mozliwosci fizyczne, czuciowe lub umystowe sg ograniczone. Z
urzadzenia niemogg réwniez korzysta¢ osoby bez do$wiadczenia i
stosownej wiedzy

. Nie zezwalaé dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacymi produkt.
Piloty przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci

® UWAGA! W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek
przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajacego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak
zegar lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujgcego sie regularnym
podtaczaniem lub odtaczaniem zasilania

* W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowa¢ urzadzenie odtaczajace
(nieznajdujacesie na wyposazeniu), ktérego odlegtosc pomiedzy stykami
podczas otwarcia zapewnia catkowite odtaczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorie przepigciowg

. Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzeniem, chroniac
je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z
jakiegokolwiek rodzaju ptynami.

* Nie umieszcza¢ urzadzenia wpoblizu Zrédet ciepta i niewystawia¢ go na
dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢
do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania
lub zagrozen. Jezeli doszto by do ktorejs z opisanych sytuacji, nalezy
natychmiast przerwaé montaz i zwréci¢ sie o pomoc do Serwisu
Technicznego.

. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub
osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmig za wady materialne

s Czyszczenie i konserwacja, za ktdérg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie
powinna by¢ wykonywana przez dzieci

. Przed wykonaniem dziatann na instalacji (konserwacja, czyszczenie),nalezy
zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajacej

. Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami

e Osoby trzecie nie powinny sie znajdowa¢ w poblizu bramy podczas jej
przesuwania przyu zyciu elementéw sterowniczych

* Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadba¢ o
to,aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu zakoriczenia
czynnosci

. Nie sterowa¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby
wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtgczyé
zasilanie elektryczne

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

* Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci
mechanicznych,odpowiednie wywazenie i upewnic¢ sie,czy mozliwe jest
prawidtowemanewrowanie automatyka

e Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada réwniez drzwi dla
pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym, ktéry
uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych bedg otwarte

e Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w
ruchu, umozliwiajgc w kazdym razie ich bezposrenig widocznos$¢. W
razie niestosowania przetacznika, elementy sterownicze nalezy
montowa¢ w miejscu niedostepnym i na minimalniej wysokosci 1,5m

e Zapobiega¢ i unikaé¢ jakiegokolwiek uwigezienia miedzy czesciami statymi i
czed$ciami w ruchu podczas wykonywania manewréow
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1)UWAGA! W celu zapewnienia bezpieczeristwa osob,nalezy doktadnie zapozna¢
sig z niniejszymi instrukcjami. Nieprawidtowa instrukcja lub nieprawidtowe uzycie
wyrobu moze spowodowa¢ powazne obrazenia.

2)Przed rozpoczeciem instalacji wyrobu nalezy doktadnie zapoznac sie z
niniejszymi instrukcjami.

3)Nie wolno zostawia¢ materiatéw opakowaniowych (plastikdw, polistyrenu
itd.)w zasiegu dzieci, gdyz materiaty takie stanowia powaine zrédto zagrozenia.

4)Zachowac niniejsze instrukcje naprzysztosc.

5)Wyré6b ten zostat zaprojektowany zmysla o uzyciu zgodnym z opisem w
ninejszej dokumentacji.Wszelkie inne zastosowania, nie opisane tutaj,moga narazi¢
dobry stan techniczny i sprawne dziatania wyrobu oraz/lub stanowié¢ zrédto
zagrozenia.

6)ADB Komfort Matgorzata Klimuntowska zrzeka sie¢ odpowiedzialnosci za szkody
ptynace z nieprawidtowego uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu nie zgodnego z
przeznaczeniem.

7)Niewolno instalowa¢ urzadzenia w srodowisku wybuchowym: obecno$¢ gazow
lub oparéw zapalnych stanowi powazne zagrozenie dla bezpieczeristwa.

8)Elementy mechaniczne musza spetnia¢ wymagania Normy Europejskiej
EN126040raz EN 12605.W przypadku krajow nie nalezacych do UE nalezy uzyskaé
odpowiedni poziom bezpieczernstwa,nalezy przestrzega¢ wymienionych powyzej
Norm oraz dodatkowo przepiséw krajowych.

9)ADB Komfort Matgorzata Klimuntowska nie ponosi odpowiedzialnosci za nie
postepowanie zgodnie z zasadami sztuki (DobrymiPraktykami) podczas budowy
elementéw bram lub drzwi,ktére zostang zmechanizowane, lub jakichkolwiek
innych nieprawidtowosci (deformacje) powstate podczas uzytkowania.

10) Instalacja musi spetnia¢ wymagania norm EN 12453 oraz EN 12445.W
przypadku krajow nie nalezacych do UE nalezy uzyska¢ odpowiedni poziom
bezpieczeristwa,nalezy przestrzega¢ wymienionych powyzej Norm oraz dodatkowo
przepiséw krajowych.

11) Przed przystapieniem do jakich kolwiek prac przy systemie nalezy odcigé
zasilanie.

12)Linia zasilania zautomatyzowanego systemu musi zosta¢ wyposazona w
przetacznik wielobiegunowy z odlegtoscia otwarcia stykéw wynoszaca przynajmniej
3mm. Wraz z przetacznikiem wielobiegunowym zaleca sie zastosowanie roztgcznika
termicznego (bezpiecznika topikowego)6A.

13)Przed system nalezy zaistalowac przetgcznik réznicowy 0.03A.

14)Nalezy upewnic sig, ze uktad uziemiajacy jest prawidtowo skonstruowany oraz
podtaczy¢ do niego metalowe elementy obudowy.

15)Urzadzenia bezpieczenstwa (EN 12978 standard) zabezpieczajg obszary
zagrozenia przed niebezpieczeristwami zwigzanymi z ruchem maszyny, takimi jak
zgniecenie, ciggniecie czy rozrywanie.

16)Poza urzadzeniami opisanymi wpunkcie 15 zaleca sig zastosowanie
przynajmniej jednej lampy kontrolnej do kazdego systemu oraz ostrzegawczego
odpowiednio przymocowanego do konstrukcji ramy.

17)ADB KOMFORT Matgorzata Klimuntowska zrzeka sie wszelkiej
odpowiedzialno$ci odnosnie bezpiecznego i sprawnego dziatania, jezeli
zastosowane zostang elementy nie wytworzone przezfirme ADB KOMFORT.

18)Do wszelkich prac konserwacyjnych nalezy uzywa¢ jedynie cze$ci FORCE.
19) Niewolno w zaden sposdb modyfikowa¢ elementdw systemu.

20)Podczas pracy wyrobu,w jego poblizu nie moga znajdowa¢ sig dzieci lub
dorosli.

21) Piloty zdalnego sterowania oraz inne generatory impulséw nalezy trzymac z
dala oddzieci, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu systemu.

22) Tranzyt dopuszczalny jest jedynie, kiedy system znajduje sie w stanie
spoczynku.

23)Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakich kolwiek préb naprawy czy
innych bezposrednich prac przy systemie; w razie koniecznosci nalezy skontaktowa
sie z wykwalifikowanym serwisem.

24)Konserwacja: sprawnos$c¢ systemu nalezy sprawdza¢ przynajmniej co 6
miesiecy,szczegdlnie sprawnos$é urzadzen zabezpieczajacych.

25) Zabrania sie wykonywania wszelkich czynnosci i prac nie opisanych wyraznie
w niniejszej instrukcji.

1. Informacje Ogolne

Elektromechaniczny sitownik liniowy FORCE GT400 LS przeznaczony jest
do automatyzacji bram dwuskrzydtowych. Korpus napedu sktada sie z dwdch
czesci, w ktérych znajduje sie motoreduktor i Sruba pociggowa. Przektadnia
Slimakowa i przektadnia planetarna tworzg uktad samoblokujgcy
zapewniajgcy ryglowanie skrzydta przy wytgczonym silniku. Praca automatyki

sterowana jest za pomocg pilota.

1.1 Dane techniczne

Charakterystyka

Parametry

Zasilanie

220-240V /50,60 Hz

Pobor mocy

140 W

Pobor pradu

1,8 A

Predkos¢ liniowa $ruby

1,8 cm/s

Maksymalna sita ciggu

2500N

Maksymalna waga skrzydta

400 kg

Zabezpieczenie termiczne

150 °C

Stopien ochrony obudowy

[

Intensywnos¢ pracy

50 %

Zakres temperatur pracy

-25...#55°C

1.2 Maksymalne parametry wzgledem dtugosci skrzydta do wagi

Dtugos¢ skrzydta

Masa skrzydta

2,5m

400 kg

3m 350 kg
35m 300 kg
4m 250 kg

1.3 Zawartosc

Po otrzymaniu napedu nalezy go rozpakowacd i sprawdzié, czy naped nie
jest uszkodzony. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek uszkodzen nalezy
skontaktowac sie z dostawcg napedu. Czesci zawarte w standardzie w FORCE
GT-400 LS s3 wymienione w ponizszej tabeli.

Asortyment llosé
Sitownik 2 szt.
Centrala sterujgca 1 szt.

Uchwyt mocujacy (na skrzydto)

2 szt.

Uchwyt mocujacy (na stupek)

2 szt.

Elementy montazowe

kpl.

Pilot

2 szt.

Fotokomorki

Kpl.

o ~| o o & w| N 2| 5

Instrukcja obstugi

1 szt.
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1. Silnik

5. Sitownik

odblokowania

2. Budowa sitownika i wymiary

2. Przewdd zasilajacy
3. Uchwyt do stupka
4. Uchwyt do skrzydta bramy

6. Wytaczniki krancowe
7. Gniazdo mechanizmu

1110mm
-< 620mm > 490mm -
7 e = | J
| | 5
I T k3 "
200mm
v —
90mm | Rys 2

Niezbedne okablowanie wymagane do montazu napedu FORCE GT-400 LS i akcesoriow:

Sitownik 1 oraz 2 — 4x przewdd 1,5mm?2

Whytaczniki kraricowe zintegrowane w sitowniku — 3x 0,5mm?2
Zasilanie centrali sterujgcej — 3x przewéd 1,5mm?2
Fotokomérka TX (nadawcza) — 2x przewdd 0,5mm?2
Fotokomérka RX (odbiorcza) — 4x przewdd 0,5mm?2

Lampa sygnalizacyjna (opcjonalna) - 2x przewdd 1mm?2

Whbudowana antena w lampie sygnalizacyjnej (opcjonalna) - przewéd antenowy
RG58

Przewody biegngce w gruncie powinny byé przewodami ziemnymi, odpornymi na
przemarzanie.

3.1 Wymiary instalacyjne

Rysunek ponizej przedstawia optymalne wymiary instalacyjne sitownika na bramie. Zachowanie
wskazanych wymiaréw pozwoli na otwieranie bramy na kqt 90°

2x 0,5

3. INSTALACJA

Q®

3x 0,5
4x 1,5

1. Sitowniki 4x1,5 mm2
3x0,5 mm2
2. Centrala 3x1,5 mm2

Przekroje przewodoéw podano w mmz2

3. Fotokomorki: 4x0,5 mm2 i 2x0,5mm2
4. Lampka sygnalizacyjna (opcjonalna)
2x1 mm2

5. Przewdd antenowy RG58 ( opcjonalnie)
6. Przycisk kluczykowy (opcjonalnie)

2x0,5 mm2

Rys. 3

B

\./
AR

a Rys. 4

Str.3

a A B C D z (C) uzyteczny skok $ruby

90° 195 | 195 | 390 | 135 60 (D) wymiar maksymalny

110° | 165 | 165 | 390 | 120 60

(Z) wymiar minimalny

3.2 Wymiary instalacyjne - zasady ogolne

Gdy nie jest mozliwe uzyskanie wymiaréw montazowych podanych w tabeli powyzej, mozna

wyznaczy¢ inne wymiary w oparciu o ponizsze reguty:

1.
2.
3.

4.

Dla otwarcia skrzydtfa do kata 90° --> A+B=C
Dla otwarcia skrzydta do kata wiekszego niz 90° --> A+B<C

Zmniejszenie wymiardw A i B zwieksza predkos¢ pracy skrzydta bramy. Zawsze nalezy
uwzgledni¢ obowigzujgce w tym zakresie normy.

Nalezy upewnic sie, ze réznica pomiedzy wymiarami A i B jest nie wieksza niz 4 cm.
Wieksza réznica powoduje znaczne zmiany predkosci podczas otwierania i zamykania. Z
racji wymaganego odstepu sitownika od stupka, minimalny wymiar Z wynosi 60 mm.
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UWAGA! Przed montazem napedu nalezy upewnic sie ze brama porusza sie swobodnie
i ptynnie, bez wiekszych oporéw oraz jest mozliwosc bezpiecznego zamocowania
napedu do stupka oraz skrzydta.

Przymocuj uchwyt mocujacy do stupka. W przypadku stupka metalowego uchwyty
mozna zamocowac jedng z technik: nitonakretki, gwintowanie, spawanie, lub inng. W
przypadku montazu na stupie ceglanym lub betonowym uchwyt do stupka mocowany
jest za pomoca kotw chemicznych dwusktadnikowych i preta gwintowanego.

Uchwyt do skrzydta

Uchwyt do stupka

Sposob mocowania sitownika do uchwytu stupka

Rys. 7

4.Automatyczne programowanie potozen krancowych
WYLACZNIK KRANCOWY NA ZAMKNIECIE BRAMY

O 1 (on) ©)
PN yA

1. wytgcznik kraficowy
Dla pozycji zamknietej

Rys. 8

1. Uchwyt montazowy do stupka wstepnie zamocowa¢ dwoma $ciskami stolarskimi aby ewentualnie
maoc pdzniej skorygowac jego potozenie.

2. Zamocowac sitownik do uchwytu ktory jest wstepnie zamocowany na stupku. Podtgczy¢ przewody
zasilajgce sitownika do centrali sterujgcej oraz przewody od wytgcznikéw krancowych.

3. Podtgczy¢ zasilanie do centrali sterujacej.

4. Wysprzegli¢/odblokowad sitownik za pomocg klucza do odblokowania (rys. 11)

5. W sitowniku poluzowac srube od wytgcznika kraricowego odpowiedzialnego za zatrzymanie
bramy w pozycji zamknietej (rys. 8) i przesunaé wytacznik kraricowy maksymalnie w kierunku korica
tuby (w kierunku przeciwnym niz silnik, innymi stowy w kierunku srodka bramy).

L |

Rys. 9

6. Wysung¢ ttoczysko do momentu az na wyswietlaczu w centrali sterujgcej pojawi sie ,,C”. Gdy
pojawia sie ,,C” oznacza ze czujnik magnetyczny wykryt wytgcznik krancowy (w trakcie normalnej
pracy pojawienie sie ,,C” bedzie skutkowato zatrzymaniem bramy w pozycji zamknietej). W tej
sytuacji jest to skrajny (maksymalny) punkt zadziatania wytgcznika krarncowego na zamkniecie bramy.
W tym miejscu mozna zaznaczy¢ markerem zmywalnym na ttoku kreske w miejscu gdzie chowa sie
ttok do tuby. (Ustalenie tego punktu zapobiegnie wyznaczeniu punktu montazu uchwytu do skrzydta
bramy poza zakresem dziatania wytacznika kraricowego).

Limit switch dla sitownika MOTOR 1, Limit switch dla sitownika MOTOR
podtaczony jest do wtyku 10 -11 2, podtaczony jest do wtyku 12-13
oraz 14 COM. oraz 14 COM.

Stan wytacznika krafnicowego Stan wytacznika krancowego
wyswietla sie na prawej czesci wyswietla sie na lewej czesci
e | WYSwietlacza wyswietlacza,
[ ‘ U pokazujac C dla pokazujac C dla
Ve’ | wytacznika wytacznika

¥ - | kraficowego w kraricowego w ‘
" | pozycji zamknietej. pozycji zamknietej.
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7. Nastepnie wyznaczajgc miejsce montazu uchwytu sitownika do skrzydta bramy
nalezy zwrdéci¢ uwage aby miejsce to nie zostato wyznaczone poza wczesniej
ustalonym punktem skrajnego zadziatania wytgcznika kraricowego na

PROCEDURA PROGRAMOWANIA POLOZEN KRANCOWYCH

zamknigcie (aby tuba sitownika nie byta zbytnio wysunieta). UWAGA: Sitownik skrzydta ktére ma otwierac sie jako pierwsze musi by¢ podtgczony do
wejscia na centrali sterujgcej oznaczonego jako motor M2 (ztgcza 27, 28 i 29)
WYtACZNIK KRANCOWY NA OTWARCIU BRAMY 1. Ustawic¢ oba skrzydta bramy w pozycji otwartej (na wyswietlaczu pojawi sie ,,00”).

UWAGA: w czasie programowania potozen kraricowych nie dziatajg systemy
bezpieczenstwa — fotokomorki oraz wykrawanie przeszkéd. PRZED URUCHOMIENIEM
PROCEDURY NALEZY UPEWNIC SIE, ZE ZADNE OSOBY ANI PRZEDMIOTY NIE
ZNAJDUJA SIE W ZASIEGU SKRZYDEL BRAMY!

o |\ (&= © o m—
| — P N 4
2. Nacisna¢ krétko przycisk MODE, nastepnie przyciskiem oznaczonym strzatka w dét
2. wylacznik kraficowy przejs¢ do punkcji ,LT”, zatwierdzi¢ przyciskiem MODE, przyciskiem ze strzatkg przejsé
Dla pozvcii otwartei do funkcji ,,AU” i potwierdzi¢ przyciskiem MODE. Skrzydta bramy zamkna sie.
Potozenia krancowe skrzydet zostaty zapamietane w centrali sterujgcej. Procedura
programowania potozen kranncowych zostata zakoriczona

R 10 3. Jezeli skrzydta bramy nie zatrzymujg sie w miejscach pozgdanych na otwarcie i/lub

ys. 2 . : : L
zamkniecie, mozna dokonac korekty poprzez poluzowanie nakretek od wytgcznikéw

krancowych i przesuniecie ich w lewo lub prawo do osiggniecia pozgdanych pozycji

1. Za pomoca dwoch Sciskow stolarskich zamocowac wstepnie uchwyt do skrzydet bramy, nastepnie nalezy dokreci¢ nakretki wytgcznikow kraricowych.
skrzydta bramy. Nastepnie zamocowac do niego sitownik.
2. Upewni¢ sie ze sitownik jest wysprzeglony /odblokowany (rys. 11). 4. Jedli nastapita korekta ustawien wytacznikow krancowych nalezy ponownie wykonac
3. Otworzy¢ recznie skrzydto bramy do pozadanej pozycji otwarcia. Gdy wytgcznik procedurg programowania potozen krancowych.
magnetyczny osiagnie czujnik magnetyczny kraricowy na wyswietlaczu centrali 5. Po zakoczeniu procedury programowania potozen krancowych nalezy otéwkiem lub
pojawi sig ,0” (litera O od angielskiego Open). markerem zaznaczy¢ miejsca otworéw uchwytéw na skrzydtach i stupkach bramy i
4. Jesli w pozadanej pozycji nie pojawi sie ,,0” na wyswietlaczu nalezy zamocowac niniejsze uchwyty docelowo do skrzydet i do stupkdéw.
skorygowac potozenie czujnika kraricowego na otwarcie (tego ktéry znajduje
sie blizej silnika) (rys. 10). W tym celu nalezy poluzowa¢ nakretke od tegoz Uwaga: czynnos¢ dokrecania nakretek wytacznikéw kraricowych nalezy dokonac z
wytagcznika, chwycié za nakretke i przesungé wytacznik kraricowy trzymajac do wyczuciem (nie uzywa¢ nadmiernej sity).
momentu pojawienia sie na wyswietlaczu symbolu ,,0”. Pojawienie sie
symbolu ,,0” oznacza ze w tym miejscu, w trakcie pracy sitownik zatrzyma 5. OBSLUGA RECZNA
brame w pozycji otwartej.
Limit switch dla sitownika MOTOR 1, Limit switch dla sitownika Jesli zachodzi potrzeba recznego operowania bramy z powodu braku zasilania lib
podtaczony jest do wtyku 10 -11 MOTOR 2, podtaczony jest do awarii sitownika, wykonaj nastepujace kroki:
oraz 14 COM. wtyku 12-13 oraz 14 COM.
e ..‘ z::zc";“zg;imka i::gc‘gx:z;mka ‘.‘ 5 :; : 1. Od’quz zas.ilarTie, uzywajac wytacznika réznicowego ( réwniez w przypadku
Ve | wyswietla sig na wyswietla sie na | Vemm! , awarii zasilania.)
' |prawej czesci lewej czedci 0 N [ 2. Odetkaj zatyczke zabezpieczajgca gniazdo mechanizmu wysprzeglajacego,
— O — wyswietlacza wyswietlacza, e umies$é klucz w gniezdzie mechanizmu wysprzeglajgcego znajdujgcy sie w
. pokazujac O dla pokazujac O dla gornej czesci sitownika (rys. 11)
wytacznika krancowego w pozycji wytacznika kraniéowego w pozycji | 3 przekre¢ klucz w kierunku wskazanym przez strzatke do oporu az zwoli sie
otwartej. otwarte;j.

mechanizm sitownika (rys. 11)
4. Przesun skrzydto bramy recznie.
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Sitownik LEW

Odblokowaé

\Z;blokowac Oblokowaé\-/

Sitownik PRAWY

@okowaé

Rys. 11

PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIAtANIA

Procedura przywracania normalnej (automatycznej) pracy dziatania sitownika.

%g s E s s g Q Q 12Voc 230Vac 2’_30Vﬁ: = =
HHENHNH AR HE S R R R
3 45 6 7 8 9 10 111213 14| [15 16 17 18 19] [20 21 22 23 24 25 26 27 28 29| [30 31 32

Sposéb podtaczenia sitownikow

Sitownik 1 ( MOTOR 1) 6 B[ B R

e Wtyk 24 OP - Przewdd nr. 3 (bragzowy)

e Wtyk 25 CL- Przewdd nr. 2 (czarny)

e Wtyk 26 COM - Przewdd nr. 1 (niebieski)

1.P 1 skrzydto b ie, d dznej ji ]
. Przesun skrzydto bramy recznie, do porzadznej pozyc;ji. « Whyk 10 LO1.- Przewdd nr. 5 {cienki czarny)
2. Przekre¢ klucz w kierunku wskazanym przez strzatke do wyczucia oporu (bez o Wiyk 11 LC1 - Przewdd nr. 6 (cienki brazowy)
uzycia nadmiernej sity) , w tym momencie sitownik zasprzeglit sie. (rys. 11) « Wik 14 COM - Praewdd nr. 4 (cienki niebieski) PE - zielono-zotty
e Wtyk 32 PE - Przewdd PE - zielono - 26tty
Rys. 13

§ g s 5 slociarar s g © o 12Voc | |230Vac|230Vac = =

21815 e 1815/5 512181315 ] [31515]+1=| 15151518 s 01815 1518] [LInpE

3 45 6 7 8 9 10111213 14] [1516 17 18 19] [20 21 22 23 24 25 26 27 28 29] |30 31 32
Odblokowaé \Za/blokowac': \Z;blokowaé Odblokowac’\/
Sitownik LEW Sitownik PRAWY

N
Rys. 12 1

6. SPOSOB PODtACZENIA SILEOWNIKOW

1. Kondensator podpinamy w nastepujacy sposob. Pierwszy kondensator -
jeden przewdd od kondesatora podpinamy pod wejscie na centrali
numer 24. Drugi przewdd kondensatora pod wejscie numer 25. Oraz
drugi kondensator pod wejscia 27 i 28 w centrali sterujace;j.

2. Przewody od kondensatora wpina sie pod te same wejscia w centrali
sterujacej co kierunkowe przewody wychodzgce z sitownikéw koloru
czarnego i bragzowego.

3. Przewody wychodzace z sitownika sg oznaczone numerami od 1 do 6.
Przewdd ochronny PE, uziemiajacy ( zielono - zétty) nie jest oznaczony
zadng cyfra, nalezy go potaczy¢ z przewodem ochronnym wigzki
zasilajgcej Przewody sitownikéw nalezy podtgczy¢ do centrali zgodnie z
rys. 13 irys. 14.

Str.9

Sitownik 2 (MOTOR 2):

e Wityk 27 OP - Przewdd nr. 2 (czarny)

e Wtyk 28 CL - Przewdd nr. 3 (brazowy)

6l & [ @ [2

e Wtyk 29 COM - Przewdd nr. 1 (niebieski)

e Wtyk 12 LO2 - Przewdd nr. 5 (cienki czarny)

e Wtyk 13 LC2 - Przewdd nr. 6 (cienki brazowy) —

® Wtyk 14 COM - Przewdd nr. 4 (cienki niebieski)

PE - zielono-z6tty

Wtyk 32 PE - Przewdd PE - zielono - z6tty

Rys. 14
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7. CENTRALA STERUJACA CB400LS

Ponizej znajduje sie opis centrali sterujgcej FORCE CB-400LS do automatu GT-400LS

Str.11
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SENS |

Rys. 15

MODE
@

|(SD.SPEED| POWER

XVIN VW00l
INAEL]

PS
[ ExcLusioN JumPERs ]

PE

N
3

L
30

c
29

CL

c op
26 27 M2

CL

M1

20 21 22 23 24

X
BL CR

11
+ 12=

15 16 17 18 19

l
EL E 24VAC

pelley
201

zo1

peiley

101

10 11 12 13 14

o1

9

:

M2

M1
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Opis ztacz i wyprowadzen na centrali sterujace;j

Sposéb podtaczenia centrali sterujacej

Przed podtgczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik
nadprgdowy zabezpieczajacy linie zasilajgcg automat. Wytgcznik mozna witgczy¢

dopiero po upewnieniu sie, ze przewody zasilajgce sg podtgczone poprawnie i nie
powstaty nigdzie zadne zwarcia.

NUMER OPIS
e SCHEMAT PODLACZENIA FOTOKOMOREK BEZPIECZENSTWA
1 Rdzen przewodu antenowego
2 Ekran anteny UWAGA:
2 I Pséartt/ Oﬁ‘i“C(INA)’(’Z\IOAb)aCZ tl)og|k<i=, ':':I( wr:nenu Aby fotokomaérki mogty dziataé¢ konieczne jest wyciagniecie zworki J1, w
n. Pedestran ose , Zobacz logike . w menu . . f L s e bz
5 Ziacze Common - wspolne przeciwnym razie fotokomarki nie beda dziatac!
Wejscie Fotokomorki (NC),
6-7 [l
zobacz logike = w menu
8 STOP (N C/NO)
Zobacz logike SF w menu
9 Zigcze Common - wspdlne o [ 12Voe | | 230Vac | 230Vac
P < | x| ElE =
10-11 Wytgczniki krancowe dla sitownik Motor 1 (NC/NO), 3 +| < | < |k | Z|g | 4 | 3l | 4 | 3 ‘ L | N|PE‘
zobacz logike % w m
12-13 Wyltgczniki krancowe dla sitownik Motor 2 (NC/NO),
zobacz logike L = W menu
14 Zigcze Common - wspdlne
15-16 Elektrozamek 12V AC /1A
16-17 Pomocnicze wyjscie zasilania dla dodatkowych urzgdzen
24V AC /250mA
18-19 Pomocnicze wyjscie zasilania dla dodatkowych urzadzen
12VDC /250mA _l
20-21 Ztgcze lampy btyskowej 230V AC / 100W
Ztacze lampy otwartej bramy 230W AC / 100W
22-23 .
zobacz logike b H w menu
24-26 Zigcze sitownika pierwszego Motor 1 230V AC / 100W I !
27-29 Ztgcze sitownika drugiego Motor 2 230V AC / 100W
30-31 Zasilanie centrali 230V AC O Q ¢ O O O O
32 Podtaczenie przedowu ochronnego (uziemienie) + - RX I X - +
J1 Zworka (mostek) Fotokomorki \l AC/DC
J2 Zworka (mostek) Fotokomorki NO COM NC
J3 Zworka (mostek) Stop
TRA1 Potencjometr spowolnienia
TR2 Potencjometr sity silnikéw
TR3 Potencjometr enkodera Rys. 16
F1 Bezpiecznik 230V AC / 5A
Str.13
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Stan wejsé:

Wyswietlacz pokazuje statusy stanu urzgdzenia:
= =: Brak aktywnych wejs¢

Sk wejscie START aktywne

« Pd: wejscie PIESZY (funkcja furtki) aktywne
«oF': wejscie OPEN aktywne

« k. : wejscie CLOSE aktywne

« Pc: wejscie FOTKOMORKI aktywne

« PS5 wejscie PHOTOSTOP / DETECT aktywne
« ik : Wejécie DETECT aktywne

Podczas pauzy, wyswietlacz pokazuje odliczanie do zamkniecia.

Limit switch dla sitownika MOTOR 1,
podtaczony jest do wtyku 10 -11
oraz 14 COM.

Limit switch dla sitownika
MOTOR 2, podtaczony jest do
wtyku 12-13 oraz 14 COM.

SD.SPEED POWER SENS
Potencjometr Potencjometr Potencjometr

Rys. 17

T o | Stanwylacznika Stan wylacznika [
[l ‘ ‘ kraricowego kraficowego . ‘ N
Ve’ | Wyswietlasig na wyswietla sie na | Yame? =~
|| | prawej czgsci lewej czesci 0 ([ T
~ ', |wyswietlacza wyswietlacza, e a—
~ pokazujac O dla pokazujac O dla
wytacznika krancowego w pozycji wytacznika kranéowego w pozycji
otwartej. otwarte;j.
Yy . U Oraz Cdla Oraz Cdla ‘ U
- ™ | wytacznika w wytacznika w )
| pozycji zamknietej pozycji Uy
— zamknietej I —

Regulacja potencjometréow

(SD.SPEED) Potencjometr predkosci spowolnien — reguluje predkosc¢
spowolnien

(POWER) Potencjometr sity sitownikow — reguluje moc / site sitownikow z jaka
sie poruszajg. UWAGA- kazdy z sitownikéw przez pierwsze 2 sekundy rusza z
100% mocy ( Boost power)

(SENS) Potencjometr regulacji czutos¢ enkodera — reguluje poziom oporu po
przekroczeniu ktorego skrzydto bramy w trackie napotkania na przeszkode
zatzyma sie.
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Programowanie podstawowe

Menu gtéwne

Nacis$nij MODE i przytrzymaj przez co najmniej 1 sekunde, aby wejs¢ do menu
%’réwnego. Na wyswietlaczu pojawi sie . , za pomoca przycisku Gora/Dot (A /
¥) mozna przejs¢ do kolejnych funkcji w menu. Aby wyjs¢ z tego menu, wybierz
=M lub naciénij jednoczesnie Gére i D6t (A / V). Po 20 sekundach bezczynnosci
jednostka sterujgca sama wychodzi z tego menu.

Sk

o A
U] e gL omamese | o [cd
, YAY ) ac
:,.“ :,::,- —> it
v v EH
(=g |

.= Leams radio codes cc

< LL

* * rk

N

- A

EH

L =Z Learn working times

v e

5:" Set pause time
9 |o-99
i:“ H Dead man mode <J e |
od

v i

EH Exit
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Opis Logiki programowania podstawowego

Opis podstawowego MENU:
1. Funkcja ol. — wybér logiki dziatania napedu:

Sk — logika krok po kroku — dziatanie sekwencyjne (OTWORZ — STOP — ZAMKNIJ)
Ak - logika z automatycznym zamknieciem oraz mozliwoscig zatrzymania bramy
w kazdej fazie pracy
o — logika z automatycznym zamknieciem bez funkcji STOP (tryb wspdlnotowy /
osiedlowy)
oz — logika otwdrz zamknij (bez funkcji STOP)
oH - logika otwdrz zamknij (bez funkcji STOP) z automatycznym zamknieciem

Aby wyjs¢ z tej funkcji menu wybierz EH lub nacisnij przycisk strzatka w gore i w
dot (A / V) jednoczesnie.

2. Funkcja . = — programowanie / usuwanie zaprogramowanych pilotow:
Wybierz funkcje b = i zatwierdz przyciskiem MODE, nastepnie za pomoca
przyciskow goéra / dot (A / V) wybierz jedng z nastepujacych opcji:

| — programowanie pierwszego kanatu (petne otwarcie/ zamkniecie)

Gdy na wyswietlaczu widnieje iz 1 nacisnij na pilocie przycisk, ktorych chcesz aby
uruchamiat petne otwarcie / zamkniecie bramy. Na wyswietlaczu pojawi sie
numer przypisany do wfasnie zaprogramowanego pilota.

Powyzsze kroki powtdrz dla wszystkich pilotéw.

= — programowanie drugiego kanatu (funkcja furtki, otwarcie jednego skrzydta)
Gdy na wyswietlaczu widnieje =2 nacisnij na pilocie przycisk, ktérych chcesz aby
uruchamiat funkcje furtki. Na wyswietlaczu pojawi sie numer przypisany do
wiasnie zaprogramowanego pilota.

L1 — programowanie kanatu oéwietlenia dodatkowego

Gdy na wySW|etIaczu widnieje L naciénij na pilocie przycisk, ktérych chcesz aby
uruchamiat wyjscie oswietlenia dodatkowego. Na wyswietlaczu pojawi sie numer
przypisany do wtasnie zaprogramowanego pilota.

Powyzsze kroki powtdrz dla wszystkich pilotow.
k& — usuniecie pojedynczego, posiadanego, pilota

Gdy na wyswietlaczu widnieje -k , naciénij przycisk pilota, ktéry chcesz usunac z
pamieci. Po usunieciu pilota na wySW|etIaczu pojawi sie symbol ok
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" — usuniecie pilota po jego numerze.

Gdy na wyswietlaczy widnieje =, zatwierdz za pomocg przycisku MODE,
nastepnie przyciskami ze strzatkg wybierz odpowiedni numer zapamietanego
pilota i ponownie zatwierdz MODE. Po usunigciu pilota na wyswietlaczu pojawi
sie symbol

- usuniecie wszystkich zapamietanych pilotow.

Gdy na wyswietlaczy widnieje ¥ n zatW|erdz za pomocg przycisku MODE,
nastepnie przyciskami ze strzatkg wyblerz i ponownle zatwierdz MODE. Po
usunieciu pilota na wy$wietlaczu pojawi sie symbol i

EH- wyjscie z menu programowania pilotow.
Gdy na wyswietlaczu widnieje EH zatwierdz przyciskiem MODE.
3. Funkcja L.k — menu programowania czasu pracy sitownikéw.

UWAGA: Do przeprowadzenia procedury automatycznego programowania czasu
pracy sitownikdéw skrzydta bramy muszg znajdowac sie w pozycji otwartej.

Do przeprowadzenia procedury recznego programowania czasu pracy sitownikow
skrzydta bramy muszg znajdowac sie w pozycji zamknietej.

Do ustawienia sitownikéw w odpowiedniej pozycji mozna uzy¢ trybu o (dead
man) lub wysprzegli¢ sitowniki i ustawi¢ pozgdang pozycje recznie

!:lu— procedura automatycznego zapamietywania czasu pracy sitownikow.
Un— procedura recznego zapamietywania czasu pracy sitownikow

=H — wyjscie z menu programowania czasu pracy.

Gdy na wyswietlaczu widnieje £ zatwierd? przyciskiem MODE.

i — procedura automatycznego zapamietywania czasu pracy sitownikow:

W czasie tej procedury wszystkie urzgdzenia bezpieczenistwa sg wytgczone.
Skrzydta zamykajg sie samoczynnie, w tym czasie zapamietywany jest czas pracy
sitownikow. Jesli brama jest jednoskrzydtowa, podtacz sitownik do wyjscia
MOTOR?2 i witgcz odpowiednig funkcje w menu zaawansowanym.
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Viri - procedura recznego zapamietywania czasu pracy sitownikdw:

W czasie tej procedury wszystkie urzadzenia bezpieczeistwa sg wytgczone.

Do przeprowadzenia tej procedury nalezy zaprogramowac przynajmniej jednego
pilota do centrali. Oba skrzydta zaczynajg sie otwieraé, w tej fazie mozliwe jest
wyregulowanie predkosci spowolnienia za pomacg pokretta SD.SPEED W
momencie gdy oba skrzydta osiggng punkt otwarcia nacisnij przycisk MODE lub
przycisk pilota. Jesli podtgczone sg wytgczniki krancowe nie trzeba naciskac
grzyasku na pilocie lub przycisku MODE. W fazie, gdy na wyswietlaczu widnieje
Vi { naci$niecie przycisku MODE lub przycisku pilota wywotuje nastepujaca
sekwencje: start motor 1, start motor 2, spowolnienie motor 1, spowolnienie
motor 2, stop motor 1, stop motor2. Jesli podtgczony jest tylko motor2, (tryb
pracy jednoskrzydtowej) zaprogramuj tylko czasy dla drugiego silnika. Jesli
podtgczone sg wytgczniki kraricowe, silnik zatrzyma sie automatycznie.

4, Funkqa 5P — ustawianie czasu pauzy.

Gdy na wyswietlaczu widnieje P zatwierd? przyciskiem MODE. Przyciskami ze
strzatka ustali¢ odpowiednig ilos¢ sekund czasu pauzy i zatwierdzi¢ przyciskiem
MODE.

Uwaga: Ustawienie i zapisanie czasu pauzy nie uruchamia automatycznego

za;mykania bramy. Aby je aktywowa¢ nalezy wybra¢ odpowiednig logike w menu
o

5. Funkcja it —tryb ,,dead mean”.

Tzw. Tryb pracy nadzorowanej — silnik pracuje do momentu gdy centrala
otrzymuje sygnat z przycisku lub pilota. Innymi stowy silnik pracuje tak dtugo jak
naciskany jest przycisk.

W tej funkcji mozliwe jest sterowanie niezaleznie kazdym silnikiem, aby ustawic
go w pozadanej pozycji.

o | - otwieranie silnika pierwszego
u:_i — zamykanie silnika pierwszego
o — otwieranie silnika drugiego
o — zamykanle silnika drugiego
EH - wyjécie z menu

Po wybraniu potrzebnej funkcji sitownik bedzie pracowat w momencie trzymania
wecisnietego przycisku MODE.
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Opis zaawansowanego MENU
MENU ZAAWANSOWANE

Aby wejs¢ do menu zaawansowanego przytrzymaj wcisnigty przycisk MODE przez 4s, do
momentu az na wyswietlaczu pojawi sie £ 1. Za pomocg przyciskow ze strzatkami nalezy
wybra¢ pozadang funkcje, a nastepnie zatwierdzi¢ MODE.

Wyjscie z menu zaawansowanego mozliwe jest poprze wybranie EH i zatwierdzenie
przyciskiem MODE lub przez jednoczesne nacisniecie przyciskdw strzatki w dét i w gore.
Po 20s bezczynnosci centrala sama wychodzi z tego menu. E :
— — MODE _ E:'
N =4 sec. ::“ Working times menu <J E,:é <J {:l-';}';}
- @ - | > i
00l de
) YU v A gc
o0 e tL
50 s 95
X ingle gate mode <J or
+ * EH
45
.= E Loads factory defaults <J e
EH
=5
1"Z Release end travel torque <J .-.I:
EH
_ =45
H 1"Auto learning transmitters <J nl:
EH
45
c
20 Kickback stroke ik
. 2
o 95
)
pu Soft Start e
- et
(D=4
LE. Limit switches mode <J pu=
EH

v
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Exit

v

c‘l Limit sw in series to the motor

v

_ Receiver
'-= l mode

v

o
PO =gl g

Ln Magnetic lock mode

v

L I W ud
oz T

=“u: Mode Photocells input

v

(=S
(=]

'Ed-‘ Mode stop input

v

.:‘ F Safety mode

v

TOOIDD o
e T W

::‘ L Blinker mode

v

o

U]

LI}

L :'l Courtesy light mode

v

== T

L = Wt

:-'.- Slowdown Motor Power

v

[y} Counter

1. Funkcja £ — menu czasu pracy sitownikéw. W tym podmenu mozliwe jest
reczne ustawienie lub modyfikacja czasu pracy i opdznien dla kazdej fazy pracy
poszczegdlnych sitownikdéw.

k1 — czas pracy pierwszego sitownika

- ' — czas pracy drugiego sitownika

'::-: — opodznienie miedzy sitownikami w fazie otwierania

Do - opdznienie miedzy sitownikami w fazie zamykania

ko — czas pracy tzw. oéwietlenia grzecznoséciowego (warto$é z Icd x10sec)
3;3. — czas aktywacji zamka elektromagnetycznego

s | — czas rozpoczecia spowolnienia dla pierwszego sitownika

';0:' — czas rozpoczecia spowolnienia dla drugiego sitownika

H — wyjécie z aktualnego menu

Po wybraniu odpowiedniej funkcji zatwierdz przyciskiem MODE, nastepnie ustaw
pozadany czas za pomocg przyciskow ze strzatkami i ponownie zatwierdz
przyciskiem MODE.

2. Funkcja - tryb bramy jednoskrzydtowe;j
W tym podmenu mozliwe jest wigczenie trybu pracy bramy jednoskrzydtowe;j.

32 —YES —tryb pracy jednoskrzydtowe]j wigczony (pracuje tylko motor 2)
mk - tryb pracy jednoskrzydtowej wytaczony ( pracuja oba sitowniki)
= — wyjScie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje S zatwierdz przyciskiem MODE, nastepnie
przyciskami ze strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz
przyciskiem MODE.

3. Funkcjad - przywrécenie wartosci domysinych

Funkcja ol przywraca wartosci domysine, nie usuwa pamieci pilotéw.
45— yes — potwierdzenie przywrdcenia wartosci domysinych

u:J: - not — wartosci domysine nie zostane przywrdcone

£ H — wyjécie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje d2 zatwierdz przyciskiem MODE, nastepnie
przyciskami ze strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz
przyciskiem MODE. Po wybraniu i zatwierdzeniu IS centrala uruchomi sie
ponownie z warto$ciami domysIinymi.

4. Funkcja = — niwelacja naprezenia sitownika na koncu pracy.

1% — funkcja wiaczona

mk - funkcja wytaczona
H — wyjécie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje == zatwierdz przyciskiem MODE, nastepnie
przyciskami ze strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz
przyciskiem MODE.
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5. Funkcja A - funkcja zdalnego dodawania nowych pilotow.

45 - funkcja witaczona

e - funkcja wytgczona
[

_ 0 cs .
27 — wyjscie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje F zatwierds przyciskiem MODE, nastepnie przyciskami
ze strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz przyciskiem MODE.

Funkcja Fi- - zdalne dodawanie nowych pilotow.

Gdy funkcja ta jest aktywna mozliwe jest zaprogramowanie nowego pilota bez

wchodzenia w menu dodawania pilotéw.Aby doda¢ zdalnie nowego pilota wykonaj

nastepujgce kroki:

¢ nacisnij 3 razy przycisk nowego pilota zachowujac 1s przerwe miedzy kolejnymi
nacisnieciami,

¢ nacisnij 3 razy przycisk wczesniej zapamietanego pilota zachowujac 1s przerwe
miedzy kolejnymi nacisnieciami.

Gdy nowy pilot jest zaprogramowany lampa btysnie jeden raz.

6. Funkcja =2 — wiaczenie docisku sitownika dla zamka elektromagnetycznego.

45 - funkcja witaczona

e - funkcja wytaczona

(g X} ey .
217 — wyjscie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje =" zatwierds przyciskiem MODE, nastepnie przyciskami
ze strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz przyciskiem MODE.

Wiaczenie funkcja 5 wymagane jest w wypadku zastosowania zamka
elektromagnetycznego.

Funkcja ta wigcza dodatkowy docisk skrzydta przed ruchem otwierajgcym aby zamek
elektromagnetyczny mogt sie zwolnic oraz po ruch zamykajgcym aby zamek

elektromagnetyczny maégt sie zatrzasngac.
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7. Funkcja 5 - funkcja tagodnego startu sitownikéw

H5 - funkcja wiaczona

u:l=: - funkcja wytgczona

eH - wyjscie z aktualnego menu_

Gdy na wyswietlaczu widnieje ' zatwierds? przyciskiem MODE, nastepnie przyciskami ze

strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz przyciskiem MODE.

8. Funkcja L5 - tryb pracy wytacznikéw krarncowych.
o2 — tryb pracy ,,normalnie otwarty”

roz— tryb pracy ,normalnie zamknigty”

cH - wyjscie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje L5 zatwierds? przyciskiem MODE, nastepnie przyciskami ze
strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz przyciskiem MODE.
UWAGA: dla sitownikdw FORCE GT400 LS wtasciwy jest wyfacznie tryb pracy
wytgcznikow krancowych oz,

9. Funkcja L1 - uruchamia prace wytacznikéw krancowych podtaczonych szeregowo
do sitownika

M5 - funkcja wiaczona

nE - funkcja wytgczona

EH- wyjscie z aktualnego menu

Gdy na wyswietlaczu widnieje L) zatwierds? przyciskiem MODE, nastepnie przyciskami ze
strzatkami wybierz odpowiednig opcje i ponownie zatwierdz przyciskiem MODE.
UWAGA: wytgczniki kranicowe w sitownikach GT400 LS nie sg podtaczone szeregowo do
silnika, dlatego nalezy pozostawié tg funkcje wytaczong (k).

10. Funkcja - tryb prac radioodbiornika

- tryb zapamietywania osobno kazdego przycisku pilota
Mo - tryb zapamietywania wszystkich czterech przyciskéw pilota automatycznie.
Kolejnos¢ przypisanych funkcji do przyciskéw: otwdrz, zamknij, furtka, stop.

11. Funkcja - funkcja wtaczenia zamka elektromagnetycznego
M5 - funkcja wiaczona

n:J: - funkcja wytaczona

cH - wyjscie z aktualnego menu

12. Funkcja Pec- tryb pracy fotokomorek

o2 — tryb pracy ,,normalnie otwarty”

"oz —tryb pracy ,normalnie zamknigty”

cH - wyjscie z aktualnego menu

UWAGA: Ze wzgleddw bezpieczennstwa zalecany jest tryb pracy fotokomadrek iz
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13. Funkcja P - tryb pracy wejscia STOP
" —tryb pracy ,,normalnie otwarty”
= —tryb pracy ,,normalnie zamkniety”

[ g ] cs .
1211t — wyjScie z aktualnego menu

14. Funkcja SF —menu trybow zabezpieczen dla wejscia PS/DT
P - tryb photostop (NC): w fazie zamykania bramy impuls na wejsciu PS/DT zatrzymuje
skrzydta bramy do momentu ustgpienia impulsu. Po ustgpieniu impulsu skrzydta bramy
sie otworzg. W fazie otwierania bramy impuls na wejsciu PS/DT zatrzymuje skrzydta
bramy do momentu ustgpienia impuls na wejsciu PS/DT. Po ustgpieniu impuls na wejsciu

PS/DT skrzydta bramy sie otworzg.

A tryb zabezpieczen dla analogowej listwy krawedziowej 8K2. W fazie zamykania
skrzydet przerwanie linii fotokomdrek odwraca kierunek ruchu skrzydet. W fazie
otwierania skrzydet przerwanie linii fotokomdrek odwraca kierunek ruchu skrzydet tylko
na 1s.

ok - Detect mode (NO): W fazie otwierania impuls na wejsciu PS/DT zostaje rozpoznany
i wyzwala zamykanie bramy bezposrednio po zakoriczeniu fazy otwierania. Gdy skrzydfa
bramy sg otwarte impuls na wejsciu PS/DT powoduje niezwtoczne zamkniecie bramy.
Impuls na wejsciu PS/DT w fazie zamykania bramy powoduje je otwarcie i ponowne
zamkniecie po ustaniu impulsu na wejsciu PS/DT.

15. Funkcja 1 — tryb przerywacza lampy sygnalizacyjnej
(X
]

— funkcja wtgczona
l'l::

- funkcja wytaczona

— (EH na lcd) wyjscie z aktualnego menu

16. Funkcja Lh- tryb oswietlenia grzecznosciowego (aktywuje wyjscie CRT podczas
otwierania bramy)

v —funkcja wiaczona
l'l::

EH- (EH na lcd) wyjscie z aktualnego menu

- funkcja wytaczona

17. Funkcja - — ustawienie poziomu mocy silnika w fazie spowolnienia.

W tym menu mozliwe jest ustawienie poziomu mocy silnikdéw w fazie spowolnienia w
zakresie od 1 do 10 (10=100%). Zalecana wartosc¢ to 10, ale mozna jg wyregulowac jesli
sitownik wibruje w fazie spowolnienia.
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18. Funkcja =» — Licznik
Pokazuje licznik cykli w trzech grupach po dwie cyfry. Np. 123456 bedzie wyswietlone
jako 1.2 — 3.4 — 5.6Wartosci domysine

Ponizej znajduje sie lista wartosci domysinych centrali.

. - - AT
Do ponizszych wartosci wraca centrala po uruchomieniu funkcji 22 w menu
zaawansowanym.

Logika S

Czas pauzy

Tryb jednoskrzydtowy

Niwelacja naprezenia sitownika na koricu pracy mi

Fr Zdalne dodawanie pilotéw mi

= Docisk sitownika dla zamka elektromagnetycznego mi

5 tagodny start -

LS Tryb pracy wytacznikdéw krancowych o

R Tryb wyt. Krancowych poft. Szeregowo do silnika

Tryb pracy radioodbiornika (x

L Tryb zamka elektromagnetycznego Fie

e Tryb pracy fotokomédrek

S Tryb pracy wejscia stop rc

Tryb pracy wejscia PS/DT

Moc silnika w trybie spowolnienia

Tryb pracy przerywacza

L Tryb oswietlenia grzecznosciowego ric

L {.k2| Czas pracy sitownikéw an

S 1.5 | Czas spowolnienia sitownikdw

oo Czas opdznienia miedzy sitownikami w fazie otwierania e

de Czas opdznienia miedzy sitownikami w fazie zamykania a5

Czas dziatania oswietlenia przecznosciowego (w dziesigtkach) "

Czas aktywacji elektrozamka e
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SCHEMAT PODLACZENIA DODATKOWYCH AKCESORIOW
Wi-Fl (wyposazenie opcjonalnie) Importer:

Ponizszy schemat przedstawiony na rysunku, pokazuje w jaki sposdb nalezy Wasciciel sklepu internetowego

podtaczy¢ modut Wi-FI SMART BOX z centralg GT400-LS. Aby to wykona¢ nalezy
podtaczy¢ (L1 oraz S2) do STR/OP (ztacze nr 3) oraz COM (ztaczone nr 5). WWW.aUtomatyka.ShOp

ADB KOMFORT Matgorzata Klimuntowska
ul. Kilinskiego 1
58-200 Dzierzonidéw

o -

o 9 = e o 12v 230Vac | 230V,

€1815]01515 8 a0a181313] 121208 41-] (5151815 ] 81218l 51513 | el automatyka@adbkomfort.pl
3 45 6 7 8 910 1121314 |1516171819||20212223242526272829”303132|

Naped do bramy GT 400LS FORCE posiada znak CE.

ADB Komfort Matgorzata Klimuntowska gwarantuje zgodnos¢ produktu z
FORCE‘@ .

Vahiro= I Dyrektywa Europejska 2014/30/EU

Input: 100V-240V AC 50/60Hz
Ouput: No

Wi-Fi: 2.4GHz-2.4835GHz 802.11 bigin
Power< 20dBm

e £ X
Signal
Cable

Input
AC Q

—
L

N L S182L1 82

ZASILANIE
AC 230V

SENSOR

Rys. 18

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie
elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego
sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktéry zamierza
pozbyé¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego lub
elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg
m.in. przez sprzedawcéw hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne
jednostki organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpaddw.
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