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2. Grundlegende technische Parameter

Wechselstrom 230/120 V Wechselstrom 230/120 V Wechselstrom 230/120 V Wechselstrom 230/120 V
1400 U/min 1400 U/min 1400 U/min 1400 U/min
18Nm 22Nm 27Nm 45Nm
10 m/min 12 m/min 12 m/min 12 m/min
600 kg 800 kg 1000 kg 2000 kg
-25°- +65° -25°- +65° -25°- +65° -25°- +65°
§ 56 dB y 56 dB y 56 dB y 56 dB
IP54 IP54 IP54 IP54
CE CE CE CE

2.1 Inhalt des Basissets:

Laufwerk im Gehause | Montageplatte | Montageelemente (Endschalter, Schrauben, Muttern) | Freischaltschlissel |
Steuereinheit mit eingebautem Funkempfanger | Fernbedienung | Fotozellen.

3. Hauptfunktionen

yy Das Gerat dient zum Antrieb eines Schiebetores.
yy Das Set verfugt uUber eine Soft Start- und Stopp-Funktion

yy Zur manuellen Bedienung ist das Set mit einem Antriebsfreigabeschliissel ausgestattet.

4. Funktionsprinzip und Aufbau

TYTAN ist ein multifunktionaler Schiebetorantrieb mit integrierter Steuerung. Der Antrieb besteht aus
aus Einphasenmotor, Zahnstange und Schneckengetriebe. Die Hauptwelle des Motors dreht die Schnecke mit
Kupplung eingeriickt. Die Schnecke dreht das Zahnstangengetriebe, das den Streifen vorwartsschiebt.

Getriebe, das am Tor befestigt ist und so das Tor bewegt.

5. Installation und Einstellung

TYTAN ist ein zahnradbasierter Antrieb, der die Zahnstange in Bewegung versetzt

in das Gateway integriert. Die gesamte Konfiguration ist in Abb. 1 dargestellt. Der Gate-Antrieb sollte montiert werden

auf der Innenseite des Zauns.

5.1 Tor vorbereiten
Bevor Sie mit der Montage des Antriebs beginnen, vergewissern Sie sich, dass das Tor ordnungsgemafl montiert wurde und
bewegt sich reibungslos. Das Tor muss lotrecht und waagerecht stehen und sich ohne Hindernisse bewegen lassen.

Wenn das Tor nicht Uber Zahnstangen verfligt, missen diese nach den Regeln der Schlosserkunst eingebaut werden.

1. Fahren | 2. Steuereinheit | 3. Radioempféanger | 4. Endschalterelement — links | 5.
Endschalterelement — rechts | 6. Zahnstange | 7. Sequentielle Steuertaste | 8. Der zweite

Fotozellenpaar| 9. Basis-Lichtschrankenpaar| 10. Antenne | 11. Warnleuchte.

Abb. 1. Schematische Darstellung des installierten Laufwerks.

5.2 Drahte

Zum Schutz der Kabel sollten spezielle PVC-Schutzrohre verwendet werden, diese mussen in Mortel eingelegt werden
wahrend Sie es einschenken. Kabel sollten so angeordnet und verlegt werden, dass die Gefahr eines Herausziehens vermieden wird.
Schaden durch Kontakt mit rauen oder scharfen Oberflachen. Im Boden verlegte Kabel miissen

fur die Arbeit in Wasser und Feuchtigkeit geeignet, sog. Erdungskabel. Der Installateur muss fir die Sicherheit sorgen
Benutzer.

5.3 Vordimensionierung

Vor der endglltigen Montage des Motors muss dessen Position zum Tor und zur Zahnstange bestimmt werden. Dank dieser
Wir kénnen die Position des Betonfundaments und der Zentraleinheit (Antrieb) vorab markieren.



Abmessungen der Montageplatten: 5.6 Feineinstellung Im letzten

Schritt der Montage muss noch die Feineinstellung des Antriebs zum Tor und die Justierung des Antriebsritzels zur Zahnstange, wie in Abb.
3 dargestellt, vorgenommen werden. Konkret heif3t das, dass das Antriebsritzel so zur Zahnstange justiert werden muss, dass keine
Druckstellen oder Uberlastungen auftreten und in jeder Torstellung ein minimales Spiel vorhanden sein muss.
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Fir den TYTAN 600 Antrieb Fir den TYTAN 1000 Antrieb s
Abb. 3. Anbringen des Zahnrads an der Zahnstange.
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Fir den TYTAN 2000 Antrieb

5.4 Betonful?  Um einen

stabilen Betrieb zu gewahrleisten, kann die zentrale Antriebseinheit auf einen Betonful? gestellt werden. Damit ein Betonfundament ordnungsgemaf funktioniert,

muss es Oberflachenabmessungen von ungefahr 400 mm x 300 mm und eine Tiefe unterhalb der Frostzone aufweisen.

Abb. 4. Position des Antriebs relativ zum Tor.

5.5 Befestigung von Sockel und Antrieb auf einem Betonsockel Zur
Befestigung von Sockel und Antrieb kdnnen Sie Anker, Dibel, Unterlegscheiben und Muttern verwenden, siehe Abb. 2. Diese Anker miissen beim Betonieren mit

eingebracht werden. Um die Basis auf dem bereits trockenen, vorhandenen Betonfundament zu befestigen, knnen Gewindestifte und ein spezieller chemischer

Zaslepki na sruby

Anker verwendet werden.
Uberpriifen Sie nach der Installation der Basis auf dem Betonfundament die korrekte Nivellierung und befestigen Sie das Laufwerk mit den
Schrauben und Muttern an der Basis.

Abb. 5. Gehause montieren

Abb. 2. Methode zur Montage des Antriebs auf einem Betonfundament.



6. Manuelle Steuerung

folgendermalen zu verwenden:
yy Stecken Sie den mitgelieferten Schllssel in das Loch. yy
Im Uhrzeigersinn drehen, um den Kupplungsmechanismus zu lésen. yy Tor manuell 6ffnen und schlieRen. yy &

Sobald die Stromversorgung
wiederhergestellt ist, stecken Sie den Schlussel in das Loch und verriegeln Sie den Mechanismus fir den automatischen Betrieb m\
Taste gegen den Uhrzeigersinn.

PVC-NYLON
PVC-NYLON

Bei einem Stromausfall kdnnen Sie das Tor mit dem im Set enthaltenen Schilissel manuell 6ffnen bzw. schlieBen. Der Schlussel ist ‘

Abb. 6. Entriegeln des Antriebsmechanismus fiir den Handbetrieb.

7. Installation von Endschaltern

Endschalter dienen zur Festlegung des Haltepunkts des Tores. Vor Beginn der Montage ist die Ermittlung der richtigen Position der Endschalter
notwendig, hierzu muss das Tor fiir die manuelle Bedienung freigegeben werden.

- Die magnetischen Endschalter kdnnen auf zwei Arten eingestellt werden: Der mit OP gekennzeichnete Magnet entspricht der offenen
Torposition bei einem rechtsseitigen Tor, der mit CL gekennzeichnete Magnet entspricht der geschlossenen Torposition bei einem rechtsseitigen
Tor. Der mit OP gekennzeichnete Magnet entspricht der geschlossenen Torposition bei einem linksseitigen Tor, der mit CL gekennzeichnete
Magnet entspricht der offenen Torposition bei einem linksseitigen Tor. Die Magnete sollten 10—15 mm vom magnetischen Endschalter
(Antriebsgehause) entfernt sein. Mit den Magnethaltern kénnen Sie die Magnete auf eine bestimmte Hohe einstellen. Sie missen die Hohe

des Magneten mit der Mitte des Endschalters am Antriebsgehause abstimmen. Wenn der Magnet zu weit entfernt, zu hoch oder zu niedrig ist,
funktioniert der Schalter nicht richtig. Ist die richtige Position ermittelt, werden die Magnethalter an die Leiste geschraubt und anschlief’end die
Kupplung im Antrieb fiir den Automatikbetrieb verriegelt. Uberpriifen Sie abschlieRend die Funktion des Tores und nehmen Sie ggf. eine
zusétzliche Justierung der Sensoren vor. Passen Sie die Magnetpositionen an, bis die SchlieR- und Offnungspositionen den gewiinschten

Werten entsprechen.

Abb. 7. Visualisierung der Installation von magnetischen Endschaltern.
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8. Arbeiten mit der Steuereinheit

Die Antriebe der TYTAN-Serie sind mit einem innovativen Hebelsystem fiir die Arbeit mit der Steuereinheit ausgestattet, das eine einfache Positionierung
der Elektronik in horizontaler Position wahrend ihrer Konfiguration erméglicht. Um die Steuereinheit herauszuziehen, I16sen Sie die unteren
Kabelverbinder und die beiden seitlichen Schrauben oben am Griff. Nach Abschluss der Installation sollte das Bedienfeld wieder in eine vertikale
Position gebracht werden, wobei die unteren Lécher getroffen werden missen. AnschlieBend miissen die seitlichen Schrauben festgezogen und die

Kabelblocke angeschlossen werden. Aufmerksamkeit! Achten Sie bei den oben beschriebenen Vorgangen darauf, den Griff nicht ruckartig von
einer Seite auf die andere zu bewegen, da dies zum Brechen der Fiihrungsschienen fiihren kann.

Abb. 8. Visualisierung der Arbeit mit dem Bedienfeld.

9. Beschreibung der Kabel im Gerat

Motorverkabelung:

Hellblau: COM (gemeinsam)

Schwarz: M-L1 (OL - Offnungsdraht)

Rot oder Braun: M-L2 (CL - Verschlussdraht)

Kabel fur mechanische Endschalter:

Blau: GND (gemeinsam)
Schwarz / WeilR: OP (offenes Kabel) / CL (geschlossenes Kabel)

Kabel fir magnetische Endschalter:

Rot: +12V

Schwarz: GND (gemeinsam)

Grin/ Weilk: LS1 (offenes Kabel) / LS2 (geschlossenes Kabel)




Kap|te| || — Hand bUCh der Steueru ng SCHLIESSEN - Die Kontrollleuchte blinkt wahrend des SchlieBens (blinkt wahrend der Pause beim automatischen Schlieen)

STS - Betriebszustandsanzeige: -
blinkt im Standby alle 3 Sekunden - leuchtet
dauerhaft beim Offnen, SchlieRen und in der Pause

1. Warnung

Vor Beginn jeglicher Tatigkeiten am Bedienpanel (Anschluss, Service) stets die Spannungsversorgung trennen.
wahrend der Pause alle 1 Sekunde.

OP (LIMITS) — Die Kontrollleuchte zeigt an, dass der OP-Endschalter eingeschaltet ist. Sie blinkt

CL(LIMITS) - Die Kontrollleuchte zeigt an, dass der CL-Endschalter eingeschaltet ist - sie blinkt
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2. Verdrahtungshinweise fiir die Steuereinheit wahrend der Pause alle 1 Sekunde
Die Steuereinheit ist im Antriebskit enthalten. Die Kabel sollten von der Unterseite des Laufwerks eingefiihrt werden. Gehen Sie dabei vorsichtig vor, um 2.1.2 Installation der Endschalter: LS1 —
sie nicht zu beschadigen. Die Verschraubung ist fiir ein Elektrokabel vorgesehen, die fi30-Bohrung ist fiir Niederspannungskabel (Zubehdr), nach der Endschalteranschluss mit der Bezeichnung OP GND — Gemeinsamer
Verlegung der Kabel sollten die Zwischenrdume z.B. mit Silikon gesichert werden, um ein Eindringen von Nagetieren etc. in das Geréat zu verhindern. Endschalteranschluss LS2 — Endschalteranschluss mit der
Beschreibung der Klemmen im Bedienfeld und Anschluss siehe Abschnitt 2.1.x Bezeichnung CL CN4 (LIMITSSW.) — JST-Buchse flr Endschalter
, 2.1.3 Signalleuchte und Motorsteuerung:
SRIIRIRIRIEE2ES,
] LICHT / LICHT — Anschlisse fir 230VAC Warnlampe
WORM PALISE FEMOTES START ) ~
E E g B| -y, -y, N ﬁ E g 3 COM — Gemeinsamer Motoranschluss
- E L 2 M-L1 — Motoranschlussklemme Richtungsschalter zum Offnen
§:85 = ?ﬂ FIEYGISK M-L2 - Richt torkl gs hlieR
- m Jak|[=E £ STER. -L2 — Richtungsmotorklemme zum SchlieRen
i H 3 @5 1 KONDENSATOR - Anlaufkondensatoranschliisse
o -
v 3|25
Cos) % EI;I — —:— 2.1.4 Sicherung
L1 B B (N
T cxy = 1 F1 — 5A Sicherungspositi
" " gsposition
DO @) EBHE [ Fotokomrid
vio c
- 2|& ng :E: RX T 2.1.5 Hauptstromversorgungen  230VAC:
S 1 7F @ " HEBIet g i O Q L — Phasenklemme
- HE |r|_§,_‘_§ ._: o %o F — Neutralleiterklemme
. [W]E q""] | & - +t=Z0cz =2F PE — Erdungsklemme
2 %) 1 0] (V2] ) @D
2 "; 2.1.6 Anschlisse fir den Einbau von Zubehor:
o . 12V —12 VDC 250 mA Ausgang fiir Zubehér
] g 5 GND — Gemeinsame Masse fiir Stromversorgung und Zubehor
f‘_\ PHOTO - Eingang fiir Photozellen (NO/NC)
e = : STOP - Eingang fir die STOP-Funktion (NO)
Lt
m2 s E] n DET - Eingang fir Induktionsschleifensensor (NO)
@ Wyt START - Eingang fiir manuelle Steuertaste (NO)
c13 .
“’E EI _ krancowe CLOSE - Eingang fiir manuelle SchlieRtaste (NO)
magnetyczne OPEN —Eingang fiir manuelle Offnungstaste (NO)
IJVMH—H\I [;-\JU\l ANT — Antennenkabeldraht (Ader)
o SHIELD - Antennenkabelgeflecht (Abschirmung)
cold i g cap LgHT T 1 _1[_
O ¥ ¥ i A O,
- Rozdzielnia 3. Anpassen der Leistung und der Verzégerungszeit
‘JJ_:-_ elektryczna
3.1 Leistungspotentiometer
o
o Das TORQUE- Potentiometer ist firr die Einstellung des Motordrehmoments (POWER) zusténdig.
g
b=}
s
LAMPA 230Vac MNIE) —
Silnik =
2.1 Beschreibung der Steuereinheit und ihrer Anschlisse ' I \

2.1.1 Kontrollleuchten fiir den Betrieb der Steuereinheit und des Zubehors:

OFFNEN - Die Kontrollleuchte  blinkt wahrend des Offnens (sie blinkt wahrend der Pause beim automatischen SchlieRen)

TO&BUE



3.2 Potentiometer fur die Nachlaufzeit Mit dem 5.2 Loschen des Speichers des Funkempfangers: Um

Potentiometer TIME lasst sich die Nachlaufzeit einstellen: von 0 (Aus) bis 10 Sekunden. Wenn die Verlangsamung deaktiviert ist, ist auch die alle Tastencodes aus dem Speicher zu I6schen, driicken und halten Sie die Taste REMOTES , bis die STS- Diode zu blinken beginnt (ca.
Softstart-Funktion deaktiviert. 5 Sekunden). Dies bestatigt, dass alle Sender aus der Zentrale geldscht wurden.
o s ‘ 10 s Aufmerksamkeit! Benutzer sollten daruber informiert werden, dass sie das Tor nur dann betétigen duirfen, wenn es sich in ihrer Sichtlinie befindet und wenn
- a

sich Dritte in der Nahe gefahrlicher Maschinenteile aufhalten.

I ' 6. Antriebslaufzeit programmieren (WICHTIG!)

: Stellen Sie das Tor etwa auf die Mittelposition ein. Halten Sie die WORK -Taste gedrickt, bis der Motor startet, und lassen Sie sie dann los.
TIME Das Tor sucht nach dem Endschalter fiir die SchlieRung und &ndert dann die Richtung, um den Endschalter fiir die Offnung zu aktivieren.
Sobald das Tor vollstandig geoffnet ist, schliet es sich wieder und spart Betriebszeit durch das automatische Einstellen der
Verlangsamungsposition. Sobald das Tor schlief3t, ist die Programmierung abgeschlossen.

4. BeSChrelbung der Tasten auf der Steuereinheit Wenn in der ersten Phase das Tor 6ffnet und nicht schlielt, bedeutet dies, dass DIP-4 vertauscht werden muss.

REMOTES - Taste zum Programmieren von Fernbedienungen (Remotes)
PAUSE - Taste zum Programmieren der Verzégerungszeit fiir die Auto-Close-Funktion Aufmerksamkeit! Beim WORK-Lernen prift und speichert die Steuerung automatisch den Typ der Endschalter und Lichtschranken (NO
WORK - Programmiertaste fiir die Motorarbeitszeit (automatische Konfiguration) oder NC). Nach jeder Anderung der Endschalterposition den WORK-Vorgang wiederholen .

START - Servicetaste zur sequentiellen Antriebssteuerung
7. Programmieren der Zeit fur die automatische Schliel3funktion

5 Fernbedienungssender einlernen Driicken Sie kurz (1 Sekunde) die PAUSE -Taste auf der Steuereinheit, die STS- Diode beginnt mit einer Frequenz von 1 Sekunde zu blinken.
' Zahlen Sie, wie oft die LED blinkt, um die Pausenzeit zu bestimmen, und driicken Sie dann erneut die PAUSE-Taste.

Die STS- LED blinkt und die Pausenzeit fiir den automatischen Zulauf wird gespeichert.
5.1 Fernbedienungen anlernen -> Fernbedienung im

Einzeltasten- Bedienmodus (AUF-STOP-ZU) anlernen - DIP2 = OFF 1.) Durch kurzes Driicken (1 Sekunde) der Taste REMOTES gelangt
man in den

8. DIP-Schalterkonfiguration /  Andern der Motorlaufrichtungen

sequentiellen Programmiermodus. START -Befehle (Steuerung
2.) Durch zweimaliges kurzes Driicken der Taste REMOTES gelangen Sie in den Programmiermodus fiir die WICKET-Funktion.

Beim ersten Driicken der Taste REMOTES auf der Steuereinheit leuchtet die STS- Diode auf, beim erneuten Driicken fiir die Funktion WIDTH
blinkt die Diode zur Bestatigung der Auswahl des Programmiermodus.

Halten Sie im ausgewahlten Programmiermodus (wenn die STS-Anzeige konstant leuchtet) die ausgewahlte Taste der Fernbedienung 2 Sekunden lang

gedrickt. Die STS- LED erlischt und bestatigt damit, dass die Fernbedienungstaste richtig programmiert wurde.

-> Anlernen der Fernbedienung im 4-Tasten Steuerungsmodus (Jede Taste ist fir eine andere Funktion zusténdig: AUF, STOP,
ZU, TOR) — DIP2 = ON: 1.) Durch kurzes Driicken (1
Sekunde) der Taste REMOTES gelangt man in den Programmiermodus, die STS LED leuchtet auf, nun eine beliebige Taste der Fernbedienung

gedrlckt halten. Die STS- LED erlischt und bestétigt damit, dass alle Fernbedienungstasten richtig programmiert wurden. e AUS ' ER

1 Auto-Close-Funktion deaktiviert Auto-Close-Funktion aktiviert
Aufmerksamkeit!
- Wenn die STS-LED wéhrend der Programmierung 5x blinkt, bedeutet das, dass der Codespeicher voll ist (20 Codes sind bereits gespeichert). 2 Sender im Ein-Knopf-Modus Sender im 4-Tasten-Modus
- Nach 10 Sekunden Inaktivitat erlischt die STS-LED und der Vorgang endet (Timeout). 3 Der Warnlampenausgang arbeitet mit Der Ausgang der Warnlampe arbeitet mit
- Achten Sie darauf, die Taste REMOTES nicht langer als 5 Sekunden zu driicken, da sonst alle Fernbedienungen aus dem Speicher des Dauerspannung intermittierender Spannung (blinkend)
Empfangers geléscht werden (siehe Abschnitt ,Speicher des Funkempfangers l6schen®). Das Tor &ffnet sich h recht Das Tor 6ffnet nach links (&ndert die Drehrichtung
- Bei der Steuerung des Tores muss die eingelernte Fernbedienungstaste ca. 2 Sekunden gedriickt gehalten werden, damit das Tor 4 as OILI:CE?I'ESI;EFI'E‘EC rechts = des Motors und der Endschalter) -
das Signal korrekt empfangt. Manchmal reicht ein kurzer Tastendruck nicht aus. LINKE SEITE

Ansicht von der Antriebseinbauseite . . . .
Ansicht von der Antriebseinbauseite

Aufmerksamkeit! Arbeitet der Lampenausgang am Steuergerat mit Dauerspannung, so lauft die Lampe nach dem Abstellen des Motors noch
4 Minuten weiter. Wir empfehlen, den Blinkmodus in der Lampe auszuschalten und den DIP-Schalter Nr. 3 auf die Position ON zu stellen.



8.1 Festlegen der Offnungs- und SchlieRrichtung des Tores.

Achten Sie auf DIP-4, mit diesem kénnen Sie die Laufrichtung des Tores bestimmen.
Aufmerksamkeit! Um zu priifen, ob sich das Tor in die richtige Richtung bewegt, schalten Sie wahrend der SchlieBphase einfach das
Licht der Fotozellen ab. Das Tor sollte dann anhalten und mit der Offnungsbewegung beginnen. Achten Sie auRerdem auf die SCHLIESSEN-
und OFFNEN- Leuchten.

9. Endschalter

Die Steuerung unterstutzt den Typ der Endschalter. Sollte das Tor bei ordnungsgemaf eingebauten Endschalterelementen nicht
reagieren, prifen Sie DIP-4 und die Leitungen in den Klemmen LS1 und LS2.

Aufmerksamkeit! Beim Einbau der Endschalter empfehlen wir, deren korrekte Einstellung zu testen, d.h. diese in Richtung Tormitte zu
verschieben. Erst wenn wir sicher sind, dass unsere Steuerung entsprechend auf die Endschalter reagiert (stoppt), kénnen wir diese an
entsprechend ausgewahlten Stellen anbringen: Anfang und Ende.

Dadurch kénnen wir im Falle einer Fehlreaktion des Tores das Tor mit der Fernbedienung schnell stoppen und verhindern, dass das Tor
gegen die mechanischen Endanschlage fahrt oder aus den Lagern rutscht.

10. Installationsdiagramm  fur Infrarot- Fotozellen (Typ NO)

Wird der Infrarotstrahl beim SchlieBvorgang unterbrochen, 6ffnet sich das Tor sofort.
Diese Funktion arbeitet nicht, wenn das Tor vollstandig gedffnet, geschlossen oder gedffnet wird.
Fotozellen sind wichtige Sicherheitssensoren. Fir einen ordnungsgemafien Betrieb muss der Fotozellenmodus mit NO- Relais (Normally

Open) ausgewahlt werden . Verbinden Sie den NO -Anschluss der Photozelle mit ,PHOTO® in der Steuerung und den COM -Anschluss mit
,LCOM* in der Steuerung.
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11. Installationsschema fur Induktionsschleifendetektoren  (Typ NO)

Das Schleifendetektorrelais sollte im NO -Modus (normalerweise offen) an die Klemmen COM und DET angeschlossen werden. Erkennt
der Detektor beim SchlieRen ein Fahrzeug, 6ffnet sich das Tor sofort und bleibt gedffnet, bis das Fahrzeug entfernt wird. Sobald das
Fahrzeug die Schleife verlasst, schlie3t sich das Tor weiter.

Wenn der Detektor nach dem Stoppen des Tores ein Fahrzeug erkennt, wird das Tor sofort wieder gedffnet, bis das Fahrzeug aus der
Schleife entfernt wird.
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12. Einbauschema des Folgesteuertasters (Typ: NO)

Przycisk dzwonkowy Zaciski w centrali sterujqcej
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12.1 FORCE Wi-Fi-Treiberinstallationsdiagramm

FORCE

Model: FORCE-WIiFi-S

Input: 100V-240V AC 50/60Hz

Quput: No

Wi-Fi: 2.4GHz-2.4835GHz 802.11 b/g/n
Power< 20dBm
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13. Automatische Schliel3funktion

Mit dieser Funktion kann das Tor einige Sekunden lang offen gehalten werden, bevor es automatisch geschlossen wird.
Die Funktion wird aktiviert, indem DIP-1 in die Position ON gebracht wird (siehe Punkt 8, S. 14). Die automatische Schlie3zeit kann tber
die PAUSE -Taste eingestellt werden (siehe Punkt 7, Seite 14).

14. Endkontrolle

Vor dem Starten des Motors sind Stromversorgung, Erdung und Verkabelung zu Uberprifen. Getriebekupplung mittels Entriegelungsschlussel
I6sen, prifen ob sich das Tor manuell bewegen lasst. Wenn alles in Ordnung ist, Kupplung festziehen und mit einem Schraubenschliissel
fixieren. Schalten Sie den Strom ein und starten Sie das Gerat, um eine reibungslose Torbewegung zu gewahrleisten. Priifen Sie die

Stellung der Endschalter und stellen Sie diese so ein, dass das Tor in den entsprechenden Stellungen korrekt 6ffnet bzw. schlief3t.
TYTAN-Antriebe sind je nach Ausflhrung fiir Torgewichte bis 300, 600, 800, 1000 und 2000 kg ausgelegt. Unsere professionellen Gerate
sind mit einem Thermoschutzsensor ausgestattet, der auf eine Temperatur von 135°C eingestellt ist und bei Erreichen dieser Grenze den
Motor automatisch abschaltet, bis seine Temperatur wieder sinkt.

14.1 Wartung

Halten Sie den Motor immer sauber. Stellen Sie sicher, dass der Motor gut geerdet und richtig montiert ist. Damit das Tor

reibungslos lauft, reinigen Sie die Lager regelmaRig. Arbeiten Sie niemals an der Verkabelung des Bedienfelds, ohne vorher

die Hauptstromversorgung zu trennen.

WARNUNG: Versuchen Sie nicht, die Leistung des Tors zu regulieren, indem Sie lhre Hand, lhren Arm oder einen anderen

Korperteil in den Weg des Tors legen, da dies zu schweren Verletzungen flihren kann. Um eine Beschadigung des Gate-Antriebs zu
vermeiden, dirfen wahrend der Testphase keine schweren, stationdren Gegenstdnde in den Weg gelegt werden. Um das Tor richtig

einzustellen, sollten Sie ein spezielles Testgerat, einen sogenannten Dynamometer, verwenden.

14.2. Problembehebung

Mdgliche Ursachen

Ldsung

Der Motor funktioniert nur in eine Richtung.

Die Kabelanschlussklemmen sind lose.

Uberpriifen Sie den Klemmenblock und ziehen Sie die Schrauben fest.

Die Lichtschranken oder die Anschlusskabel sind
beschadigt.

Uberpriifen Sie Fotozellen und Verkabelung.

Das Tor 6&ffnet oder schlieft nicht.

Die Kabelanschlussklemmen sind lose.

Uberpriifen Sie den Klemmenblock und ziehen Sie die Schrauben fest.

Kein Netzstrom.

Stromversorgung, Hauptkabel und Sicherung
prifen.

Beim Offnen bleibt das Tor auf halbem Weg vor
Erreichen seiner endgiltigen Endlage
stehen.

Die Antriebskraft ist falsch eingestellt.

Einstellung der Antriebskraft prifen.
Verwenden Sie den TORQUE-Knopf, um die Kraft zu erhdhen.

Das Tor weist eine Blockierung auf oder die Lager sind

verschlissen.

Lassen Sie den Motor im Leerlauf laufen und prifen Sie manuell,
dass das Tor keinen Widerstand aufweist. Achten Sie auf den

physischen Zustand lhres Tores.

Die Fernbedienung funktioniert nicht.

Die Kontrollleuchte der Fernbedienung leuchtet
nicht.

Uberpriifen Sie die Batterien in der Fernbedienung.

Die Fernbedienung wurde nicht

programmiert.

Prifen Sie den Fernbedienungstyp
und programmieren Sie den Zusatzsender.

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt zum Hinzufiigen von Fermnbedienungen.

Die Fernbedienung wurde beschadigt oder tiberflutet.

Ersetzen Sie die Fernbedienung

Entsorgung gebrauchter elektronischer Geréate.

Die Gerate sind entsprechend dem Elektro- und Elektronik-Altgerategesetz mit dem Symbol einer durchgekreuzten Mulltonne

gekennzeichnet. Diese Kennzeichnung bedeutet, dass dieses Gerat nach Ablauf seiner Nutzungsdauer nicht zusammen mit
dem Ubrigen Hausmlill entsorgt werden darf. Der Nutzer ist verpflichtet, diese bei Unternehmen oder Institutionen abzugeben,
die Elektro- und Elektronik-Altgerdte sammeln. Die Sammler, darunter lokale Sammelstellen, Geschafte und kommunale
Einrichtungen, schaffen entsprechende Systeme, um die Riickgabe dieser Gerate zu ermdglichen. Der ordnungsgemafe
L Umgang mit gebrauchten Elektro- und Elektronikgeraten tragt dazu bei, schadliche Folgen fir die menschliche Gesundheit
und die Umwelt zu vermeiden, die durch das Vorhandensein gefahrlicher Bestandteile sowie durch unsachgemafe Verarbeitung und
Lagerung dieser Gerate entstehen.




